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Design&Manufacture
Differential FBG tilt sensor based on leverage sensitization structure4
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Visual selvo control ofparallel manipulator ofagricultural robot8
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Study on gas pressure type FBG temperature sensor4
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Rotor centroid micro displacement precise adjustment device4
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Connectivity-based coverage optimization algorithm for WSNs4
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Applications

Application of improved niche hybrid genetic algorithm in function optimization+
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Application of adaptive explicit complementary filtering in six—rotor aircraft4
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万方数据



㈡一般毫_：交流信号．直流信号：1鼍

㈡努f■覃i ivl二．’i匿：DC+9V一十36V：

?j冒鲁爰÷‘i’一工作温度一25。C一+70。C．存储温度一40。C一+85。C：

量戗‘墨受：善j参 s50ppmFC：

■离￡辜蜜1．f兰：三隔离，隔离耐压AC2500V(持续1min，清流lmA)：

i2|爷≥ii戋弧i?_W i“∈Z6，3要求j

■≯会电磁蘸窨一二二iiii￡∽0一一4一。·j r’|，j‘_毒礤

j浪涌(冲击)抗扰度：输出端厂电源端2KV(1．2／50ps)，性能判据A：

o静电放电抗扰度：接触放窀6I(v，空气放电8KV，性能判据A：

D射频电磁场辐射抗扰度：试验等级10v／m，性能判据A；

园电快速瞬变脉冲群抗扰度：信号线端口：t：2KV．辅助电源端口+2KV．性能判据A

射频电磁场感应的传导抗扰度：试验等级10V．性能判据A．

公司总部

地址：绵阳市游仙区游仙东路98号
电话：0816-2278150、151、153、154 E-mail：wb@wbdz．cn

片区经理
华北：13911010557 华中：13667257665 华西：18148069616
华东：18601776399 华南：18620054373

企业QQ及免费咨询电话

WWW．wbdz．crl WWW．mywbdz．com
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