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航测新贵更懂测绘
?以k级艺么玩

一键起飞、降落；采集数据经SOUTHUAV进行低空影像空三匹配、区域网

平差、近累三维空间重建、全景图快拼，生成DSM／DEM／DOM等，更可盲

接制作DLG数据，成果可生成360度真实场景，进行自EiE]．t亍走和互动，实现

四维虚拟场景。
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