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技术应用

1．多通道应力应变信号

2．多通道振动信号采集

3硬件在环仿真技术

一1．模态分析

5．振动分析

6．试车台监控

7．环境热试验监控

8通用自动测试技术

9．自动测试标准描述语
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航空行业测试技术解决方案专家

雷达整机测试
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泛华提供成熟可靠的货架产品，涵盖系统平台

数据采集、基准参考、通信互联、记录存储、

信号处理、开关控制、信号调理、集成化高性

能仪器等应用类别。
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机舱模拟测试

噪声源分析定位系统
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通信部件测试：

通信线缆测试

机载交换机测试

电路板测试

机载二次电源测试

航空器推进系统

工作延时特性．排气温度测试、转速测试、滑油压力测试、

滑油消耗量测试、振动测试、气动测试、推重比测试、

发动机部件测试、动态测试、高温测量．级间参数测试
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Test On Demand测试流程控制管理软件

X—IDE硬件在环仿真系统平台软件
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更多产品信息．请联系泛华蘩取l嚣试舅■解决方案’
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航电总体通用测试平台

雷达整机测试平台

航空电源测试系统

电路板测试平台
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臣刁 sales@pansino—soIutions．com

了解更多解决方案．请登录：

Ⅵn，vw．pansino—soIutiOns．com

欢迎关注。徽博：@泛华恒兴万方数据
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多自由度转台与

水泵试验设备

Fs50lM五轴

飞行模拟转台

我公司

是国内转台

的主要供货

商，产品种

类覆盖有单

轴、两轴、

三轴、五轴

等多个自由

度转台，可实

现位置、速

率、跟踪等多种运动方式。主要有：

FS系列飞行仿真转台；TS系列测试转

台；TC系歹0天线罩／天线罩电性能测试

转台。

Fs系列飞行仿真转台具有高精

度、高动态、超低速、宽调速等特征，

广泛用于飞机、导弹、卫星、舰船等运

动体的仿真试验。

s309E电动三轴

飞行仿真转台

TS系列测试

转台包括静态精度

要求较高的速率位

置转台和用于负载

动态测试的角振动

台等。从70年代

起，为航空、航

天、兵器、船舶、

部队等科研院所和

企事业单位提供了

相当数量的多自由

度转台。

此外，我公司还提供先进的水泵试

验设备应用于汽车工业领域。

我公司有优秀的设计、开发技术力

量，先进的加工设备和调试手段，竭诚

为用户提供先进的产品和优质的服务。

欢迎来电来函索取技术资料，进行业务
洽谈。

地址：

邮编：

电话：

传真：

北京瑞赛长城航空
测控技术有限公司

北京经济技术开发区隆庆街

甲10号
100176

0 1 0—67867795． 67867726

0 l 0．67868592
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神州飞航
SENFETECH CORPORATlON

北京神州飞航科技有限责任公司是专业从事嵌入式计算机及相关软硬件产品研发、制造、销售和

服务等—体化经营的高科技企业。从成立之日起，神州飞航致力于采用先进可靠电子、计算机软硬件

技术，为工程师提供测试、仿真及各种嵌入式应用和服务。经过多年的产品研发积累，神州飞航在专

用计算机、通讯接口、数据采集、视频处理、高速大容量存储等领域形成了丰富的产品线，并为航空

、航天、航海、兵器、核工业、电子、部队、科研院所等行业客户提供了多种应用解决方案。

计算机类产品

眇 ◆ ◇
CPCI控制器，3U CPCI控制器，6U PCI04／PCI04+计算机

1553通讯接口

AFDX

通讯接口类产品

ARINC429

AD产品

欢迎订购

CAN通讯接口

数据采集类产品

串口通讯接口

反射内存卡

DA产品

欲了解更多详情．请访问神州飞航公司网站或致电销售部

数字DIO产品

www·senfetech·com
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