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机器人设计大师Rodney B r。oks创立的Rethink Robotics公司研发的
Ba×te r机器人，引领潮流，带来颠覆性的创新。

柔顺、安全，友好的人机互动
无需编程一操作人员可手动引导机器人进行动作
充分胜任重复性的工作

总重量(无底座)

总重量(带底座)

自由度

单臂展

载荷

目标应用

74 ka

137．7 ka

14(单臂7自由度)

1 210 mm

2．2 ka

包装、生产线加载

物料处理、其他

更加智能，可方便集成到现有工业自动化系统中
基于标准的RoS软件架构
功能强大的软件二次开发平台(SDK)

嵌入式视觉

嵌入式受力传感器

固有安全设计

防护级别

电源需求

操作系统

腕部摄像头(每侧各1)

每一个关节都有高分辨率的力度传感器

功率和力度受限的柔性机械臂，带有串

联弹性驱动器和内置传感器

lP50

120 V．6 A

自主研发的Intera软件平台(可升级)
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Rethlnk Robotics公司一一Sawyer机器人

re}hInkO
robOfics

小工5灵活易协作的机器人，满足精密，细微工作的要求

Sawve r是Re{hink Robolics公司最新研发的智能协作型机器人。它在保持了Re{hink机器人一
贯的灵活性、安全性和标志性的交互式用户体验的同时，更进一步为客户提供了精密制造行业所需的高
性能自动化解决方案。我们的机器人能够适应现实世界的多变性，灵活快速地在不同应用场景中切换，
同时还能像人一样完成任务。Sawve r拥有在整个工业机器人领域独一无二的自适应精确度，令其能够
在半结构化的环境中有效完成公差为0．1 mm的实际应用。
Sawve r拥有一个嵌入式的视觉系统，该系统在顶部有一个摄像头可以获得广阔的视野，在腕部还

有一个Coqne×摄像头，配合机器人位置定位系统可以实现机器人的实时动态定位，随着时间的推移将
支持更高级的功能。

机器人拥有一个高效的软件平台，可以进行简单快速的安装、调试。

重量：19 kg 固有安全设计：功率和力度受限的柔性机械臂，带有串

自由度：7 联弹性驱动器和内置传感器

臂展：1 260 mm 嵌入式受力传感器：每一个关节都有高分辨率的力度传感器

有效载荷：4 kq 防护等级：IP54

应用领域：机器操作，电路板测试，物料处理，包装，生产线 电源要求：标准220 V电源

加载等等 使用寿命：35 000小时

精确度：0．1 mm 操作系统：自主研发的Intera软件平台(可升级)

嵌入式视觉：腕部COGNEX摄像头一个，顶部视觉摄像头一个
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