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这是个大胆而又自信的声明
——让我们证明给您看。

安捷伦已经连续7年示波器业务增长中名

列前茅-遁是因为我们在倾听工程师的

声音。Infiniivisioni判示渡器的Mega

Zoom专用技术落后和贴近工程师使用的

创新理念．帮助您在有限的预算内快速发

现设计中隐藏的问题。如今这～家旅又推

出新成员．70008§列在，继承TInOnii

Vision示波器特点的基础上又增加了搜索

功能．支持了更多的总线．并对控制面

板进行7更加人性化的设计。

胛日起蔓3与31日凡胸i安擅伦任何一t示

麓■用户．蜂可牲3500元厮绮擤肘iJ34J蛇A
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