
目 录 20"．07

三镕锥柬OSEM算法中于集序列的研究 昊琨 1

基f双种群遗传算法的空中目标定位研究 郭凯 6

目类点绘制方法 赵莹．$}燮10

双目视觉中立体Ⅲ配算法的研充与№较 高一宁．}E燮14

基fWAMS的电力幕统低频豫藩芷线分析算法研究 ￡宾．#实 18

l 2∞sPs任意波形发生器*谜自路的设” 彭蛘．口*林．自尉 22

基f混台模型的莲动H际幢Ⅻ算法 赵睬．刘脯1．闫亮27

WCDMA系统$1B块噼码算*分析与优化 踪勇，赫慧蚌 3l

GPS软件接收机中徽秽信号捕获算法研究 李建伟，P丽云 36

—种基于支持向i机的角点谴Ⅲ算法 谭振宇．杨明鸵

《fvc++60的远程GPS信息采塞系统搜计和实m

管想红．姥盘杰．##嶷46

振荡式馓小电容测量电曙 部学涛．李新娥 5n

一种电自汽$月GrS导航系统的设计 口佳桑．张昌华 弭

基十NIOSⅡ∞Ⅻ步相■测量装置设计

t ⋯· 沈文琪，井实．绦华东，庄i1 船

多线程同步技术在自感自动测试幕院中的应用

李纪m．黄建国．戴志坚 “

《紫色LD的递场特性仿真分析 郭立文 鹋

光电倒簧开羌＆其可靠性研究 扬艳．担静．张瑜73

直接序列扩频通信系统研究＆仿真靳面}．帏毪莲 i8

基翻13西mCMOS工艺的低电压尚速l 2分频器蹬计 夏辉83

基于MSP姗16[1的电流同步断续器的研制
江源，黄琦．盲文杰，目佳桑．张目华87

嵌^式GPS轨迹记录怔 畅青青．租粹，尤盘斌9l

万方数据



CONTENTS 2011 701

Research ofthe subset s口⋯㈣in 3D mmOSEM algorithm WuKun l

Study o“Iocstlonofaena[targcts basHond∞l population gcncdc algorithm
∞K8}6

Two kinds ofMgod廿lmsm7 points rendering

ZhaoWn窟，Haa Xie 10

ResearehⅫd eomForison of stereomtching alaorithm basedoff binocu时vision

GDoYining H扑Xie 14

Rehash ofon-lino∞alysis algonfllms oflow．ffequ∞eyo∞ilLationi⋯ow r
sy$"m bmWAMS WangBin ling Shi 18

Filter designforl 25GSPSⅡhitrary⋯m⋯一cor
PengHui Tian Shulin LiuKe 22

Hybridmodel based onthe∞‘蚪motion delcetioll Qlgonthm
ZhaoChcn Liu Pengfei YahLing 27

Amlysemd optimize on algorithm ofSIB decod口inWCDMA s⋯
ChehYong HeHuiting 3l

Research on an acquisition algorithm ofweak signalinGPS sOn⋯⋯v口
Ll Jianwel YahL～ 36

Comer detection algorithm based on suppor【vcc∞rm∽hine

TanZh帅yu，YangMine 42

私礞F聪t—

Design∞dimplemenmti帆ofmmoteGPSinfomlatlon coliceffort systembased
onVC+*0 GuMXi吼ghong，‰Jinjie，H锄Ya“ ¨
Measureing ci『cuitwiththe oscillatingmicro．eapaci劬ce

ShaoXuemo LiXin’。 50
Design ofvehicle navigation system used on electric vehicle

Tian Jiashen，ZhangcbⅫ助u s4

Development ofa synchronized PMU based onNIOSⅡ

$henWenqi，ling Shi．XuH∞dong，Zh岫ngYufei 58iⅡd⋯o au删|ctestin8w5I㈣based nmultithreadlng
叩c呻mz姐on Li Jiy∞g，H∞ng Jianguo，DaiZhijian 64
F“-field char∞tcristics simulation∞alysls ofblue．violctLD

GuoVmnw乱 68
Rescarchon reliability ofelectro-opticalIn—lon swlteh

YangYah．Zuling，Zhang Yu 73
Resemh and simulation ofd⋯∞⋯e spend sputum communicatlon
㈣ys m JInLiplng，H"Huilian 'RRe⋯h oDlowvo[mge high speedI 2m∞wy divider based on 0】“m
CMOS XiaHui R，

D％ign of sateillte synchronized⋯int—pter basedonMSP430F1611
】1Ⅻg V啪，Hung Qi，GongWmjie，n蚰Jiangshen，zh“gChanghua 87
RoutemcordCTofGPS position sy5km b∞ed OnARM

YangQingqing zuling、u一”enbin 9I

鬻圈‘。!I，缝苎冀堂唧

这是个大胆而又自信的声明
——让我们证明给您看。

安捷伦已经连续7年示波器业务增长中名

列前茅-遁是因为我们在倾听工程师的

声音。Infiniivisioni判示渡器的Mega

Zoom专用技术落后和贴近工程师使用的

创新理念．帮助您在有限的预算内快速发

现设计中隐藏的问题。如今这～家旅又推

出新成员．70008§列在，继承TInOnii

Vision示波器特点的基础上又增加了搜索

功能．支持了更多的总线．并对控制面

板进行7更加人性化的设计。

胛日起蔓3与31日凡胸i安擅伦任何一t示

麓■用户．蜂可牲3500元厮绮擤肘iJ34J蛇A
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