
ISSN l003—501X

C N 5 1—1 3 4 6／o 4

CODEN GUG()EC

光电工程
to-Electronic Engineering

由

中

第39卷

VO I．3 9

6

第6期

N O．6

2O12

国科学院光电技术研究所

国 光 学 学 会

万方数据



第39卷第6期

2012年6月

光电工程
Guangdian Gongcheng

(月干13)

总第271期

1974年创彳q

目 次

。空I司光掌与避感技术·

静止轨道高分辨率光学遥感探索⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陶家生，孙治国，孙英华，陶灼，胡长华 (1)

基于光学测角与信号时差的同步卫星无源烈轨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯彭华峰，孙凑，营金坤 (7)

频谱编码超分辨率成像分析与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陶然，杜述松，张文喜 (17)

空间光学相机调偏流机构设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯鲍赫，杨利伟，姜肖楠，董得义，张银鹤，李志来 (22)

飞机大坡度转弯对航空相机成像的影响⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李支明，徐正平，陈浠惠，黄厚田 (29)

·自适应光学·

基于FPGA和DsP的自适应光学系统在线性能评佶的嵌入武处理乎台设计⋯⋯⋯⋯母杰，饶长埠，李梅，郑丈佳 (3∞

·波导光学与光纤技术·

弹载光纤陀螺旋转惯组误差自补偿技术⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘洁瑜，杨建业，汪立新，蔚国强 (41)

硅太赫兹渡导配置及性能分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯r r⋯⋯李明亮，王聪 (47)

双光纤光栅高频加速度传感器的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯罗装，田建伟，王立新 (53)

光纾光栅的缆素锚固区索力测量传感器设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘立，陈伟民，章鹏t吴傻，刘浩 (57)

·光谱学·

实测端元光谱和多光谱图像之间的模拟与细分⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ (62)

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张飞，塔西甫粒提，特依拜，丁建丽，买买提r沙吾提，江红南，韩桂红，桂东伟

基于矩阵模式的高光谱波段选择方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯于绍慧，张玉钧，赵南京，肖 雪，王欢博 (71)

基于差分模式激发光声光谱法的气体检测系统研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯党会，李洪艳 (761

自动聚焦在激光诱导击穿光谱检测中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯郑毅，周卫东，李科学，钱惠国，李霞芬，秦雪飞 (80)

·光学设计·

大视场可见光嚣标模拟器光学系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吕银环，张涛，童广辉 (s5)

一种优化LED照明的三维sMs设计方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯蒋水秀，孙翔，冯华君，贾 宁 (91)

HL．2A托卡马克装置cxRs光学系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯美元杰，朱建华，郝屹，姚列明．韩晓玉 (96)

·图像与信号处理·

基于多目标粒子群算法的多传感器图像融合⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王宪，张方生，幕鑫，柳絮青，郭玉凡(102)

多运动平台红外场景仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯胡旭峰，唐永鹤，声焕章(Illl

基于码率预分配编码技术的高分辨率航测图像压缩⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李其虎，任国强，吴钦章，徐永刚(118)

运用稀疏表示法进行单幅图像超分辨的内点方法(英文)⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯任广梅，李晓峰，傅志中，曾 蕾(125)

SAR图像突堤式港口检测⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘成皓，刘文波，张 弓(131)

·光电器件与系统· ．

PwM逆变器死区效应在线补偿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王冉增，刘恩海(137I

CCD相机视频处理电路设计⋯⋯⋯⋯一⋯⋯⋯⋯一⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯魏伟，刘恩海，郑中印(144)

———，______—-‘-__●●__-●_____‘__，—————●______●^———-__————●—J‘———-●‘H’————●_●__-—●—————J--——————————，●_-●●●____—●-，—————————’-一—————————————，。一

期千ll基本参数：CN5卜l，46，D分1974·m★A4·150·zh+en·P·￥25．00-200D·24·2012—06+n

万方数据



opto—Electronic Engineering
Vbl．39．No．6 Total No．271

June，2012 (Monthly) 1974—2012

Contents

·space 0ptics曩ndRe咖te sensi哩伽hⅡ胡ogi⋯

Explo咖，on以Hjgh Rcsol喇硼Optical Remote S∞sjng“吐1e G册stationary orb”⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯‘

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯～列D如寸^删g·乳Wz^‘j鲥D，乳JⅣyf喈^如，翻0动“o-Ⅳ【，西叫争^“d

P哪heO|bnMcasllrementofGeosynd们nous s批lIitc JoimAnglcs的mopbcalMe解雌metlt甜d TimeDj触蜘ceofA币Val的msi鲈als⋯⋯‘

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯甩_vG^m口毋，lg，SW7幻，(“0Jm一七M

Analys话柚dSinm【撕onofsupcn髓oluti∞bycodeDiv讧ionMlIltipIex吨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯‘‘搿0鼢Ⅳ，DU鼢蚴略，z醐^船肋榭
Desi印ofDraRAdjustingM∞h∞ismforSpaceopIicalCamem⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯且{o胁，玢【ⅣGn—wi r．删Gm口D_H口Ht DD^临DP叶而Z^H．ⅣG蜥l-施，工，盈卜缸f
lIln啪ceofAir啪R ShaIpTums∞mcImgeOllalItyof血eA州a1C哪眦⋯⋯’二，耽H-m孵，肌，动朗擘中咄，删舴^“厶删ⅣG月劬·砌"
·Ad4ptive opncs·

The Embedded Pm∞ssi唱PlatformDesi髓B∞司蛆FPGA卸dDspof盟A卸dveOptics systemon·hnePe晌帆a眦e Evaluanon⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯盯c，J踣，置一D∞d，肾^谢·Ⅱ^埘，刀册VG耽^彳缸

·w8v螂fde op订船And oPHcal Fjber Te曲nologi髓·

ErrorAmocomD饥sati叫ofFOO-b髂cd R0tatingIn枷alMea3哪咖entUnhfofB“Iis在cMissm⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯川⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Ⅱ【，胁_)w，埘Ⅳ6．托册·弦，腑_ⅣG工乒砌，yUG“叫油姆

con6窖ll州on衄dPerfbm瑚ce AIlal”isofthe SiliconTHz wavcgIIide⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯。“肘№·妇馏，黝ⅣGCb馏

Higll一厅equ明cy Accelef咖rS如sorofDoubkFibcrBm鹞G哪irIgs⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯三∞尸西，翻Ⅳm肛w“翮ⅣG工f《曲
AnEmbeddedFBG鼬ain SeIls0TfoTBridgcCabIe№ionMe勰u黜啪t⋯⋯⋯⋯”U【，从叫州腑·州m，Z删ⅣGnng，聊妇"，L，【，胁o
·Spectlmscopy·

Simulati彻舶d Subs∞d蛐bctw唧FleldsMe解urcdEndrn鼬berSpectmmandMuh-spec订umlm唱e ofTM⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯～⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯2HANG Fd，TASHPOLAT·噩怖．o斟G J姗一H。MAM妤s^矸啊1．Jl甜6 Ho喈悯n·HAN Gtli·hong·GUi D0n刚e{

AmE历cientHyperspec仃alB皿d SeIcctionM咄odB拈ed椰M蚰ixMode⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯～ⅢS锄一^“f，z砌肼地咖月，Z删0№n狮gt煳0胁P r黝ⅣG舶H-的
G猫Detcc衙B鼬edonDi镌嘲tiaI^lode Exci也嘶onPho鼢∞峭石c spec舡oscopy⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一脚川G肌如口№窑蜘
nc Applicah伽ofAut0一觚lIs．mg Syst锄in dle LIBS TeclIniqu霄⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯“

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯倒把肺靠，硝Du舷f·如增，L，肛船凸0，一．v胁Iijg∞t u舶毋Ht Qw灿P和f

·op伯c蚰D始i弘·

AnOpIicalSy蜘D苍咖w油aLarge—neld visibleLight Targ吼slmulator⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯’。工Dm一^蝴，z醐～G而o·啪G“d，一斫
nlr∞-diIll锄sio眦I sMsDes咖to opti耐即LEDLighting⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯“皿“G舶““mt s叫m硼g，砸鹏胁Ⅱ0“H，且4M嘈

optical signalAcquis埘on s)，stem Dcsi驴orcharge-“chan昏cR船哪bm硝on spec订os。0pyonHL-2AT0k脚1akF躬订时⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯-⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·刚地口"归，勿Um"一矗蝴·朋D嚣，删0二f}m旧t删肠D帅
·Image a耐Sigp矗I P岫ce错in窖‘

MIIlh．seⅡsorImageF峭ionBascdonMulti—objedjvePamcIcswa砌optim咖ionAlgoritbm⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯毗tNG船帆t跫诅NG Fhng．sh硎g·MU xln，Lm妇1qt唱-GU0h伽
simuIa60n ofIn疗afed scene for Multiple Moving PIac南m峙⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯日矿—括扣豫，乃￡^盯'矗嚣g一七6 L0爿Ⅳ册《拓曩g

Hi曲-re∞luIionm矾a1ImageC咖p陀ssi∞B鹤ed 0nTechnology of山e Rate P豫一a110catlon⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯“

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯uQ扣船r删囟。一g缸愕，刚Q拥{k愕，般，物昭御增
AnInt面orPoilltM曲odforI嗍gesup盯-陀∞lution“a sp甜seR印msen诅ti叩⋯⋯⋯r⋯”删积口偕胱^工¨俯D俯帽，Fu动I勘D增．z删6工Ff
Detecd明ofPonsw岫J嘛sBased∞sARIrnage⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯删西PH肼册，三彤耽^一幻，硼ⅣG60略
·opto—d髓t阳nic De“∞and Sylt咖‘

0n．1ine Dead Time ConlD％sation Mctbod⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯H“ⅣG砌月l呐，L，【，点h·^口f

vid∞Si卵al Pro∞s血gC酗it Des旁ofCCDcamera⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯“删V蚪钉，￡，c，凸-妇f，乃fEⅣG劢。略蜘

(7)

(17)

(22)

(29)

(4I)

(47)

(53)

(57)

(62)

(7I)

(76)

(80)

(85)

(91)

(102)

fiil)

(118)

(125)

(131)

(136)

(1“)

万方数据


