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◆绝对温度范围从+1 OOK蛰J+420K

◇表面和设定温度的实时显示

◆净化问内一体化装配
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Iei．iin⑥hgh．frJ、‘， 一

WWW．hgh—infrared．com．ca

1 0 Rue Maryse Basti@

91430 IGNY-FRANCE

Tel：+33 1 69 35 47 70

Fax：+33 1 69 35 47 80

增刊备案号：121261202002

北京东城区东直门南大街14号

北京保利大厦办公楼974室(100027)

电话：010—6551 5319

传真：010—6551 5318

刊号坚CN里L12塑-1塑26婴1／TN 邮发代号tIJ丐——瑚p厦下【丐 国内6．133

国外BMl766
国内定价120．00元

万方数据


