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◆仪器实验类◆

目 次

涡旋光场在强散射环境中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨苏辉，廖英琦，林学彤，等20211040

高光谱图谱仪与激光雷达及其在海洋生物检测方面的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯何赛灵，李硕，陈祥，等20211033

用于海洋宏生物原位观测的水下激光雷达相机⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·王新伟，孙亮，雷平顺，等20211039

基于布里渊散射的海洋环境激光遥感技术研究进展⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯许佳琪，王元庆，徐杨睿，等20211036

近1800水中悬浮颗粒物体积散射函数测量⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··陈都，刘秉义，杨倩，等20211029

◆算法类◆

CALIOP反演海洋颗粒物后向散射系数方法概述⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陶雨婷，赵泓楷，周雨迪，等20211037

海洋激光雷达图像处理提取海水深度的方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯黄宜帆，贺岩，胡善江，等20211034

海洋激光雷达测量水体剖面偏振信号的仿真模拟⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李珂，刘秉义，杨倩，等20211035

IcEsat．2 ATL03数据预处理及校正方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·俄相颖，戴光耀，吴松华20211032

◆应用类◆

cALl0P观测的渤海、黄海气溶胶类型时空分布特征⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯崔廷伟，黄廷轩，牟冰，等20211030

东海有机碳存量估算⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯崔晓宇，徐文韬，关其锐，等20211031

偏振海洋激光雷达探测黄海水母特性⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·王晓彬，赵泓楷，周雨迪，等20211038

夺红外技术及应用专

线性模式主被动碲镉汞APD探测器测试研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·章琪文，梁清华，郭慧君，等20200460

DIMM中计算公式的分析及验证实验⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·于龙昆，何冰，沈红，等20200414

硒化锌晶体超精密切削材料去除机理研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯耿瑞文，谢启明，张万清，等20200403

每光学设计专

应用六阶波像差理论的鱼眼镜头系统设计(英文)⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·侯国柱，吕丽军，曹一青20200505

环境相对湿度对光学镜面散射特性的影响⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·陈壮，田博宇，缪麟，等20210041

依据近轴光学理论求解双焦系统初始结构⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯梁枭，姜会林，孙昊，等20200523

消谱线弯曲PGP型成像光谱仪系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·武志昆，石恩涛，王咏梅20200433

长条形空间反射镜组件轻量化结构设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·-曲慧东，魏加立，董得义，等20200404

串光电测量专

多模GNSS伪距组合定位方法设计与验证⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·陈柯勋，李灯熬，邱伟2021G006

PcA特征提取和弹性BP神经网络的水下气泡识别⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·-张银波，李思宁，姜鹏，等20200352

万方数据



低信噪比下机载平台多脉冲激光测距机目标回波降噪算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯孙俊灵，马鹏阁，郭清源，等20210005

面向大振幅、长周期振动校准的零差正交激光干涉测振方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯崔俊宁，李伟，边星元，等20200329

基于dOTF的大口径透射光学元件检测技术⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··唐境，张景旭，安其昌，等20200358

工业相机自热引起像点漂移模型与补偿方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··柴家贺，董明利，孙鹏，等20200494

专光学器件夺

二自由度快速控制反射镜系统固有频率优化设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张玮钒，颜昌翔，高志良，等20200450

激光系统中高稳定性支撑镜架的结构设计研究(英文)⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·张朝，汤更秀，刘志刚，等20210087

小型化高集成宽带光收发组件⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王茂旭，于优，汤振华，等20200513

夺光通信与光传感夸

大容差中波红外激光通信终端光学天线研制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯徐新瑞，孟祥翔，吴世臣，等20200331

基于深度学习的光纤网络异常数据检测算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘云朋，霍晓丽，刘智超20210029

夺图像处理每

基于联合相机路径的红外视频稳像算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··尹丽华，杭娟，康亮，等20200405

偏振参数最优重构的水下降质图像清晰化方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··李荣华，唐智超，朴俊峰，等20200426

二维压缩感知多投影矩阵特征融合的sAR目标识别方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··吴剑波，陆正武，关玉蓉，等20200531

万方数据



◆sp佻im Issue-oc姐n Hdar心mote sensing夸

Contents

Application of Vonex light field in s仃加g scanering env岫ment⋯⋯⋯⋯Yang Suhui，Li∞Yingqi，LiIl Xu咖ng，et a1．20211040
Applicati∞ofh)，pe婶cc仃al imager and 1idar in marine biolo萄cal detection⋯⋯He SailirIg'Li Shuo，Chen xiang，et a1．20211033

Underwaterl蜘mging锄dimagillgflormacromarinelifein．sim ot爝喜n，ati彻锄dme豁u嗽nent⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯。W柚g xinwei，Slln Li锄g，Lei P崦shun，et a1．20211039

Re∞afchprogressofoc啪∞、，ir∞m∞tal laser瑚10tes∞singbased∞跏llollinsa撒呦g⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯“Xu Ji卿，W柚g Yu柚q吣，xu Y鲫grui，et a1．20211036

Measurementofvol啪esca删ngfIlnc石onofsu册dedpanjclesillwaterappmachingto 180。⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Chen Du，Liu BiIlgyi，Y锄g Qi锄，et a1．20211029

◆Al∞rithm◆

o、，硎ewofinV粥ion脒舶dsofoce姐subsllrI沁epaniculatebackscatteriIlgcoemci锄tbyus咄CAuOPdata⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯”T∞Ylning，zIIao H0ngl(ai，zhou Yudi，et a1．20211037

Ex吮衄泐w蝴d印mby image process咄ofoc伽lidar⋯⋯⋯⋯Hu觚gYi觚He Yan，Hu Shalljiang，et a1．20211034
S圳ati∞ofpolarizalion pr06les ofwa旧眦a汕谢by oc啪ogralphic lidar⋯⋯·Li Ke，Liu Bingyi，Yang Qi柚，et a1．20211035
ICIESac-2 ATL03 data pr叩Iroc豁sing锄d c伽∞tion memod⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯E Xi锄gyiIlg，Dai Gu姐gyao，wu Songh岫20211032

◆AppUca蛞On◆

Spaliot锄poralpattemofaerosoltypesovertheBohaiandYellowSe懿observedbyCALIOP⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Clli Ting、】l，ei，Huang Tin野uan，Mu Bin＆et a1．202l1030

E蚰Aalion oforg柚ic训bon stocks iIl me EaSt ChiIla Sea⋯⋯⋯⋯⋯⋯Cui Xiaoyu，xu Wentao，Gu锄Q砌，et a1．20211031

Ch甜am嘶s6csofjelly矗shintheYeUowS∞detectedbypola妇doc∞niclidar⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯w柚g xiaobiIl，zh∞H蚰gkai，Zhou Yudi，et a1．20211038

夸Infhred毒∞hnoIo钉and appⅡcation．》

I沁se锄chonteStiIlgofactiveandpassiveHgC扪reAPDdetectorinlinearmode⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯zh柚g Qi、Ⅳ钮，Liang QinghIla'Guo Huijlln，et aI．20200460

Analysis off．omml∞in D嘲觚d me州fied exp嘶m∞t⋯⋯⋯⋯⋯⋯Yu Lo时咖，He B啦，sh∞Hong，et a1．20200414
StIldy∞她m撕rialre啪vaImch锄i锄ofZnSecrystalviaunra．precisi∞di锄ondt咖iIlg⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Geng Ruiwen，Xie Qiming'zh柚g W柚qin＆et a1．20200403

◆op6cald铭ign夺

Fish‘eye le船systenl d豁咖based on si)【th-orderⅥ，ave aben砒i伽theory⋯⋯⋯⋯Hou Guo吐u，Lv Lijllll，C∞Yiq崦20200505
Eff托t of鲫曲ienth咖di锣on scanedng chamct喇stics ofop6cal mi力∞lr sur如ce⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Ch∞zhu彻g，Ti柚Bo”，Mi∞Lin，et a1．20210041

Solvillg ini6al s订ucture ofbif．o∞l syst啪∞co柑ingto岫ofpa瞰ial o砸cS⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Li姐g Xiao，JiaIlg Huilin，Sun Hao，et a1．20200523

Des咖ofPGP jm画ng spec锨neter诵m elimillating spec伽lli∞benditlg⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Wu Zhik吼，Shi Ent∞，W粕g Yon舯ei 20200433

万方数据



Ligh眦ight s仃uctIml des咖ofrectangIll盯Space mmr豁sembly⋯⋯⋯_QIl Hllidong，Wei砌i，Dong Deyi，et a1．20200404

Desi驴andv硝ficationofInulti-modeGNSSps即do-mgecoml，硫：dpositioningmethod⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Ch∞Kex岫，“D钮g’∞，Qiu Wei 2021G006

Underwaterbll_bblesrecognitionb弱edonPCAfeatll∞a【打action锄d el硎cBPne啪lne附od【⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Zh锄g Yinbo，“Sin协g，Ji锄g P∞g，et a1．20200352

Targetechod钮oising algorimmofailb锄eplatf．ormmultipulsel雏er瑚gefillder uIId甜lowSNR⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯S吼J曲lin参MaPen髂e，GuoQin唧，et a1．20210005
Hm玳'蛐quadratIlrel豁erinterf．eromeny m∞Su鹏mentmethodf．orlarge锄plimde，longcycleVib洲oncalibration⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Clli J咖ing，“Wei，Bi锄Xin_唧，et aI．20200329
L鹕e apenure仃an锄issi蚰opticaI elen啪t detecti伽method b弱ed∞d()TF⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯T姐g Jin岛Zhang Jing)峨An Qickmg，et aI．20200358

Modelandcompensationme山odofimagepointdriftca吣edby selBhe施gofindl雎trial cam啪⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯CIlai Jiahe，Dong Min酉i，Sun Peng，et a1．20200494

optilnaldesi弘ofm删自eq鹏ncyof栅础孕eeIoB丘eedomf．aSt st∞ringm妯．o】fsystem⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯zhang weif抽，Y锄Chan鲥锄g，G∞zhili柚&et a1．20200450

Iksearchon s仉lctIlrcd骼i印ofopticalmountwith high stabili锣inlasersystem⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯zhang Chao，T柚g G锄蜘u，Liu zhig锄g，et a1．20210087

Minianlri∞d柚d higb妙intel咿ted bmadband叩tical仃amceiVer觞sembly⋯w柚g Maoxu，Yu You，T锄g zh∞hua，et a1．20200513

夺op6cm∞mmunica“On and s蚰s血g每

Devel叩mentofopticalant∞naf．orIIliddlein舶redlasercommuIlicati∞t眺卜⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯xu xinmi，M∞g)(i柏鲥锄g，wu shich∞，et a1．20200331

0p6∞l劢cr n咖ork abno眦al data曲cec廿∞algo删埘based∞de印le蛐ing⋯Liu Yunp∞g，H∞xiaoli，Liu Zllichao 20210029

妣d vidco iIIlage s切|bili烈tion algo枷m based∞jo诚c舭le豫path⋯⋯⋯Yin Lmlla，Hang Ju粕，＆mg Li锄g，et a1．20200405
UIde删aterdeg哺dcdinlage_sh唧蚰ingm}lt川b舔edonoptimalpolariz拍onpar锄eterreconstru屺ti∞⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯“Li RonghIIa，Tang蹦ch∞，Pi∞Junfcng，et a1．20200426

SAR吨etreco鄹硒蚰11singfbaturefllsi∞by2Dco唧鹏ssiVe鲫帱ing诵th硼lnjple删1dom州ecti∞删嘶ces⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Wh Jianbo，Lu功锄鲫l，G啪Yurong，et a1．20200531

万方数据



I nfrared

SyStemS

_RCoL—S

环境箱专用准直仪
用 途：

◇用于高低温环境下可见／红外／激光光轴

◇用于可见／红外成像系统性能测试

特性：

ei．jin@hgh—infrared．com
、／＼八／＼，w．hgh—infrared．com

◇使用环境温度：一54～+71。c

◇发射率高达0．99的环境箱专用黑体

◇组件极速加热装置

◇背景温度可调的双黑体反射靶配置(可选项)

◇用于可见／红外／激光光轴校准的三向可调机械

结构(可选项)

软件：

噪声，3D噪声，NUC，NETD／NEI，3D NETD

FOV，LSF／MTF，SiTF．畸变．MRTD(主客观)

MDTD，探测／识别／辨识范围，TOD(可选项)，

自准直(可选项)
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