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环境箱专用准直仪
用 途：

◇用于高低温环境下可见／红外／激光光轴

◇用于可见／红外成像系统性能测试

特性：

ei．jin@hgh—infrared．com
、／＼八／＼，w．hgh—infrared．com

◇使用环境温度：一54～+71。c

◇发射率高达0．99的环境箱专用黑体

◇组件极速加热装置

◇背景温度可调的双黑体反射靶配置(可选项)

◇用于可见／红外／激光光轴校准的三向可调机械

结构(可选项)

软件：

噪声，3D噪声，NUC，NETD／NEI，3D NETD

FOV，LSF／MTF，SiTF．畸变．MRTD(主客观)

MDTD，探测／识别／辨识范围，TOD(可选项)，

自准直(可选项)
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