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Ｕｓｅｄ ｂｙ Ｓｕｂｗａｙ Ｓｔａｔｉｏｎ

HＵ Ｙａｎｚｈｕ LＩ Lｅｉｙｕａｎ ＺHＡＮＧ Ｆｕｑｉ （２５）⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ａｐｐlｉｃａｔｉｏｎ ｏｆ Ｐａｒａllｅl Ｓｔｏｒａｇｅ Ｓｔｒａｔｅｇｙ ｉｎ Ａｕｔｏｍａｔｉｃ Ｐａｃｋａｇｉｎｇ
Ｍａｃｈｉｎｅ ｏｆ Ｐａｎｔｙｈｏｓｅ

LＩ Ｐｅｉｘｉｎｇ ＳＵＮ Ｙｉｚｅ LＩ Ｐｅｉｂｏ （３１）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｒｅａlｉｚａｔｉｏｎ ｏｆ Ｃｏｎｔｒｏl Ｓｙｓｔｅｍ ｆｏｒ Ｃａｒｒｙｉｎｇ Ｍａｎｉｐｕlａｔｏｒ
ＧＵＯ Ｂｅｉｔａｏ ＺHＡＮＧ Ｚｈｏｎｇｙｕ （３５）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｅｒｒｏｒ Ａｎａlｙｓｉｓ ｏｆ Ｐａｒａllｅl Ｍａｎｉｐｕlａｔｏｒ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｏｒｔｈｏｇｏｎａl
Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａl Ｄｅｓｉｇｎ

LＩＡＮＧ Ｓｈｅｎｇlｏｎｇ ＢＩ Ｃｈａｎｇｆｅｉ （３８）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｋｉｎｅｍａｔｉｃ Ａｎａlｙｓｉｓ ｏｆ ａ Ｓｅlｅｃｔｉｖｅ Ｆlｅｘｉｂlｅ Ｆｉｖｅ-ＤＯＦ Ｒｏｂｏｔ
ＺHＡＮＧ Ｊｉａｎｇ ＱＩ Xｕｎｐｅｎｇ HＵ Ｚｅｑｉ （4２）⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｓｉｍｕlａｔｉｏｎ ｏｆ ａｎ Ｖｉｒｔｕａl Ｐｒｏｔｏｔｙｐｅ ｆｏｒ ｔｈｅ Ｏｒｂｉｔａl
Ｗｅlｄｉｎｇ Ｒｏｂｏｔ

ＤＵ Lｉｕｑｉｎｇ HＡＮ Ｔａｏ HＥ Xｉｎ ＺHＵ Xｉｎｃａｉ （4８）⋯⋯⋯

Ｋｉｎｅｍａｔｉｃｓ Ｓｉｍｕlａｔｉｏｎ ｏｆ Lｏａｄｉｎｇ Ｍａｎｉｐｕlａｔｏｒ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＳｏlｉｄＷｏｒｋｓ
ａｎｄ ＡＤＡＭＳ

ＷＵ Ｊｉｎｙｉ HＵＡＮＧ Ｊｉｎｆｅｎｇ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

LＩ Ｗｅｉ ＴＩＡＮ Xｕｅｋｅ （５２）

TEST ＆ RESEARCH
Ａlｇｏｒｉｔｈｍ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｔｏ Ｉｍｐｒｏｖｅ Ｓｅｒｖｏ Ｓｙｓｔｅｍ Ａｃｃｕｒａｃｙ ｕｎｄｅｒ

Ｃｏｎｄｉｔｉｏｎ ｏｆ Ｓｔａｔｅ Ｆｅｅｄｂａｃｋ
ＣHＥＮ Ｇａｎｇ ＣＡＯ Ｓａｉ ＪＩＡＮＧ Xｉｎｔｉａｎ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＷＡＮＧ Ｙｉｑｕｎ ＺHＡＯ Ｔｕａｎｍｉｎ （５７）

·Ⅲ·



Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａl Ｓｔｕｄｙ ｏｎ Ｃｏｏlｉｎｇ Ｓｙｓｔｅｍ ｏｆ Hｉｇｈ-ｓｐｅｅｄ Ｇｒｉｎｄｉｎｇ
Ｓｐｉｎｄlｅ

LＩ Ａｎlｉｎｇ HＥ Ｑｉａｎｇ ＺHＡＮＧ Ｐｅｎｇｗｅｉ ⋯⋯⋯⋯⋯

LＩ Lｉlｉ ＺHＡＮＧ Ｇｕｏｙｅ （６２）

Ｓｔｕｄｙ ｏｎ Ｒｅｃｏｖｅｒａｂlｅ Ｅｎｅｒｇｙ ｏｆ Hｙｄｒａｕlｉｃ Ｅｘｃａｖａｔｏｒ
ＣHＥＮ Ｍｉｎｇｄｏｎｇ ＺHＡＯ Ｄｉｎｇｘｕａｎ （６５）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ａｕｔｏｍａｔｉｃ Ｇａｓ Ｆlｏｗ Ｃａlｉｂｒａｔｉｏｎ Ｓｙｓｔｅｍ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＯＰＣ
ａｎｄ Ｃｏｎｆｉｇｕｒａｔｉｏｎ Ｔｅｃｈｎｏlｏｇｙ

HＵ Ｋａｉｍｉｎｇ LＩ Ｙｕｅｚｈｏｎｇ ＦＵ Ｚｈｉｊｉａｎ （６９）⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ａｃｔｉｖｅ Ｍａｇｎｅｔｉｃａllｙ Ｂｅａｒｉｎｇ Ｃｏｎｔｒｏllｅｒ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＡＲＭ
ＺHＡＯ Ｙｉｎｇ ＤＵ Ｙａｎlｉ LＩ Ｙａｎｊｕａｎ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＺHＡＯ Ｙａｎｃｈａｏ ＷＡＮＧ Ｙｉｆａｎ （７4）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ ｔｈｅ Ｔｉｐ-ｏｖｅｒ Ｓｔａｂｉlｉｔｙ ｏｆ Ｒｉｇｉｄ Ｓｃｉｓｓｏｒ Lｉｆｔ ｆｏｒ Ｄｉｆｆｅｒｅｎｔ
Ｐｏｓｓｉｂlｅ Ｓｃｅｎａｒｉｏｓ

ＺHＡＮＧ Ｗｅｉ ＺHＡＯ Ｊｉａｎｇｂｏ （７７）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｍｕlｔｉｐlｅ-ｔａｒｇｅｔ Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｐｒｅ-ｆｏｒｇｉｎｇ ｆｏｒ Ｇｅａｒ Ｂlａｎｋ
Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＳＧＰLＶＭ

XＵ Ｃｈｅｎｇlｉａｎｇ ＣＡＯ Ｚｈｉｙｏｎｇ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＷＡＮＧ Ｄａｊｕｎ HＵ Ｊｉｑｕａｎ （８１）

Ｔｈｅ Ｄｕａl-ｔｈｒｅａｄ Ｐｒｏｇｒａｍ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｆ ｔｈｅ Ｇｒｉｎｄｉｎｇ Ｃｏｎｄｉｔｉｏｎ
Ｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇ Ｓｙｓｔｅｍ Ｂａｓｅｄ ｏｎ LａｂＶＩＥＷ

ＺHＥＮＧ Ｐｅｎｇ ＳＯＮＧ Xｉａｎｇｚｈｅｎｇ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＺHＡＮＧ Lｉｎｎａ ＺHＡＯ Ｆｅｎｇｘｉａ （８５）

Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅ Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｓｕｂｍａｒｉｎｅ
Ｂａｃｋｆｉll Ｐlｏｕｇｈ

ＷＡＮＧ Lｉｑｕａｎ ＭＡ Hｏｎｇｘｉｎ ＷＡＮＧ Lｅｉ  ⋯⋯⋯⋯

ＺHＥＮＧ Ｓｏｎｇｘｉａｎ ＺHＡＯ Ｆｅｉ ＷＡＮＧ Ｊｕｎ （９０）

Ｃａlｃｕlａｔｉｏｎ Ｍｅｔｈｏｄ Ｓｔｕｄｙ ｏｆ ｔｈｅ Ｏｉl Ｆｉlｍ Ｔｅｍｐｅｒａｔｕｒｅ Ｒｉｓｅ ｏｎ
Lｉｑｕｉｄ Hｙｂｒｉｄ Ｂｅａｒｉｎｇ ｕｎｄｅｒ ｔｈｅ Ｃｉｒｃｕｍｓｔａｎｃｅ ｏｆ Ｕｎｋｎｏｗｎ
Ｗｒａｐ Ａｎｇlｅ ｏｆ Ｒｏll Ｇｒｉｎｄｅｒ

ＣＡＩ Ｊｉａｂｉｎ ＺHＯＵ Ｙｕａｎｋａｎｇ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＺHＡＮＧ Ｇｕｏｐｉｎｇ ＱＩＮ Ｃｈｕａｎ （９６）

Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａl Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ X６０ Ｓｔｅｅl ｂｙ Ｐｏｒｔａｂlｅ Ａｂｒａｓｉｖｅ Ｗａｔｅｒ
Ｊｅｔ Ｃｕｔｔｉｎｇ Ｓｙｓｔｅｍ

ＣHＥＮ Xｉａｏｃｈｅｎ ＤＥＮＧ Ｓｏｎｇｓｈｅｎｇ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＧＵＯ Lｉａｎｈｕａｎ ＺHＡＮＧ Ｔｅｎｇｆｅｉ （１００）

Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａl Ｉｎｖｅｓｔｉｇａｔｉｏｎｓ ｏｎ ｔｈｅ Ｎｏｎlｉｎｅａｒ Ｄｙｎａｍｉｃｓ ｏｆ Ｍａｇ-
ｎｅｔｏｒｈｅｏlｏｇｉｃａl Ｄａｍｐｅｒｓ

ＺHＡＯ Ｂｉｎ ＣHＥＮ Ｚｈａｎｇｗｅｉ （１０4）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｆ Ｒｅｓｐｏｎｓｅ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｏｆ Ｐｒｏｐｏｒｔｉｏｎａl Ｖａlｖｅ
Ｃｏｎｔｒｏllｅｄ Ｓｔｅｅｒｉｎｇ Ｓｙｓｔｅｍ

ＦＡＮＧ Ｇｕｉｈｕａ ＣHＡＮＧ Ｆｕ ＳＩ Ｒｕｎｘｉａ （１０８）⋯⋯⋯⋯⋯

Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｓｔｅｐ Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａl Ｄｅｖｉｃｅ ｏｆ ｔｈｅ Ｓｐｏｏl Ｄｉｓｐlａｃｅｍｅｎｔ
ｏｆ ｔｈｅ ２Ｄ Ｓｅｒｖｏ Ｖａlｖｅ ｗｉｔｈ ｔｈｅ Ｃｉｒｃｕlａｒ Ｇｒｏｏｖｅ

LＵＯ Ｆａｎｇｚａｎ LＡＮ Ｙｅｓｈｅｎ ＰＥＩ Xｉａｎｇ （１１１）⋯⋯⋯⋯⋯

Ｄｅｓｉｇｎ ｏｎ Hｙｄｒａｕlｉｃ Ｃｏｎｔｒｏl Ｓｙｓｔｅｍ ｆｏｒ Ｍａｒｉｎｅ Ｍｕlｉｔｉ-ｈｙｄｒａｕlｉｃ
Ｂｕｔｔｅｒｆlｙ Ｖａlｖｅ Ｏｎ-ｏｆｆ

ＹＵ Ｎａ ＹＡＮＧ Ｚｈｉｘｉａｎ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＭＡＯ Ｗｅｉｐｉｎｇ ＧＵ Ｊｉｎａｎ （１１4）

MODELING ＆ SIMULATION
Ｍｏｄｅlｉｎｇ ａｎｄ Ｓｉｍｕlａｔｉｏｎ ｏｆ Ｍｕlｔｉｐｈｙｓｉｃｓ Ｆｉｅlｄ ｏｆ Ｅlｅｃｔｒｏｒｈｅｏlｏｇｉｃａl

Ｄａｍｐｅｒｓ ｕｎｄｅｒ Hｉｇｈ Ｉｍｐａｃｔ Lｏａｄ
ＧＯＮＧ Hｏｕｚｅｎｇ ＯＵＹＡＮＧ Ｑｉｎｇ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
ＣＡＯ Ｙｉｎｇｃｈｕｎ ＷＡＮＧ Ｊｉｏｎｇ （１１９）

Ｓｉｍｕlａｔｉｏｎ ｏｎ Ｓｙｎｃｈｒｏｎｉｚａｔｉｏｎ Ｃｏｎｔｒｏl Ｓｔｒａｔｅｇｙ ｏｆ Ｅｒｅｃｔｉｎｇ
Ｅｑｕｉｐｍｅｎｔ ｗｉｔｈ Ｔｗｉｎ Ｅlｅｃｔｒｉｃ Ｃｙlｉｎｄｅｒｓ

ＤＥＮＧ Ｂｉａｏ ＺHＡＮＧ Xｉａｏ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
ＧＵＯ Ｊｕｎｂｉｎ ＧＵＯ Ｙａｎｇ （１２３）

Ｓｉｍｕlａｔｉｏｎ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｓｅｍｉ-ａｃｔｉｖｅ Hｅａｖｅ Ｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎ Ｓｙｓｔｅｍ
Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＡＭＥＳｉｍ Ｓｏｆｔｗａｒｅ

LＩＵ Ｒｕ XＵ Ｔａｏ （１２９）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｍｅｃｈａｎｉｃｓ ａｎｄ Hｙｄｒａｕlｉｃｓ Ｃｏ-ｓｉｍｕlａｔｉｏｎ ｏｆ Ｆｕｅl
Ｔｒａｎｓｆｅｒ Ｓｙｓｔｅｍ

HＥ Xｉａｏｍｉｎｇ ＺHＵ Xｕｅｆｅｎｇ ＷＥＮＧ Ｃｈｅｎｙａｎｇ （１３２）⋯⋯
Ｍｏｄｅlｉｎｇ ａｎｄ Ａｎａlｙｓｉｓ ｏｆ Ａｎｇlｅ Ａｄｊｕｓｔａｂlｅ ＩＧＶ Ｃｏｎｔｒｏl Ｓｙｓｔｅｍ

XＩＮＧ Ｚｈｉｗｅｉ LＩ Hｏｎｇｊｕ （１３７）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
Ｉｎｆlｕｅｎｃｅ Ａｎａlｙｓｉｓ ｏｆ Ｔｈｅｒｍａl Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｏｆ Hｉｇｈ-ｓｐｅｅｄ

Hｏllｏｗ／Ｓｏlｉｄ Ｂａll Ｓｃｒｅｗ Ｃａｕｓｅｄ ｂｙ Ｎｕｔ Ｐａｉｒ Ｆｒｉｃｔｉｏｎ Hｅａｔ
HＡＮ Ｊｕｎ ＺHＡＮＧ Lｉｎｇｃｏｎｇ LＩ Ｍｉｎｇｙａ （１4０）⋯⋯⋯⋯

Ｔｈｅｒｍｏｄｙｎａｍｉｃ Ｍｏｄｅlｉｎｇ ａｎｄ Ｓｉｍｕlａｔｉｏｎ ｏｆ Ｃlｏｓｅｄ Hｙｄｒａｕlｉｃ
Ｓｙｓｔｅｍ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＡＭＥＳｉｍ

XＵ Lｉｐｉｎｇ XＩＡＮＧ Ｎａｎ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
ＮＡＮ Xｉａｏｑｉｎｇ ＣＵＩ Ｙａｎｂｉｎ （１4７）

Ｍｏｄｅlｉｎｇ ａｎｄ Ｓｉｍｕlａｔｉｏｎ Ａｎａlｙｓｉｓ ｏｆ Ａ８ＶＯ Ｖａｒｉａｂlｅ Ｐｕｍｐ
HＵ Xｉａｏｄｏｎｇ LＩＵ Ｂａｎｇｃａｉ ＹＵＡＮ Ｃｏｎｇlｉｎ （１５１）⋯⋯⋯

REVIEW ＆ ANALYSIS
Ｒｅｓｅａｒｃｈ Ｄｅｖｅlｏｐｍｅｎｔ ｏｆ Ｔｈｅｒｍｏｈｙｄｒｏｄｙｎａｍｉｃ Lｕｂｒｉｃａｔｉｏｎ ｏｆ

Ｓlｉｐｐｅｒ／Ｓｗａｓｈ Ｐlａｔｅ Ｐａｉｒ ｉｎ Ａｘｉａl Ｐｉｓｔｏｎ Ｐｕｍｐ
ＴＡＮＧ Hｅｓｈｅｎｇ LＩ Ｊｉｎｇ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＹＩＮ Ｙａｏｂａｏ HＵ Ｙｕｎｔａｎｇ （１５３）

Ｏｐｐｏｒｔｕｎｉｔｉｅｓ ａｎｄ Ｃｈａllｅｎｇｅｓ Ｆａｃｉｎｇ Ｃｈｉｎｅｓｅ Ｍａｎｕｆａｃｔｕｒｉｎｇ ｕｎｄｅｒ
Ｎｅｗ Ｍｏｄｅl ｏｆ Ｉｎｔｅllｉｇｅｎｔ Ｍａｎｕｆａｃｔｕｒｉｎｇ

ＦＵ Lｉｎ （１６１）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

FAULT DIAGNOSIS ＆ RELIABILITY
Ｒｅlｉａｂｉlｉｔｙ Ａｎａlｙｓｉｓ ｆｏｒ Ｔｏｏl Ｍａｇａｚｉｎｅ Ｓｙｓｔｅｍ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｆｕｚｚｙ

Ｆａｕlｔ Ｔｒｅｅ
LＵＯ Ｗｅｉ ＷＡＮＧ Xｉａｎlｉｎ （１６５）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｒｅｓａｍｐlｅ ａｎｄ Ｅｒｒｏｒ Ａｎａlｙｓｉｓ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Lａｇｒａｎｇｅ Ｔｒａｎｓｆｏｒｍ
ＺHＡＯ Lｅｉ ＺHＡＮＧ Ｙｏｎｇｘｉａｎｇ ＺHＡＮＧ Ｓｈｕａｉ （１７０）⋯⋯

Ｔｏｏl Ｗｅａｒ Ｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇ Ｍｅｔｈｏｄ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＢＰ Ｎｅｕｒａl Ｎｅｔｗｏｒｋ ａｎｄ
Ｄ-Ｓ Ｅｖｉｄｅｎｃｅ Ｔｈｅｏｒｙ
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