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ＷＡＮＧ Ｂｉｎｇ　ＳＨＡＮ Ｓｈｉｙａｎ （２７）
Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｓｉｘ Ｄｅｇｒｅｅ ｏｆ Ｆｒｅｅｄｏｍ Ｉｎｄｕｓｔｒｉａｌ Ｒｏｂｏｔ Ｃａｌｉｂｒａｔｉｏｎ

Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔ
ＬＩＵ Ｃｈｕｎｘｕｅ　ＺＨＥＮＧ Ｚｈｅｅｎ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＳＵＮ Ｊｉａｎ　ＳＨＥＮ Ｂｉｎ （３１）
Ｋｉｎｅｍａｔｉｃｓ Ａｎａｌｙｓｉｓ ａｎｄ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ｏｆ ａ Ｐａｌｌｅｔｉｚｉｎｇ Ｍａｎｉｐｕｌａｔｏｒ

Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＭＡＴＬＡＢ
ＨＵＡＮＧ Ｘｕｎａｎ　ＹＵＥ Ｘｉａ　ＸＩＡＮ Ｓｏｎｇｚｈｉ （３５）⋯⋯⋯⋯

Ｄｅｇｒｅｅ ｏｆ Ｆｒｅｅｄｏｍ ａｎｄ Ｐｏｓｉｔｉｏｎ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ ３-ＲＰＲＲ Ｓｐａｔｉａｌ
Ｐａｒａｌｌｅｌ Ｍｅｃｈａｎｉｓｍ

ＬＩＵ Ｐｉｎｇａｎ　ＷＡＮＧ Ｘｉａｏｌｉａｎｇ　ＳＨＵ Ｙｉｎｇｊｉａｎｇ （４０）⋯⋯
Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｓｙｓｔｅｍ ｏｆ ａ Ｎｅｗ Ｔｙｐｅ ｏｆ Ｖｅｈｉｃｌｅ Ｃａｒｒｉｅｄ

Ｍａｎｉｐｕｌａｔｏｒ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＰＬＣ
ＷＡＮＧ Ｊｉａｎｗｅｉ　ＸＵＥ Ｆａｎｇｘｉ （４４）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｋｉｎｅｍａｔｉｃｓ Ｓｏｌｖｉｎｇ ａｎｄ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ ＱＹ-７ｔ Ｈｅａｖｙ Ｃｏｎｔａｉｎｅｒ
Ｔｒａｎｓｐｏｒｔ Ｍａｎｉｐｕｌａｔｏｒ

ＳＨＵ Ｙｕｆｅｎｇ　ＦＡＮ Ｓｉｌｉ　ＸＩＯＮＧ Ｃｈａｎｇｗｅｉ （４７）⋯⋯⋯⋯

TEST ＆ RESEARCH
Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ａｃｃｕｒａｔｅ Ｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ ｆｏｒ Ｄｉｓｐｌａｃｅｍｅｎｔ

ｏｆ Ｍａｇｎｅｔｉｃ-ｇｒａｔｉｎｇ-ｌｉｋｅ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｃｙｌｉｎｄｅｒ
ＣＨＥＮ Ｌｕｘｉ　ＦＵ Ｙｏｎｇｌｉｎｇ （５１）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌ Ｓｔｕｄｙ ｏｎ Ｓｉｍｕｌａｔｅｄ Ｌｏａｄｉｎｇ ｏｆ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｓｙｓｔｅｍ
Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｍａｇｎｅｔｉｃ Ｐｏｗｄｅｒ Ｂｒａｋｅ

ＬＩＵ Ｙｏｎｇ　ＧＵ Ｌｉｃｈｅｎ　ＹＡＮＧ Ｂｉｎ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
ＷＵ Ｚｈｅｎｓｏｎｇ　ＣＨＥＮ Ｍｅｎｇ　

ＷＡＮＧ Ｓｈｅｎｇｈｕａｉ　ＹＵＡＮ Ｈａｉｂｉｎｇ （５８）

·Ⅲ·

万方数据



Ｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔ ｏｆ Ａｘｉａｌ Ｓｔａｔｉｃ Ｒｉｇｉｄｉｔｙ Ｔｅｓｔ Ｓｙｓｔｅｍ ｏｆ Ｂａｌｌ Ｓｃｒｅｗ
Ｐａｉｒ

ＸＵ Ｓｈｕｊｉａｎ　ＣＨＥＮ Ｚｈａｏｑｉｎ　ＧＡＯ Ｓｈａｎｌｏｎｇ　⋯⋯⋯

ＭＡ Ｆａｎｙｉｎｇ　ＸＵ Ｘｉａｎｇｒｏｎｇ　ＳＯＮＧ Ｘｉａｎｃｈｕｎ （６２）

Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ａｎｄ Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌ Ｓｔｕｄｙ ｏｎ Ｄａｍｐｉｎｇ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃ
ｏｆ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｓｈｏｃｋ Ａｂｓｏｒｂｅｒ

ＬＩＵ Ｓｈａｏｎａ　ＸＩＯＮＧ Ｘｉｎ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＣＨＥＮＧ Ｓｈｉｌｉ　ＸＩ Ｌｉｊｕｎ （６６）

Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌ Ｓｔｕｄｙ ｏｆ Ｆａｉｌｕｒｅ Ｒｉｓｋ ｏｆ Ｈｉｇｈ-Ｖｏｌｔａｇｅ Ｈａｒｎｅｓｓ ｏｆ
Ｎｅｗ Ｅｎｅｒｇｙ Ｖｅｈｉｃｌｅ ｕｎｄｅｒ Ｍｅｃｈａｎｉｃａｌ Ｌｏａｄｉｎｇ

ＺＨＥＮＧ Ｈａｏｔｉａｎ　ＹＩＮ Ｂｉｎ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＷＵ Ｈａｉｌｏｎｇ　ＬＡＩ Ｘｉｎｇｈｕａ （７０）

Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｎ Ｇａｓ Ｃｏｎｔｅｎｔ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｏｆ Ｌｉｑｕｉｄ-
ｆｉｌｌｅｄ Ｓｙｓｔｅｍ ｏｆ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｂｒｉｃｋ Ｐｒｅｓｓ

ＬＶ Ｊｉａｎｈｏｎｇ　ＤＵ Ｑｕｎｇｕｉ　ＷＥＮ Ｙｉｚｈａｎｇ （７４）⋯⋯⋯⋯⋯

Ｆｌｏｗ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃ ａｎｄ Ｐｕｌｓａｔｉｏｎ Ｓｔａｂｉｌｉｚａｔｉｏｎ ｏｆ Ｅｌｌｉｐｔｉｃａｌ
Ｇｅａｒ Ｐｕｍｐ

ＹＡＮＧ Ｗｅｎｈｕａ　ＬＩＵ Ｄａｗｅｉ （７７）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｔｅｃｈｎｉｑｕｅ ｆｏｒ ＣＮＣ Ｔｏｏｔｈ Ｃｕｔｔｉｎｇ ａｎｄ Ｇｒｉｎｄｉｎｇ ｏｆ Ｆａｃｅ Ｇｅａｒ
Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｐｌａｎｅ-ｃｕｔｔｅｒ

ＰＥＮＧ Ｘｉａｎｌｏｎｇ　ＺＨＡＮＧ Ｌｅ　ＬＩ Ａｉｍｉｎ （８１）⋯⋯⋯⋯⋯

Ｓｔｕｄｙ ｏｎ Ｐｏｓｉｔｉｏｎ Ｃｏｎｔｒｏｌ ｏｆ Ｅｌｅｃｔｒｏ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｐｒｏｐｏｒｔｉｏｎａｌ
Ｓｙｓｔｅｍ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｖｉｒｔｕａｌ Ｉｎｓｔｒｕｍｅｎｔ

ＷＡＮＧ Ｊｕａｎ　ＨＵ Ｗｅｎｊｕｎ　ＺＨＵ Ｓｈｏｕｘｉｎ （８６）⋯⋯⋯⋯⋯

Ｃｏｎｔｒｏｌ ａｎｄ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｆ Ｆｌｏｗ Ｐｕｌｓａｔｉｏｎ ｉｎ ｔｈｅ Ｎｅｗ Ｗａｔｅｒ
Ｈｙｄｒａｕｌｉｃｓ Ｖａｒｉａｂｌｅ Ｐｕｍｐ

ＷＡＮＧ Ｘｉａｏｌａｎ　ＹＵ Ｌａｎｙｉｎｇ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＷＵ Ｗｅｎｈａｉ　ＫＥ Ｊｉａｎ （９１）

Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ ６-ＤＯＦ Ｔｅｓｔｉｎｇ Ｐｌａｔｆｏｒｍ ｆｏｒ Ａｕｔｏｍｏｔｉｖｅ Ｓｕｓｐｅｎｓｉｏｎ
Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｓｙｓｔｅｍ

ＳＨＥＮ Ａｉｈｕａ　ＬＵＯ Ｙｉｎｓｈｅｎｇ　ＳＯＮＧ Ｗｅｉ （９６）⋯⋯⋯⋯

MODELING ＆ SIMULATION
Ｍｏｄｅｌｉｎｇ ａｎｄ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｃｏｎｓｔａｎｔ Ｐｒｅｓｓｕｒｅ Ｖａｒｉａｂｌｅ

Ｐｉｓｔｏｎ Ｐｕｍｐ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＡＭＥＳｉｍ
ＬＵＯ Ｗｅｉ　ＺＯＵ Ｄａｐｅｎｇ　ＸＩＡＯ Ｔｉｂｉｎｇ　⋯⋯⋯⋯⋯

ＪＩＡ Ｊｉａｎｇｋａｉ　ＷＵ Ｂａｉｈａｉ （１００）

Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｄａｍｐｉｎｇ Ｈｏｌｅ ｏｆ Ｕｎｌｏａｄｉｎｇ Ｒｅｌｉｅｆ
Ｖａｌｖｅ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＡＭＥＳｉｍ

ＷＡＮＧ Ｃｈｕａｎｌｉ　ＷＥＩ Ｂｅｎｚｈｕ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＤＥＮＧ Ｈａｉｓｈｕｎ　ＨＥ Ｔａｏ （１０４）

Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｆｌｏｗ Ｓｔａｔｅ ｉｎ Ａｅｒｏｓｔａｔｉｃ Ｇｕｉｄｅ Ｗａｙ ｕｎｄｅｒ ｔｈｅ Ｔｈｉｎ
Ｃｏｎｄｉｔｉｏｎｓ

ＮＩＮＧ Ｆａｎｇｗｅｉ　ＬＯＮＧ Ｗｅｉ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＬＩＵ Ｙａｎ　ＰＥＩ Ｈａｏ （１０８）

Ｅｌｅｃｔｒｏｍａｇｎｅｔｉｃ Ｄｉｒｅｃｔｉｏｎａｌ Ｖａｌｖｅ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｍｕｌｔｉｐｈｙｓｉｃｓ
Ｆｉｅｌｄ Ｃｏｕｐｌｉｎｇ

ＣＡＩ Ｗｅｉ　ＺＨＡＮＧ Ｓｈｕｏ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＤＡＩ Ｍｉｎｑｉａｎｇ　ＹＡＮＧ Ｚｈｉｙｏｎｇ （１１２）

Ｓｔｕｄｙ ｏｎ Ｅｎｅｒｇｙ Ｒｅｃｏｖｅｒｙ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｉｎ Ｐｒｅｓｓｕｒｅ Ｒｅｌｉｅｆ
Ｐｒｏｃｅｓｓ ｏｆ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｓｕｐｐｏｒｔ Ｃｏｌｕｍｎ ｉｎ Ｌａｒｇｅ Ｍｉｎｉｎｇ Ｈｅｉｇｈｔ

ＺＨＡＮＧ Ｚｈｉｑｉａｎｇ　ＬＩ Ｙｏｎｇｔａｎｇ　ＬＩＵ Ｚｈｉｑｉ　⋯⋯⋯⋯

ＹＡＮ Ｊｉａｈｕ　ＺＨＵＡＮＧ Ｇｕｏｓｈｕｎ （１１５）

Ｓｙｎｃｈｒｏｎｏｕｓ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｆｏｒ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｂｅｎｄｉｎｇ Ｍａｃｈｉｎｅ
Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｓｉｎｇｌｅ Ｎｅｕｒｏｎ ＰＩＤ Ｓｔｒａｔｅｇｙ

ＹＡＮＧ Ｘｉ　ＣＥＮ Ｙｕｗａｎ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＹＥ Ｘｉａｏｈｕａ　ＨＵＡＮＧ Ｊｉａｎｚｈｏｎｇ （１１９）

Ｃｏ-Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｏｆ Ｓｔｒｉｐ Ｒｏｌｌｉｎｇ ｍｉｌｌ Ｇａｕｇｅ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｓｙｓｔｅｍ Ｂａｓｅｄ
ｏｎ ＡＭＥＳｉｍ ａｎｄ ＡＤＡＭＳ

ＤＯＮＧ Ｍｉｎ　ＭＡ Ｃｈａｎｇｆｅｉ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＹＡＮＧ Ｌｉｈｕｉ　ＷＡＮＧ Ｌｉｋｅ （１２４）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｆ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｓｙｓｔｅｍ ｏｆ Ｓｉｍｕｌａｔｉｎｇ Ｔｅｓｔ Ｂｅｎｃｈ ｏｆ Ｄｉｒｅｃｔ-
ｄｒｉｖｅ Ｗｉｎｃｈ Ｈｅａｖｅ Ｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎ Ｓｙｓｔｅｍ

ＨＯＮＧ Ｙｏｎｇ　ＸＩＡＯ Ｔｉｂｉｎｇ　ＺＯＵ Ｄａｐｅｎｇ （１２９）⋯⋯⋯⋯

Ｉｎｆｌｕｅｎｃｅ ｏｆ ｔｈｅ Ｏｒｉｆｉｃｅ ｏｎ ｔｈｅ Ｊｅｔ Ｆｌｏｗ Ｆｉｅｌｄ ｏｆ Ｄｅｆｌｅｃｔｏｒ Ｊｅｔ
Ｖａｌｖｅ

ＬＩＵ Ｚｅｎｇｇｕａｎｇ　ＹＡＮＧ Ｇｕｏｌａｉ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＹＵＥ Ｄａｌｉｎｇ　ＢＡＩ Ｇｕｉｘｉａｎｇ （１３３）

Ｄｅｓｉｇｎ ｆｏｒ ｔｈｅ Ｂｏｄｙ Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅ ｏｆ Ｗｉｎｃｈ ｏｆ Ｕｌｔｒａ-ｄｅｅｐ Ｄｒｉｌｌｉｎｇ
Ｗｉｎｃｈ-ｔｙｐｅ Ｈｅａｖｅ Ｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎ Ｓｙｓｔｅｍ

ＣＨＥＮ Ｌｅｉ　ＸＩＡＯ Ｔｉｂｉｎｇ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＧＥ Ｙｏｕｍｉｎｇ　ＷＵ Ｂａｉｈａｉ （１３９）

Ｓｔｒｅｎｇｔｈ Ａｎａｌｙｓｉｓ ａｎｄ Ｓｔｒｕｃｔｕｒａｌ Ｄｅｓｉｇｎ ｆｏｒ Ａｄｊｕｓｔａｂｌｅ Ｓｕｐｐｏｒｔ
Ｌｅｇｓ ｏｆ Ｈｉｇｈｌａｎｄ Ｇａｐ Ｓｐｒａｙｅｒ

ＺＵＯ Ｈｏｕｚｅ　ＹＡＮＧ Ｘｉｎ　ＨＥ Ｊｉａｎｈｕａ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＷＡＮＧ Ｊｉａｎｈｅ　ＬＩ Ｊｉａｎｐｉｎｇ （１４３）

Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ｓｔｕｄｙ ｏｆ Ｄｕａｌ Ｑｕａｔｅｒｎｉｏｎ ｉｎ ６-ＤＯＦ Ｆｌｉｇｈｔ Ｓｉｍｕｌａｔｏｒ
ＷＡＮＧ Ｈｕｉ　ＺＨＵ Ｄａｏｙａｎｇ （１４７）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｔｈｅ Ｃｏｎｔｒｏｌ ｆｏｒ Ｖａｌｅ-Ｃｏｎｔｒｏｌｌｅｄ Ａｓｙｍｍｅｔｒｉｃａｌ Ｃｙｌｉｎｄｅｒ Ｂａｓｅｄ ｏｎ
Ｆｅｅｄｂａｃｋ Ｌｉｎｅａｒｉｚａｔｉｏｎ ａｎｄ Ｓｌｉｄｉｎｇ Ｍｏｄｅ Ｃｏｎｔｒｏｌ

ＺＨＥＮＧ Ｋａｉｆｅｎｇ　ＹＡＮＧ Ｇｕｉｌｉｎｇ　ＦＡＮＧ Ｊｉａｚｈｉ　⋯⋯

ＹＡＮＧ Ｋｅｐｉｎｇ　ＱＩＡＯ Ｊｕｎ （１５１）

ＦＥＡ ａｎｄ Ｖｅｒｉｆｉｃａｔｉｏｎ ｏｆ Ｔｅｍｐｅｒａｔｕｒｅ Ｆｉｅｌｄ ｉｎ Ｇｅａｒ Ｆｏｒｍ Ｇｒｉｎｄｉｎｇ
ＺＨＵ Ｐｅｎｇｆｅｉ　ＬＩＵ Ｊｕａｎ （１５５）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

REVIEW ＆ ANALYSIS
Ｓｕｐｅｒｉｏｒｉｔｙ ａｎｄ Ｃｈａｌｌｅｎｇｅ ｏｆ Ｗａｔｅｒ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｕｌｔｒａ-ｈｉｇｈ

Ｐｒｅｓｓｕｒｅ Ｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ
ＪＩＡＮＧ Ｚｈｕｏ　ＪＩＡＮＧ Ｌｉｚｈｅｎ　ＸＩＡＮＧ Ｈｏｎｇ　⋯⋯⋯

ＤＵ Ｂｉｎｇ　ＦＡＮ Ｘｉａｏｐｉｎｇ （１６０）

FAULT DIAGNOSIS ＆ RELIABILITY
Ａｎａｌｙｓｉｓ ａｎｄ Ｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇ Ｃａｕｓｅ ｏｆ Ｖｅｒｔｉｃａｌ Ｌａｔｈｅ Ｗｏｒｋｂｅｎｃｈ

Ｒａｄｉａｌ Ｒｕｎ ｏｕｔ Ｆａｉｌｕｒｅ
ＢＩ Ｊｕｎｘｉ　ＺＨＩ Ｂｏｘｉｏｎｇ　ＸＵＥ Ｚｈｉａｎ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＬＩＵ Ｈｏｎｇｂｉｎｇ　ＷＡＮＧ Ｑｉ （１６４）

Ｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ａｕｔｏｍａｔｉｃ Ｔｏｏｌ Ｃｈａｎｇｅｒ Ｓｙｓｔｅｍ ｏｆ
Ｍａｃｈｉｎｉｎｇ Ｃｅｎｔｅｒ

ＷＥＩ Ｊｉｑｉａｎｇ　ＣＵＩ Ｆｅｎｇ　ＰＩＡＯ Ｃｈｅｎｇｄａｏ （１６６）⋯⋯⋯⋯
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