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ＺＩ Ｌｉｍｉｎ　ＹＩＮ Ｚｕｏｓｈｅｎｇ　ＷＡＮＧ Ｗｅｉ （２３）

Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｉｍｐｌｅｍｅｎｔａｔｉｏｎ ｏｆ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｓｙｓｔｅｍ ａｂｏｕｔ Ｃａｎｔｉｌｅｖｅｒ
ａ Ｍａｇｎｅｔｉｃ Ｓｈｏｅ Ｍａｎｉｐｕｌａｔｏｒ

ＬＩ Ｙｉｎｌｕ　ＬＩ Ｊｉｎｃｕｉ （２６）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｆ ａ Ｐｎｅｕｍａｔｉｃ Ｉｎｔｅｌｌｉｇｅｎｔ Ｉｎｔｅｒｉｏｒ Ｗａｌｌ
Ｐｌａｓｔｅｒｉｎｇ Ｍａｃｈｉｎｅ

ＲＵＡＮ Ｘｕｅｙｕｎ　ＭＡ Ｑｉａｎｇｑｉａｎｇ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＬＩ Ｈｏｎｇｗｅｉ　ＷＵ Ｊｉｙｉｎｇ （２９）

Ｅｘｐｌｏｓｉｖｅ-ｒｅｍｏｖａｌ Ｒｏｂｏｔ Ｍａｎｉｐｕｌａｔｏｒ Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅ Ｄｅｓｉｇｎ
ＺＨＡＮＧ Ｈａｉｈｕａ （３２）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｗｏｒｋｓｐａｃｅｓ Ｓｏｌｕｔｉｏｎ ｏｆ ４-ＲＲＲ Ｒｅｄｕｎｄａｎｔ Ｐａｒａｌｌｅｌ Ｍｅｃｈａｎｉｓｍ
ｂｙ ＳｉｍＭｅｃｈａｎｉｃｓ

ＬＵ Ｚｈｅｎｇｊｉｅ　 ＨＡＯ Ｌｉａｎｇｌｉａｎｇ （３４）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ａｕｔｏｍａｔｉｃ Ｆｅｅｄｉｎｇ Ｉｎｊｅｃｔｏｒｓ Ｓｙｓｔｅｍ ｆｏｒ Ｓｔｙｒｏｆｏａｍ
Ｐｒｏｄｕｃｔｉｏｎ Ｌｉｎｅｓ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＰＬＣ

ＳＨＡＮ Ｇｅｎｌｉ　 ＪＩＡＮＧ Ｗａｎｌｉ　 ＣＨＥＮ Ｘｉａｎｇｍｉｎｇ （３８）⋯⋯

Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｍａｎｉｐｕｌａｔｏｒ Ｔｒａｃｋｉｎｇ Ｅｒｒｏｒ Ｂａｓｅｄ ｏｎ
Ｌｉｎｅａｒ Ｖａｒｉａｂｌｅ Ｐａｒａｍｅｔｅｒ Ｃｏｎｔｒｏｌ

ＭＥＮＧ Ｌｉｎｇｘｉｎ　ＭＩＡＯ Ｊｉｎｇｔａｏ　ＹＡＮＧ Ｆａｎ （４２）⋯⋯⋯⋯

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｐｒｏｄｕｃｔｉｖｉｔｙ ｏｆ Ａｕｔｏｍａｔｉｃ Ｆｅｅｄｉｎｇ Ｓｏｒｔｉｎｇ Ｗｏｒｋｓｔａｔｉｏｎ
ＸＩＡＯ Ｓｈｉｙａｏ （４６）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｐｏｗｄｅｒ Ｍａｔｅｒｉａｌ Ｓｉｎｔｅｒｉｎｇ Ｓａｇｇｅｒ Ｔｕｒｎｉｎｇ Ｍａｃｈｉｎｅ
ＪＩＮ Ｙｉｎｇ　ＬＵ Ｌｅｍｉｎ （５０）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

TEST ＆ RESEARCH
Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｄｅｅｐ Ｓｅａ Ｈｉｇｈ Ａｍｂｉｅｎｔ Ｐｒｅｓｓｕｒｅ Ｉｎｆｌｕｅｎｃｅ ｔｏ Ｓｔｒａｉｎ

Ｐｒｅｓｓｕｒｅ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｏｆ Ｃ Ｔｙｐｅ Ｂｏｕｒｄｏｎ Ｔｕｂｅ
ＹＵＡＮ Ｓｈａｏｈｕａ　ＮＩＥ Ｓｏｎｇｌｉｎ （５３）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

·Ⅲ·

万方数据



Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ ｔｈｅ Ｉｎｆｌｕｅｎｃｅ Ｆａｃｔｏｒｓ ｏｆ Ｗｏｒｋｐｉｅｃｅ Ｖｉｂｒａｔｉｏｎ ｉｎ ｔｈｅ
ＢＴＡ Ｄｅｅｐ-ｈｏｌｅ Ｄｒｉｌｌｉｎｇ Ｐｒｏｃｅｓｓ

ＷＵ Ｚｈｕｂｉｎｇ　ＳＨＥＮ Ｘｉｎｇｑｕａｎ　 ＬＥＩ Ｓｈａｏ （５８）⋯⋯⋯⋯

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ ｔｈｅ Ｍｅｔｈｏｄ ｆｏｒ ＳＴＬ Ｍｏｄｅｌ Ｏｆｆｓｅｔ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｖｅｒｔｅｘ
Ｏｆｆｓｅｔ

ＺＨＵ Ｈｕ　ＪＵ Ｊｉｎ　 ＸＩＮＧ Ｙｕｆｅｉ （６２）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｋｅｙ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｉｅｓｉｎ ＣＮＣ Ｓｙｓｔｅｍ ｏｆ Ｉｎｄｅｘａｂｌｅ
Ｉｎｓｅｒｔｓ Ｇｒｉｎｄｉｎｇ Ｐｒｏｃｅｓｓ

ＹＵＡＮ Ｘｉａｎｇｒｏｎｇ　 ＴＩＡＮ Ｘｉｎｃｈｅｎｇ （６５）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｅｒｒｏｒ Ｉｄｅｎｔｉｆｉｃａｔｉｏｎ ａｎｄ Ｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｆ ＣＮＣ Ｍａｃｈｉｎｅ
Ｔｏｏｌ Ｔｒａｎｓｌａｔｉｏｎ Ａｘｉｓ

ＸＵ Ｌｉａｎｘｉａｎｇ　ＧＵＯ Ｃｈｕｎｈｏｎｇ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＬＩＵ Ｗｅｉｎａ　ＬＩ Ｃｈｕｎｍｅｉ （６８）

Ｆｏｌｌｏｗｉｎｇ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｉｎ Ｍｅｓｈｉｎｇ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｏｆ Ｄｏｕｂｌｅ Ｃｉｒｃｕｌａｒ
Ａｒｃ Ｇｅａｒ

ＤＵＡＮ Ｗｅｎｈａｏ　ＲＥＮ Ｚｈｏｎｇｙｉ　ＤＵＡＮ Ｊｉａｎｚｈｏｎｇ （７２）⋯⋯

Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｏｃｅａｎ Ｐｉｌｅ Ｐｌａｔｆｏｒｍ Ｌｅｖｅｌｅｒ Ｃｌａｍｐｉｎｇ Ｗｏｒｋｉｎｇ
Ｍｅｃｈａｎｉｓｍ

ＷＡＮＧ Ｈａｉｂｏ　 ＺＨＡＮＧ Ｌａｎ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＭＥＮＧ Ｑｉｎｇｘｉｎ　 ＷＡＮＧ Ｚｈｅ （７６）

Ｍｏｄａｌ Ａｎａｌｙｓｉｓ ａｎｄ Ｔｅｓｔ Ｓｔｕｄｙ ｏｆ ａ Ｃｏｍｐｏｓｉｔｅ Ｇｒｉｎｄｅｒ Ｂｅｄ
ＬＵ Ｄｏｎｇｈｕｉ　ＦＡＮ Ｙｕａｎｘｕｎ （８０）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｆ Ｐｏｓｉｔｉｏｎｉｎｇ Ｍｅｔｈｏｄ ｉｎ ＰＣＢ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｉｍｐｒｏｖｅｄ
ＲＡＮＳＡＣ Ａｌｇｏｒｉｔｈｍ

ＺＨＡＮＧ Ｗｕｊｉｅ　ＨＥ Ｇｕａｎｇｄｏｎｇ　ＮＩＥ Ｘｉｎｑｉａｏ （８４）⋯⋯⋯

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｄｙｎａｍｉｃｓ ｏｆ Ｒｏｌｌｉｎｇ Ｈｏｓｅ Ｈｅａｄ Ｄｅｐｌｏｙａｂｌｅ
Ｍｅｃｈａｎｉｓｍ

ＺＨＡＮＧ Ｓｈｉｆｕ　ＹＵ Ｂｉｎｂｉｎ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＰＩ Ｊｉａｌｉ　ＹＡＮＧ Ｊｉａｎｙｏｎｇ （８８）

Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｓｙｓｔｅｍ ｆｏｒ Ｄｅｅｐ-ｓｅａ Ｓｕｂｍｅｒｓｉｂｌｅ
ＹＡＮＧ Ｓｈｅｎｓｈｅｎ　ＷＡＮＧ Ｘｕａｎ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＬＩＵ Ｈａｏ　ＨＵ Ｚｈｅｎ （９３）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ ３Ｄ Ｐｒｉｎｔｉｎｇ Ｍｏｄｅｌ Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅ Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｔｙｐｉｃａｌ
Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｐｒｅｓｓｅｓ

ＺＨＡＩ Ｈｕａ　ＣＨＥＮ Ｌｉａｎｇ 　 ＬＩ Ｇｕｉｓｈａｎ　⋯⋯⋯⋯⋯

ＷＡＮＧ Ｙｕｓｈａｎ　ＹＡＮ Ｊｉａｎｗｅｎ （９６ ）

Ｈａｒｄｗａｒｅ Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｍｕｌｔｉ -ａｘｉｓ Ｍｏｔｉｏｎ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｃａｒｄ Ｂａｓｅｄ ｏｎ
ＤＳＰ ａｎｄ Ｉｔｓ Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ ｉｎ Ｔｅａｃｈｉｎｇ

ＬＩＵ Ｑｉｎｇ　 ＷＡＮＧ Ｔａｉｙｏｎｇ　 ＧＵＯ Ｊｉｎｊｉｎ　⋯⋯⋯⋯⋯

ＷＡＮＧ Ｘｉａｏｆｅｎｇ　 ＧＥ Ｗｅｉｍｉｎ　 ＳＵＮ Ｙａｎｆａｎｇ （９９）

Ｅｆｆｅｃｔ ｏｆ Ｔｅｍｐｅｒａｔｕｒｅ ｏｎ Ｔｏｒｑｕｅ Ｍｏｔｏｒ Ａｉｒ Ｇａｐ Ｒｅｌｕｃｔａｎｃｅ ａｎｄ
Ｐｅｒｍａｎｅｎｔ Ｍａｇｎｅｔ Ｐｏｌａｒｉｚａｔｉｏｎ Ｍａｇｎｅｔｏｍｏｔｉｖｅ Ｆｏｒｃｅ

ＱＩＮ Ｊｉａｙａｎ　ＬＩ Ｃｈａｎｇｃｈｕｎ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＹＡＮ Ｈａｏ　ＬＩ Ｌｅｉ （１０５）

Ａｕｔｏｍａｔｉｃ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ Ｌｏｃｋｉｎｇ Ｃｌｕｔｃｈ Ｓｌｉｐｐｉｎｇ ｏｆ
ｔｈｅ Ｆｕｚｚｙ ＰＩＤ Ｃｏｎｔｒｏｌ

ＰＥＮＧ Ｚｈｅｎｇｈｕ　 ＺＨＡＯ Ｌｉｍｅｉ　 ＷＵ Ｈｕａｉｃｈａｏ　⋯⋯

ＬＯＮＧ Ｙｕｎｘｉａｎｇ　 ＬＩ Ｇｕｏｑｉａｏ （１１０）

Ｄｅｆｏｒｍａｔｉｏｎ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｉｎ Ｔｉｍｅ Ｄｏｍａｉｎ ｏｎ Ｌｉｇｈｔｗｅｉｇｈｔ Ｒｏｌｌ-ｏｖｅｒ
Ｐｒｏｔｅｃｔｉｖｅ Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅｓ ｗｉｔｈ Ｌａｔｅｒａｌ Ｌｏａｄｉｎｇ

ＢＩＮ Ｓｈｉｂｏ　ＺＨＡＮＧ Ｑｉａｎｇ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＸＩＯＮＧ Ｙａｏｚｈｉ　ＧＡＯ Ｔｉｎｇ （１１４）

Ｅｎｅｒｇｙ Ｓａｖｉｎｇ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｓｙｓｔｅｍ ｏｆ Ｂｒｉｃｋ
Ｐｒｅｓｓ

ＷＡＮＧ Ｘｉｎ　ＺＨＡＮＧ Ｗｅｉ　ＣＨＥＮ Ｙｕｅｙｕｎ （１１９）⋯⋯⋯⋯

MODELING ＆ SIMULATION
Ｉｎｔｅｒｐｏｌａｔｉｏｎ Ａｌｇｏｒｉｔｈｍ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｎｅｗｔｏｎ-Ｒａｐｓｏｎ Ｉｔｅｒａｔｉｏｎ

Ｍｅｔｈｏｄｏｆ Ｍａｃｈｉｎｅ Ｔｏｏｌ ｏｆ Ｈｉｇｈ-ｇｒａｄｅ Ｎｕｍｅｒｉｃａｌ
Ｃｏｎｔｒｏｌ ｏｆ ＮＵＲＢＳＣｕｒｖｅ

ＺＨＡＮＧ Ｗａｎｊｕｎ　ＴＵ Ｊｉｎｇｊｉｅ　ＺＨＡＮＧ Ｙｕｂｉｎ　⋯⋯⋯

ＺＨＡＮＧ Ｊｉｎｇｘｕａｎ　 ＺＨＡＮＧ Ｊｉｎｇｙｉ　ＺＨＡＮＧ Ｊｉｎｇｙａｎ （１２６）

Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ｓｔｕｄｙ ｏｎ ｔｈｅ Ｆｌｕｉｄ-ｓｏｌｉｄ Ｃｏｕｐｌｉｎｇ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｏｆ
Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｐｉｐｅ ｉｎ Ｄｉｆｆｅｒｅｎｔ Ｂｅｎｄｉｎｇ Ａｎｇｌｅｓ

ＺＨＯＵ Ｚｈｉｊｉｎ　ＤＡＩ Ｚｈｅｂｉｎｇ　ＨＥ Ｘｉｎｇ （１３１）⋯⋯⋯⋯⋯

Ｆｌｏｗ Ｆｉｅｌｄ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｂｉｏｎｉｃ Ｎｏｎ-ｓｍｏｏｔｈ Ｃｏｎｃａｖｅ Ｓｕｒｆａｃｅ ｉｎ
Ｌｏｗ-ｓｐｅｅｄ ａｎｄ Ｈｉｇｈ-ｔｏｒｑｕｅ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｍｏｔｏｒ摧ｓ Ｖａｌｖｅ Ｐｌａｔｅ
Ｐａｉｒ

ＭＡ Ｈａｏ　ＧＡＯ Ｄｉａｎｒｏｎｇ　ＬＩＡＮＧ Ｂｏｊｉａｎ （１３６）⋯⋯⋯⋯

Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｆ Ｓｙｎｃｈｒｏｎｏｕｓ Ｓｙｓｔｅｍ ｗｉｔｈ Ｌａｒｇｅ Ｅｃｃｅｎｔｒｉｃ
Ｌｏａｄｓ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｌｏａｄ-Ｓｅｎｓｉｎｇ Ｐｒｉｎｃｉｐｌｅ

ＷＡＮＧ Ｆａｎ　 ＺＨＡＯ Ｊｉｙｕｎ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＬＩＵ Ｊｉｎｓｈｅｎｇ　 ＬＩ Ｈａｏｎａｎ （１４２）

Ｍｏｄｅｌｉｎｇ ａｎｄ Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ ｆｏｒ ＣＮＣ Ｌａｔｈｅ Ｇｅｏｍｅｔｒｉｃ Ｅｒｒｏｒｓ
ＷＡＮＧ Ｊｉａｎｌｉａｎｇ　ＬＩＵ Ｒｕｎａｉ （１４５）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ａｎａｌｙｓｉｓ ａｎｄ Ｏｐｔｉｍａｌ Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｓｔａｉｒｓ Ｃｌｉｍｂｉｎｇ
Ｌｏａｄｉｎｇ Ｃａｒ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｃｒａｎｋ-ｒｏｃｋｅｒ Ｍｅｃｈａｎｉｓｍ

ＣＡＯ Ｃｈｏｎｇｚｈｅｎ　ＪＩＡＮＧ Ｐｅｎｇ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＷＡＮＧ Ｆｅｎｇｑｉｎ　ＣＨＥＮ Ｊｉｎｇｂａｎｇ （１４９）

Ｍｏｄｅｌｉｎｇａｎｄ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｍｅｃｈａｎｉｓｍ ｉｎ Ｄｅｅｐ Ｓｅａ
Ｓｅａｂｅｄ Ｓｔｅｐｐｉｎｇ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｓｉｍｕｌｉｎｋ

ＣＨＥＮ Ｊｉａｂｉｎ　ＧＡＯ Ｊｉａｎｈｏｎｇ （１５３）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ａｅｒｉａｌ Ｖｅｈｉｃｌｅ Ｅｌｅｃｔｒｏ-ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｓｅｒｖｏ Ｊｏｉｎｔ Ｈ∞ Ｒｏｂｕｓｔ
Ｃｏｎｔｒｏｌｌｅｒ Ｄｅｓｉｇｎ

ＳＨＩ Ｍａｏｑｉｎｇ　ＢＡＩ Ｙａｎｈｏｎｇ （１５９）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｗａｔｅｒ Ｗａｓｈｉｎｇ Ｅｆｆｉｃｉｅｎｃｙ ｏｆ Ｉｎｓｕｌａｔｏｒ
Ｓｕｂｕｍｂｒｅｌｌａ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＣＦＤ

ＰＥＮＧ Ｈａｏｑｉ　ＫＥ Ｊｉａｎ　⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ＷＡＮＧ Ｇｕｏｚｈｉ　ＷＵ Ｗｅｎｈａｉ （１６３）

FAULT DIAGNOSIS ＆ RELIABILITY
Ｆａｕｌｔ Ｆｅａｔｕｒｅ Ｅｘｔｒａｃｔｉｏｎ Ｍｅｔｈｏｄ ｏｆ Ｒｏｌｌｉｎｇ Ｅｌｅｍｅｎｔ Ｂｅａｒｉｎｇ

Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｓｉｎｇｕｌａｒ Ｖａｌｕｅｓ ｏｆ Ｍｕｌｔｉｐｌｅ-ｄｏｍａｉｎ Ｓｐａｔｉａｌ
Ｃｏｎｄｉｔｉｏｎ Ｍａｔｒｉｘ ａｎｄ Ｌｏｃａｌｉｔｙ Ｐｒｅｓｅｒｖｉｎｇ Ｐｒｏｊｅｃｔｉｏｎ

ＹＵ Ｋｕｎ　ＴＡＮ Ｊｉｗｅｎ　ＬＩ Ｓｈａｎ （１６７）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ ｔｈｅ Ｆａｕｌｔ Ｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇ Ｓｙｓｔｅｍ ｏｆ Ｗｉｎｄ Ｐｏｗｅｒ Ｇｒｏｗｔｈ
Ｂｏｘ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＤＳＰ ａｎｄ ３Ｇ

ＷＡＮＧ Ｋｅ　ＷＵ Ｙｏｎｇ （１７５）⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

·Ⅳ·

万方数据


