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Ｐｌａｎａｒ Ｐａｒａｌｌｅｌ Ｒｏｂｏｔ
ＲＥＮ Ｐｅｎｇｆｅｉ ＧＥＮＧ Ｓｈｉｙｏｎｇ （１6）…………………………

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Kｅｙ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ ｏｆ Ｃｅｎｔｒａｌ Ａｉｒ Ｃｏｎｄｉｔｉｏｎｉｎｇ Ｄｕｃｔ
Ｃｌｅａｎｉｎｇ Ｒｏｂｏｔ

ＳＵＮ Kａｎｇｌｉｎｇ ＬＩ Ｈｏｎｇｊｕｎ ……………………………
ＸＩＮ Ｔａｉｙｕ ＸＵ Ｚｕｎｙｉ （２０）

Ｍｏｔｉｏｎ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ａｎｄ Ｆｉｎｉｔｅ Ｅｌｅｍｅｎｔ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｉｎｄｕｓｔｒｉａｌ Ｒｏｂｏｔ
Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＡＤＡＭＳ ａｎｄ ＡＮＳＹＳ

ＸＵ Ｊｉａｎｆｅｉ ＦＡＮ Ｊｉｈｕａ ＲＥＮ Ｌｉａｎｇ …………………
ＦＡＮＧ Ｈａｉｆｅｎｇ ＷＡＮＧ Ｑｉ ＷＵ Ｑｕｎｂｉａｏ （２４）

Ｇｒｉｎｄｉｎｇ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｆ ＲＶ Ｒｅｄｕｃｅｒ Ｃｙｃｌｏｉｄ Ｇｅａｒ
ＺＨＡＮＧ Ｙｕｅｍｉｎｇ ＹＡＮＧ Ｓｈｅｎｃｈｕｎ …………………
ＪＩ Ｓｈｕｔｉｎｇ ＪＩ Ｙｏｎｇｈｕ ＺＨＡＯ Ｆｅｉ （２８）

Ｔｈｅｒｍａｌ Ｆｌｏｗ Ｆｉｅｌｄ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｉｎｄｕｓｔｒｉａｌ Ｒｏｂｏｔ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｃａｂｉｎｅｔ
ＸＵ Ｌｉｊｉｎ ＦＥＮＧ Ｈａｉｓｈｅｎｇ ＦＡＮＧ Ｘｉｏｎｇｃａｎ ………

ＸＩＡＯ Ｙｏｎｇｑｉａｎｇ ＧＡＯ Ｇｕｏｄｏｎｇ ＣＨＵ Ｚｈａｏｑｉ （３２）
Ｐａｒａｌｌｅｌ Ｍａｃｈｉｎｅ Ｔｏｏｌ Ｖｉｂｒａｔｉｏｎ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ａｎａｌｙｓｉｓ

ＧＵＯ Ｈｕａｎ ＬＩ Kａｉｍｉｎｇ ＧＵＯ Ｊｉｎｌｏｎｇ （３７）………………
Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ Ｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔ ｏｆ 6-ＤＯＦ Ｉｎｄｕｓｔｒｉａｌ Ｒｏｂｏｔ ＲＶ-２ＦＬ

ＱＩＡＮ Ｈｏｕｌｉａｎｇ ＹＵ Ｈａｎｑｉ ……………………………
ＸＵ Ｃｈｅｎ ＸＵ Ｂａｏｃｈｕｎ （４１）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ａｕｔｏｍａｔｉｃ Ｍａｃｈｉｎｉｎｇ Ｓｙｓｔｅｍ ａｎｄ Kｅｙ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ
ｏｆ Ｓｈｉｐ Ｈｕｌｌ Ｐｌａｔｅ Ｆｏｒｍｉｎｇ

ＸＵ Ｊｉｎｘｉｏｎｇ ＣＨＥＮＧ Ｌｉａｎｇｌｕｎ ………………………
ＱＩＵ Ｗｅｎｂｏ ＬＩＮ Ｊｉａｈｕａ （４５）

Ｉｎｔｅｌｌｉｇｅｎｔ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｍｅｔｈｏｄ ｆｏｒ Ｕｎｃｅｒｔａｉｎ Ｓｐａｃｅ Ｍａｎｉｐｕｌａｔｏｒ ｉｎ
Ｔａｓｋ Ｓｐａｃｅ

ＷＡＮＧ Ｌｉｊｕａｎ ＬＶ Ｌｉｐｉｎｇ ＺＨＡＮＧ Ｙｕｈｏｎｇ （５０）…………
Ｗｅｌｄｉｎｇ Ｐｒｅｃｉｓｉｏｎ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ ａ Ｃｏｎｔｒｏｌｌａｂｌｅ Ｍｅｃｈａｎｉｓｍ Ｔｙｐｅ

Ｗｅｌｄｉｎｇ Ｒｏｂｏｔ
ＹＥ Ｂｉｎｇ ＷＥＩ Ｗｅｉ ＬＩ Ｈｏｎｇｈａｎ ……………………

ＺＨＯＵ Ｈａｉ ＬＩ Ｚｈｉｊｉｅ （５５）
Kｉｎｅｍａｔｉｃｓ Ｔｒａｊｅｃｔｏｒｙ Ｐｌａｎｎｉｎｇ ａｎｄ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ｏｆ Ｓｉｘ Ｄｅｇｒｅｅｓ

ｏｆ Ｆｒｅｅｄｏｍ Ｍａｎｉｐｕｌａｔｏｒ
ＸＩＡＯ Ｚｈｅｎｎａｎ ＳＨＥＮ Ｙｉ ＮＩ Ｃｈｅｎｙｉ （５８）………………

·Ⅲ·

万方数据



Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｅｌｅｃｔｒｏ-Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｓｅｒｖｏ Ｓｙｓｔｅｍ ｆｏｒ Ｇｌａｓｓ Ｍｏｖｉｎｇ
Ｍａｎｉｐｕｌａｔｏｒ

ＦＥＮＧ Kａｉｌｉｎ ＷＡＮＧ Ｔｉａｎｙｉ ＳＯＮＧ Ｌａｎ ……………
ＺＨＡＩ Ｙａｎａｎ ＣＵＩ Ｗｅｉｑｉａｎｇ （6４）

Ｒｅａｃｈ ｏｎ Kｅｙ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ ｏｆ Ｂｉｎｏｃｕｌａｒ Ｖｉｓｉｏｎ Ｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔ
Ｓｙｓｔｅｍ ｏｆ Ｌｏａｄｉｎｇ ａｎｄ Ｕｎｌｏａｄｉｎｇ Ｒｏｂｏｔ

ＬＩ Ｃｈａｎｇｃｈｕｎ ＨＵ Ｗｅｉ ………………………………
ＧＵ Ｊｉｎａｎ ＤＡＩ Ｇｕｏｈｏｎｇ （6８）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ａｎｄ Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｂｉｏｎｉｃ Ｓｔｉｆｆｅｎｅｄ Ｐｌａｔｅ Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅ ｏｆ
ＳＣＡＲＡ Ｍｅｃｈａｎｉｃａｌ Ａｒｍ

ＣＡＯ Ｙｕａｎｗｅｎ ＹＡＮＧ Ｘｕｅ …………………………
ＷＡＮＧ Ｊｉａｎｗｅｎ ＺＨＯＵ Ｈｕａ （７１）

Ｊａｃｏｂｉａｎ Ｍａｔｒｉｘ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｂｉｏｎｉｃ Ｈｅｘａｐｏｄ Ｒｏｂｏｔ Ｐａｒａｌｌｅｌ
Ｍｅｃｈａｎｉｓｍ

ＹＵ Ｃｈａｎｇｊｕａｎ ＺＨＡＮＧ Ｃｈｕｎｈｏｎｇ …………………
ＬＵＯ Ｐｉｎｇ ＬＩＵ Ｑｉｎｇｌｉｎｇ （７6）

Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ ｏｆ Ｃｏｏｒｄｉｎａｔｅ Ｓｙｓｔｅｍ ｉｎ Ｒｏｂｏｔｉｃ Ａｕｔｏｍａｔｉｃ Ｐｏｌｉｓｈｉｎｇ
Ｅｑｕｉｐｍｅｎｔ

ＬＵＯ Ｈａｏ ＺＨＯＵ Ｑｉ …………………………………
ＷＵ Ｃｈａｏｑｕｎ ＬＩＵ Ｈｕｉ （８０）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｌｏｃａｌｉｚａｔｉｏｎ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ ｏｆ Ｒｏｂｏｔ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ａｌｇｏｒｉｔｈｍ
ｏｆ Ｎｅｕｒａｌ Ｎｅｔｗｏｒｋ

ＬＩ Ｚｈｅｎｙｕ ＷＡＮＧ Ｈａｏｃｈｅｎ …………………………
ＤＩＮＧ Ｚｈａｏｙｏｎｇ ＷＡＮＧ Ｇｏｎｇｌｉａｎｇ （８４）

Ｍｉｎｉｍｕｍ Ｔｉｍｅ Ｐｌａｎｎｉｎｇ Ｍｏｄｅｌ ｏｆ Ｒｏｂｏｔ Ｐａｔｈ ｆｏｒ Ａｖｏｉｄｉｎｇ
Ｏｂｓｔａｃｌｅ ｉｎ Ｓｔａｔｉｃ ｆｉｅｌｄ

ＪＩＮ Ｙｕｅｑｉａｎｇ （８８）…………………………………………
Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｐａｔｈ Ｉｄｅｎｔｉｆｉｃａｔｉｏｎ ａｎｄ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｓｔｒａｔｅｇｉｅｓ ｏｆ Ｆｒｅｅｓｃａｌｅ

Ｓｍａｒｔ Ｃａｒ
ＺＯＵ Ｈｕａｄｏｎｇ ＪＩＡ Ｒｕｉｑｉｎｇ ＺＨＡＮＧ Ｃｈａｎｇ （９４）………

Ｃｏｎｃｅｐｔｕａｌ Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ｏｆ Ｍｅｃｈａｔｒｏｎｉｃｓ Ｂａｓｅｄ
ｏｎ ＭＣＤ Ｐｌａｔｆｏｒｍ ｆｏｒ ＣＮＣ Ｌａｔｈｅ

ＷＵ Ｙａｎ ＷＡＮＧ Ｙａｎｒｕｉ ＺＨＥＮＧ Ｇａｎｇ ……………
ＺＨＡＮＧ Ｊｉｅｒｅｎ ＬＩ Ｙａｎｆｅｎｇ （９９）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｔｒａｊｅｃｔｏｒｙ Ｅｒｒｏｒ ｏｆ Ｍｅｃｈａｎｉｃａｌ Ａｒｍ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｒａｄｉａｌ
Ｂａｓｉｓ Ｆｕｎｃｔｉｏｎ Ｎｅｕｒａｌ Ｎｅｔｗｏｒｋ Ｃｏｎｔｒｏｌ

ＬＩＵ Ｙｉｂｉａｏ ＣＨＥＮ Ｊｕｎ （１０５）………………………………
Ｍｏｄｅｌｉｎｇ ａｎｄ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ａｎｄ Ｏｆｆ-ｌｉｎｅ Ｐｒｏｇｒａｍｍｉｎｇ ｏｆ Ｃｌａｄｄｉｎｇ

Ｒｏｂｏｔ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｔｅｃｎｏｍａｔｉｘ ＰＳ Ｓｏｆｔｗａｒｅ
ＳＨＵ Ｓｏｎｇ ＺＨＡＮＧ Ｘｉａｏｈｕｉ …………………………
ＳＵＮ Ｔａｏ ＺＨＯＵ Kｅｘｉｎ （１０９）

ＴＥＳＴ & ＲＥＳＥＡＲＣＨ
Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ ｆ-Ｇ Ｃｈａｒａｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｆｏｒ Ｍａｔｅｒｉａｌｓ ｏｆ Ｍｅｃｈａｎｉｃａｌ Ｓｅａｌ

Ｐａｉｒｓ Ｕｓｉｎｇ Kｅｒｏｓｅｎｅ ａｓ Ｗｏｒｋｉｎｇ Ｍｅｄｉｕｍ
ＪＩＡＮＧ Ｊｉｈａｉ ＳＨＥＮ Ｔｏｎｇ ＹＡＮＧ Kｕｎ （１１４）……………

Ｓｔｕｄｙ ｏｎ Ｉｎｆｌｕｅｎｃｅ ｏｆ Ｅｌｅｃｔｒｉｃ Ｐａｒａｍｅｔｅｒｓ ｏｎ Ｔｈｉｃｋｎｅｓｓ ｏｆ Ｈｅａｔ
Ａｆｆｅｃｔｅｄ Ｌａｙｅｒ ｉｎ Ｓｈｏｒｔ Ａｒｃ Ｍｉｌｌｉｎｇ

ＳＵＮ Ｙａｎｌｏｎｇ ＺＨＯＵ Ｊｉａｎｐｉｎｇ ………………………
ＸＵ Ｙａｎ ＨＥ Ｗｅｉｙａｎｇ （１２０）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ Ｍｅｔｈｏｄ ｏｆ ＮＣ Ｍａｃｈｉｎｉｎｇ Ｐｒｏｃｅｓｓ
Ｐａｒａｍｅｔｅｒｓ Ａｂｏｕｔ Ｄｏｍａｉｎ ｏｆ Ｉｎｓｔｒｕｃｔｉｏｎ Ｓｃｏｐｅ

ＺＨＯＵ Ｈａｏ ＸＩＡＮＧ Ｈｕａ ……………………………
ＺＨＯＵ Ｈｕｉｃｈｅｎｇ ＣＨＥＮ Ｇｕｏｈｕａ （１２４）

Ｆｉｎｉｔｅ Ｅｌｅｍｅｎｔ Ａｎａｌｙｓｉｓ ａｎｄ Ｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅ Ｔｅｓｔｉｎｇ ｏｆ Ｓｅｌｆ-ｌｏｃｋｉｎｇ
Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｌｅｇｓ

ＤＩＮＧ Ｗｅｎｓｉ ＣＨＥＮ Kａｎｇ …………………………
ＸＩＯＮＧ Ｙａｎｌｕｎ ＤＩＮＧ Ｙｕｎｋｅ （１３０）

Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔ ｏｆ Ｉｎｄｕｓｔｒｉａｌ Ｓｕｂｒｅｇｉｏｎａｌ ３Ｄ Ｐｒｉｎｔｅｒ
ｏｆ Ｗｏｒｋｉｎｇ Ｃｒｏｓｓｂｅａｍｓ

ＳＵＮ Ｈｕｉｃｈａｏ ＹＡＮ Ｌｏｎｇｗｅｉ ＷＡＮＧ Ｘｕｅｘｕ ………
ＬＩ Ｓｈｉｃｈａｏ ＱＵ Ｘｉｎｇｔｉａｎ ＷＡＮＧ Ｈｏｎｇｙｉ （１３４）

Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅ Ｓｔｕｄｙ ｏｆ Ｍｅｃｈａｎｉｃａｌ Ｓｙｓｔｅｍ ｏｆ Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔ
Ｐｌａｔｆｏｒｍ ｆｏｒ Ｈｉｇｈ-ｓｐｅｅｄ Ｐｒｅｃｉｓｉｏｎ Ｒｏｌｌ Ｇｒｉｎｄｉｎｇ Ｈｅａｄ

ＳＨＥＮ Ｒｕｉｆａｎｇ ＷＵ Ｈｕａｉｃｈａｏ ………………………
ＺＨＡＯ Ｌｉｍｅｉ ＹＩＮ Ｓｏｎｇ （１３７）

Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｆ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｌｉｆｔｉｎｇ Ｓｙｓｔｅｍ ｆｏｒ
Ｐｕｒｅ Ｅｌｅｃｔｒｉｃ Ｍｉｎｉｎｇ Ｄｕｍｐ Ｔｒｕｃｋ

ＺＨＡＮＧ Ｇｕｏｑｉａｎｇ ＹＡＮＧ Ｙａｏｄｏｎｇ （１４２）…………………
Ｌｉｑｕｉｄ Ｆｌｏｗ Ｃａｌｉｂｒａｔｉｏｎ Ｄｅｖｉｃｅ Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ Ｉｎｔｅｇｒａｔｉｏｎ Ｐｌａｔｆｏｒｍ

ＬＵ Ｊｉａｍｉｎ ＷＡＮ Ｙｏｎｇ ＣＨＥＮ Ｈａｎｓｏｎｇ …………
ＬＩＵ Ｙａｊｕｎ ＺＨＡＮＧ Ｊｉａｎｇｈｕａ （１４6）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｃｏｎｔａｃｔ Ｄｅｆｏｒｍａｔｉｏｎ ａｎｄ Ｗｅａｒ ｏｆ Ｂａｌｌ Ｓｃｒｅｗ ｕｎｄｅｒ
Ｈｉｇｈ Ｌｏａｄ Ｃｏｎｄｉｔｉｏｎ

ＬＡＩ Ｊｉａｎｌｉｎ ＦＡＮ Ｙｕａｎｘｕｎ （１５１）…………………………

ＭＯＤＥＬＩＮＧ & ＳＩＭＵＬＡＴＩＯＮ
Ｍａｇｎｅｓｉｕｍ Ａｌｌｏｙ Ｔｕｂｅ Ｉｎｔｅｒｎａｌ Ｈｉｇｈ Ｐｒｅｓｓｕｒｅ Ｆｏｒｍｉｎｇ Ｍｅｃｈａｎｉｓｍ

ａｎｄ Ｆｉｎｉｔｅ Ｅｌｅｍｅｎｔ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ａｎａｌｙｓｉｓ
ＷＡＮＧ Ｘｉｎｓｏｎｇ ＷＡＮＧ Ｓｈｏｕｒｅｎ ……………………
ＺＨＡＮＧ Ｙｏｎｇｌｉａｎｇ ＷＡＮＧ Ｇａｏｑｉ 

ＧＵＯ Ｐｅｉｑｕａｎ ＱＩＡＯ Ｙａｎｇ （１５５）
Ｆｉｎｉｔｅ Ｅｌｅｍｅｎｔ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｎ Ｗｅａｒ ｏｆ Ａｎｇｕｌａｒ Ｃｏｎｔａｃｔ Ｂａｌｌ

Ｂｅａｒｉｎｇ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ａｒｃｈａｒｄ Ｒｅｖｉｓｉｏｎ Ｍｏｄｅｌ
ＧＡＯ Ｈｅｎｇｑｉａｎｇ ＣＡＩ Ｈｏｎｇｊｕａｎ ＣＡＩ Ｍｉａｏ （１５９）………

Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｅｌｅｃｔｒｏｎｉｃ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｈｉｔｃｈ Ｓｙｓｔｅｍ Ｂａｓｅｄ
ｏｎ ＳｉｍｕｌａｔｉｏｎＸ

ＷＡＮＧ Ｚｈｉｙｏｎｇ ＬＩＵ Kａｉｋａｉ …………………………
ＱＩＡＯ Ｊｕｂｉｎ ＺＨＡＮＧ Ａｉｍｉｎ （１6５）

Ｔｈｅ Ｅｌｅｃｔｒｏｍｅｃｈａｎｉｃａｌ Ｃｏｕｐｌｉｎｇ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｐｏｒｔａｌ Ｃｒａｎｅ ｉｎ
Ｌｕｆｆｉｎｇ Ｓｙｓｔｅｍ

ＬＩ Ｗｅｎｈｕａ ＺＨＯＵ Ｙｕｃａｉ ＴＡＮＧ Ｙｕｘｉａｎｇ （１6９）…………

ＲＥＶＩＥＷ & ＡＮＡＬＹＳＩＳ
Ｒｅｓｅａｒｃｈ Ｒｅｖｉｅｗ ｏｆ Ｒｅｍｏｔｅ Ｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇ ａｎｄ Ｆａｕｌｔ Ｄｉａｇｎｏｓｉｓ ｏｆ

Ｉｎｄｕｓｔｒｉａｌ Ｒｏｂｏｔｓ
ＨＯＵ Ｚｈｉ ＣＨＥＮ Ｊｉｎ （１７２）…………………………………

ＦＡＵＬＴ ＤＩＡＧＮＯＳＩＳ & ＲＥＬＩＡＢＩＬＩＴＹ
Ｆａｕｌｔ Ｄｉａｇｎｏｓｉｓ Ｍｅｔｈｏｄ ｏｆ Ｂｅａｒｉｎｇ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｓｔａｃｋｅｄ Ｄｅｎｏｉｓｉｎｇ

Ａｕｔｏｅｎｃｏｄｅｒ
ＬＩＵ Ｚｈｅｎｇｐｉｎｇ ＨＵ Ｊｕｎ ＺＨＡＮＧ Ｌｏｎｇ （１７７）……………

Ｂｅａｒｉｎｇ Ｃｏｎｄｉｔｉｏｎ Ｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇ Ｓｙｓｔｅｍ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｗｉｒｅｌｅｓｓ Ｓｅｎｓｏｒ
ａｎｄ ＬａｂＶＩＥＷ

ＬＵ Ｑｕａｎｂｏ ＷＡＮＧ Ｈａｉｂａｏ ＣＨＥＮ Ｇｅｎ …………
ＹＵＥ Ｙｉｘｉａｏ ＹＡＮ Ｊｕａｎ （１８２）

Ｃｒａｃｋｉｎｇ Ａｎａｌｙｓｉｓ ａｎｄ Ｉｍｐｒｏｖｅｍｅｎｔ ｏｆ Ｆａｂｒｉｃａｔｅｄ Ｆｕｅｌ Ｒａｉｌ
Ｄａｍｐｅｒ

ＴＡＮＧ Ｘｉａ （１８6）……………………………………………

·Ⅳ·

万方数据


