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ｏｆ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｐｉｐｅ ＬＩＮ Ｂｅｎｈｏｎｇ……………………
ＷＡＮＧ Ｈａｏ ＷＥＩ Ｘｉｎ ＬＩＮ Ｙｕｅｋｅ （１６）

Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ ｔｈｅ Ｆｉｓｈ-ｉｍｉｔａｔｅｄ Ｕｎｄｅｒｗａｔｅｒ Ｒｏｂｏｔ
Ｐｒｏｐｕｌｓｉｏｎ Ｓｙｓｔｅｍ ＦＡＮ Ｂｉｎｇｈｕｉ…………………

ＱＩＮ Ｂｏ ＺＯＮＧ Ｙａｗｅｉ ＷＡＮＧ Ｋａｉ （２０）
Ｋｉｎｅｍａｔｉｃ Ａｎａｌｙｓｉｓ ａｎｄ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ｏｆ ４-Ａｘｉｓ Ｓｔａｍｐｉｎｇ

Ｈａｎｄｌｉｎｇ Ｒｏｂｏｔ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＡＤＡＭＳ
ＹＵＡＮ Ｈａｏ ＦＡＮＧ Ｗｅｉ…………………………

ＺＨＡＮＧ Ｑｉｎｇｌｉｎ ＬＩＡＮＧ Ｂｏｋｅ ＹＡＯ Ｌｉａｎｇ （２４）
Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ ｔｈｅ Ｈｕｍａｎ Ｌｏｗｅｒ Ｌｉｍｂ Ｅｘｏｓｋｅｌｅｔｏｎ

ＸＩＡ Ｔｉａｎ ＣＨＥＮ Ｙｕ……………………………
ＨＵＡＮ Ｘｉ ＸＵ Ｊｉａｎｌｉｎ ＨＡＮ Ｒｕｉｑｉ （２８）

Ｄｉｒｅｃｔ Ｋｉｎｅｍａｔｉｃ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ ４-Ｒ （ ＳＳ） ２ Ｐａｒａｌｌｅｌ Ｒｏｂｏｔ
Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｓｃｒｅｗ Ｔｈｅｏｒｙ ＬＵＯ Ｙｕｋｕｎ………………

ＺＨＯＵ Ｊｉａｎ ＬＩ Ｌｉｊｕｎ ＧＡＯ Ｚｉｃｈｅｎｇ （３３）
Ｍｏｔｉｏｎ Ｔｒａｊｅｃｔｏｒｙ Ｐｌａｎｎｉｎｇ ａｎｄ Ａｕｔｏｍａｔｉｃ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ

ｏｆ Ｍｉｌｉｔａｒｙ Ｂｒｉｄｇｅ ＬＩ Ｈｕｉ…………………………
ＺＨＡＮＧ Ｘｉａｎｇ ＢＩＮＧ Ｈａｏｑｉａｎ ＮＩ Ｐｅｉｐｅｉ （３８）

Ｄｅｓｉｇｎ ｆｏｒ Ｍｉｃｒｏ Ｉｎｔｅｌｌｉｇｅｎｔ Ａｕｔｏｍａｔｉｃ Ｔｒａｃｋｉｎｇ ＡＧＶ Ｂａｓｅｄ
ｏｎ Ａｒｄｕｉｎｏ Ｍｉｃｒｏｃｏｎｔｒｏｌｌｅｒ

ＺＨＡＮＧ Ｊｕｎ ＺＨＡＮＧ Ｈａｉｙｕｎ……………………
ＺＨＡＯ Ｙｕｇａｎｇ ＹＡＮＧ Ｑｉａｎｇ ＺＨＡＯ Ｌｉａｎｇ （４３）

Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｉｎｔｅｌｌｉｇｅｎｔ Ｐｏｗｅｒ Ａｓｓｉｓｔｅｄ Ｃａｒ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｉｎｄｕｓｔｒｉａｌ
Ｒｏｂｏｔ Ａｒｍ

ＧＵＯ Ｌｉａｎｇ ＡＮ Ｆｅｎｊｕ Ｌｉ Ｄｅｒｏｎｇ………………
ＸＩＥ Ｚｈｕａｎｇｗｅｉ ＺＨＡＮＧ Ｚｈａｎｙｅ ＹＡＮＧ Ｊｕｎｓｈａｎ （４７）

Ｓｔａｂｉｌｉｔｙ Ａｎａｌｙｓｉｓ ａｎｄ Ｓｉｍｕｌｉｎｋ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ｏｆ ａ ３-ＤＯＦ Ｓｔｅｗａｒｔ
Ｐａｒａｌｌｅｌ Ｐｌａｔｆｏｒｍ ｗｉｔｈ Ｓｔａｂｌｅ Ｃｅｎｔｅｒ ｏｆ Ｇｒａｖｉｔｙ

ＬＩ Ａｉｍｉｎ （５０）……………………………………………

·Ⅲ·

万方数据



Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｓｙｓｔｅｍ Ｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙ Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｈｉｇｈ-ｖｏｌｔａｇｅ Ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ
Ｌｉｎｅ Ｉｎｓｐｅｃｔｉｏｎ Ｒｏｂｏｔ

ＷＡＮＧ Ｊｉｄａｉ ＺＨＡＮＧ Ｌｉａｎｇ……………………
ＷＡＮＧ Ｓｅｎ ＳＵＮ Ｊｉａｎ ＸＵ Ｘｉｑｉｎｇ （５４）

Ａ Ｃｏｒｒｅｃｔｉｏｎ Ｍｅｔｈｏｄ ｆｏｒ ＡＧＶ Ｎａｖｉｇａｔｉｏｎ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｍａｒｋｅｒ
Ｃｏｄｅ ＸＵ Ｚｈｏｎｇｘｕｎ………………………………

ＬＩＵ Ｊｉａｎｘｉｎ ＷＡＮＧ Ｙａｗｅｉ ＺＥＮＧ Ｑｉａｎｇ （５８）
Ｓｔｕｄｙ ｉｎ Ｔｒａｊｅｃｔｏｒｙ Ｔｒａｃｋｉｎｇ Ｃｏｎｔｒｏｌ ｏｆ Ｎｏｎｈｏｌｏｎｏｍｉｃ Ｍｏｂｉｌｅ

Ｒｏｂｏｔ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｅｘｔｅｒｎａｌ Ｔｏｒｑｕｅ Ｄｉｓｔｕｒｂａｎｃｅ
ＬＩＵ Ｂｉｎｈａｉ ＹＡＮＧ Ｆａｎ ＦＵ Ｊｉａｎ （６３）………………

Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ ａｎ Ａｓｓｅｍｂｌｙ Ｓｙｓｔｅｍ ｆｏｒ Ｅｌｅｖａｔｏｒ Ｌａｎｄｉｎｇ Ｄｏｏｒ
Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｉｎｄｕｓｔｒｉａｌ Ｒｏｂｏｔ

ＺＨＡＯ Ｈａｉｗｅｎ ＳＵ Ｆａｎ…………………………
ＷＡＮＧ Ｙａｊｕｎ ＨＡＯ Ｂｉｎ ＷＡＮＧ Ｚｈｅ

ＣＨＡＮＧ Ｑｉｎｇｑｉ ＷＡＮＧ Ｘｕｅｗｅｉ （６７）
Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｉｎ Ａｌｌ-ｐｕｒｐｏｓｅ Ｔｒａｙ ｏｆ Ｓｔａｃｋｅｒ Ｃｒａｎｅ ｕｎｄｅｒ

Ａｕｔｏｍａｔｉｃ Ｓｔｏｒａｇｅ ａｎｄ Ｒｅｔｒｉｅｖａｌ
ＴＡＮＧ Ｘｉａｎｑｕａｎ （７２）……………………………………

Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｐａｃｋｉｎｇ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｓｙｓｔｅｍ ｆｏｒ Ｅｌｅｖａｔｏｒ Ｌａｎｄｉｎｇ
Ｄｏｏｒ ｂｙ Ｒｏｂｏｔ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＰＬＣ

ＣＨＡＮＧ Ｑｉｎｇｑｉ ＺＨＡＯ Ｈａｉｗｅｎ…………………
ＨＡＯ Ｂｉｎ ＬＩＵ Ｃｏｎｇｃｏｎｇ

ＷＡＮＧ Ｙａｊｕｎ ＢＡＩ Ｙｕｎｌｏｎｇ ＨＵＡＮＧ Ｓｈｅｎｇｗｅｉ （７５）
Ｓｉｔｕａｔｉｏｎ ａｎｄ Ｐｒｏｓｐｅｃｔ ｏｆ Ｄｒｉｖｅ Ｓｙｓｔｅｍ ｆｏｒ Ｉｎｄｕｓｔｒｉａｌ Ｒｏｂｏｔｓ
…ＨＵＡＮＧ Ｍｉｎｇａｏ ＧＯＮＧ Ｚｈｏｎｇｈｕａ ＷＡＮＧ Ｆａｎｇ （７９）

Ｓｔａｔｉｃ ａｎｄ Ｄｙｎａｍｉｃ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ Ａｎａｌｙｓｉｓ ａｎｄ Ｓｔｒｕｃｔｕｒａｌ
Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ ｏｆ Ｃｏｍｐｏｓｉｔｅ Ｓｗｉｎｇ Ａｒｍ ｏｆ ＬＥＤ Ｓｏｒｔｉｎｇ
Ｍａｃｈｉｎｅ ＤＯＮＧ Ｆａｎｇ （８４）………………………………

Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ａｕｔｏｍａｔｉｃ Ｐａｃｋａｇｉｎｇ Ｐａｌｌｅｔｉｚｉｎｇ Ｒｏｂｏｔ Ｂａｓｅｄ ｏｎ
Ｍｏｄｂｕｓ Ｂｕｓ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｓｙｓｔｅｍ

ＬＶ Ｓｈｉｘｉａ （８７）…………………………………………

ＴＥＳＴ ＆ ＲＥＳＥＡＲＣＨ
Ｓｔｕｄｙ ｉｎ Ｒｏｂｕｓｔ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｓｔｒａｔｅｇｙ ｆｏｒ Ｅｌｅｃｔｒｏ-ｈｙｄｒａｕｌｉｃ

Ｐｒｏｐｏｒｔｉｏｎａｌ Ｐｏｓｉｔｉｏｎ Ｓｙｓｔｅｍ ｗｉｔｈ Ｌｏａｄ Ｄｉｓｔｕｒｂａｎｃｅ
ＨＥ Ｃｈａｎｇｙｕ ＳＨＩ Ｇｕａｎｇｌｉｎ ＧＵＯ Ｑｉｎｙａｎｇ （９０）……

Ｓｔｕｄｙ ｏｎ Ｃｕｔｔｉｎｇ Ｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅ ｏｆ Ａｂｒａｓｉｖｅ Ｗａｔｅｒ Ｊｅｔ Ｂａｓｅｄ
ｏｎ Ｑｕａｓｉ Ｈｏｒｉｚｏｎｔａｌ Ｏｒｔｈｏｇｏｎａｌ Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔ

ＨＯＵ Ｊｉａｏｙｉ ＫＡＮＧ Ｘｕ ＸＵ Ｋａｉ………………
ＧＯＮＧ Ｙｏｎｇｊｕｎ ＮＩＮＧ Ｄａｙｏｎｇ ＺＨＡＮＧ Ｚｅｎｇｍｅｎｇ （９５）

Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ａｘｉａｌ Ｎｏｎｌｉｎｅａｒ Ｖｉｂｒａｔｉｏｎ ａｂｏｕｔ Ｍａｃｈｉｎｅ Ｆｅｅｄ
Ｓｙｓｔｅｍ Ｂａｌｌ-ｓｃｒｅｗ

ＺＥＮＧ Ｈａｏｒａｎ ＬＩＵ Ｎｉａｎｃｏｎｇ……………………
ＹＡＮＧ Ｊｉａｒｕｉ ＣＨＥＮ Ｊｉａｎｌｏｎｇ ＧＥＮＧ Ｗｅｉｔａｏ （９９）

Ｓｔｕｄｙ ｏｎ Ｔｈｅｒｍａｌ Ｅｒｒｏｒ Ｍｏｄｅｌ ｏｆ ＣＮＣ Ｍａｃｈｉｎｅ Ｔｏｏｌ Ｓｐｉｎｄｌｅ
Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｄａｔａ-Ｄｒｉｖｅｎ

ＷＥＩ Ｘｉａｎ （１０３）…………………………………………

Ｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔ ｏｆ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｓｙｓｔｅｍ ｉｎ ＣＮＣ Ｓｐｒｉｎｇ Ｍａｃｈｉｎｅ
Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＣＰＡＣ

ＲＥＮ Ｘｉａｏｚｈｏｎｇ ＹＡＮＧ Ｘｕ……………………
ＷＵ Ｚｉｙｕｅ ＬＩＵ Ｍｉｎｇｍｉｎｇ （１０８）

Ａｎａｌｙｓｉｓ ａｎｄ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ ｏｆ Ａｄａｐｔｉｖｅ Ｃｏｎｔｒｏｌ
ｉｎ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｓｅｒｖｏ Ｃｙｌｉｎｄｅｒ Ｓｙｓｔｅｍ

ＣＨＥＮ Ｚｉｙｉｎ ＹＡＮＧ Ｈａｉｆｅｎｇ （１１２）……………………
Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌ Ｓｔｕｄｙ ｏｎ Ｓｕｒｆａｃｅ Ｒｏｕｇｈｎｅｓｓ ｏｆ Ｍｉｌｌｉｎｇ ｏｆ

Ａｌｕｍｉｎｕｍ Ａｌｌｏｙ ＬＩ Ｌｉｊｕｎ…………………………
ＬＩ Ｊｉｅｈｕａ ＺＨＡＮＧ Ｓｈｕａｎｇ ＣＡＯ Ｊｉａｎ （１１６）

Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔ ａｎｄ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｓｙｓｔｅｍ ｆｏｒ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ
Ｌｏａｄｉｎｇ Ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ Ｆａｔｉｇｕｅ Ｔｅｓｔ-ｂｅｎｃｈ

ＴＡＮ Ｗｅｉ ＷＡＮＧ Ｓｕｌｅｉ…………………………
ＭＩ Ｌｉｎ ＺＨＡＮＧ Ｙｏｎｇ （１１９）

Ｏｐｔｉｍａｌ Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｇｒｏｏｖｅ ｏｆ Ｅｘｔｅｒｎａｌ Ｇｅａｒ Ｐｕｍｐ Ｓｉｄｅ-ｐｌａｎｋ
ＤＩＮＧ Ｈｏｎｇｐｅｎｇ ＬＩＵ Ｙａｎｊｕｎ…………………
ＬＩＵ Ｋｅｘｉａｎ ＺＵＯ Ｇｕｏｈｕａ （１２４）

Ｓｔｕｄｙ ｉｎ Ｍｕｌｔｉｓｔａｇｅ Ｔｈｒｏｔｔｌｅ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃ ｏｎ Ｒｅｖｅｒｓｅ
Ｉｍｐａｃｔ ｏｆ Ｐｉｌｏｔ-ｏｐｅｒａｔｅｄ Ｃｈｅｃｋ Ｖａｌｖｅ

ＬＩＵ Ｌｅｉ ＺＨＡＯ Ｊｉｙｕｎ ＳＨＩ Ｇａｏｌｉａｎｇ （１２８）…………
Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｇｒｉｎｄｉｎｇ Ｄｉｓｃ Ｗｅａｒｉｎｇ Ｔｒａｃｋ

ＬＩＵ Ｑｉｎｇ ＺＨＡＮＧ Ｇｕａｎｇｐｅｎｇ…………………
ＨＵＡＮＧ Ｙｕｍｅｉ ＣＨＥＮ Ｌｅｉ （１３４）

ＭＯＤＥＬＩＮＧ ＆ ＳＩＭＵＬＡＴＩＯＮ
Ｏｐｔｉｍａｌ Ｓｅｌｅｃｔｉｏｎ ｏｆ Ｍａｎｕｆａｃｔｕｒｉｎｇ Ｒｅｓｏｕｒｃｅ Ｂａｓｅｄ ｏｎ

Ｔｒｉａｎｇｕｌａｒ Ｆｕｚｚｙ ＴＯＰＳＩＳ Ａｌｇｏｒｉｔｈｍ
ＦＵ Ｊｉｎｇｚｈｉ ＺＡＮＧ Ｐｅｎｇｆｅｉ………………………
ＺＨＡＮＧ Ｔｅｎｇｔｅｎｇ ＷＵ Ｄａｉｌｕ （１３７）

Ｍｏｄｅｌｉｎｇ ａｎｄ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ｏｎ Ｌｏｗ-ｓｐｅｅｄ Ｌａｒｇｅ-ｔｏｒｑｕｅ Ｈｉｇｈ
Ｗａｔｅｒ-ｂａｓｅｄ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｍｏｔｏｒ ｗｉｔｈ Ｓｅｌｆ-ｂａｌａｎｃｅｄ
Ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｎｇ Ｖａｌｖｅｓ

ＱＩＵ Ｂｉｎｇｊｉｎｇ ＺＨＡＯ Ｊｉｙｕｎ ＺＨＯＵ Ｈｕｉ （１４３）………
Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｐｕｍｐ Ｔｅｓｔ-ｂｅｄ ｆｏｒ

Ｅｎｅｒｇｙ Ｒｅｃｏｖｅｒｙ
ＧＥＮＧ Ｙａｊｉｅ ＹＡＮＧ Ｊｉｎｇ………………………
ＧＵＯ Ｊｉｂａｏ ＱＵＡＮ Ｌｏｎｇ （１４７）

Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｎ Ｖｉｂｒａｔｉｏｎ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｏｆ Ｐｏｐｐｅｔ Ｖａｌｖｅ
Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｐｉｐｅｌｉｎｅ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ

ＬＩＵ Ｈｕａｎｌｏｎｇ ＸＵ Ｗｅｎｘｕｅ ＴＡＮＧ Ｙｉｎ （１５０）………

ＲＥＶＩＥＷ ＆ ＡＮＡＬＹＳＩＳ
Ｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔ Ｓｔａｔｕｓ ｏｆ ３Ｄ Ｐｒｉｎｔｉｎｇ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ

ＪＩＡＮＧ Ｔａｏ ＣＨＥＮＧ Ｘｉａｏｓｈｅｎｇ…………………
ＣＵＩ Ｈａｉｈｕａ ＤＡＩ Ｎｉｎｇ （１５４）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ Ｐｒｏｇｒｅｓｓ ｏｎ Ｆａｕｌｔ Ｄｉａｇｎｏｓｉｓ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ ｏｆ ＣＮＣ
Ｍａｃｈｉｎｅ Ｔｏｏｌｓ

ＺＯＵ Ｙｅ ＨＵＡＮＧ Ｚｈｉｈｕｉ………………………
ＴＡＮＧ Ｌｉｐｉｎｇ ＷＥＩ Ｚｈｉｑｉａｎｇ （１６１）
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