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Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｆ Ｒｅｍｏｔｅ Ｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇ Ｓｙｓｔｅｍ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｃ＃.ＮＥＴ

Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ ｆｏｒ Ｉｎｓｐｅｃｔｉｏｎ Ｒｏｂｏｔ
ＷＡＮＧ Ｊｉｄａｉ ＤＩＮＧ Ｇｕａｎｊｕｎ ＨＡＯ Ｙａｄｏｎｇ （３８）……

Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ ｏｆ Ａｕｔｏｍａｔｉｃ Ｓｏｒｔｉｎｇ Ｐｒｏｄｕｃｔｉｏｎ Ｌｉｎｅ ｆｏｒ Ａｕｔｏｍｏｔｉｖｅ
Ｃｏｍｐｏｎｅｎｔｓ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｂｉｎｏｃｕｌａｒ Ｓｔｅｒｅｏ Ｖｉｓｉｏｎ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ

ＧＡＯ Ｄａｎ ＭＥＮＧ Ｇｕａｎｇｓｈｕａｎｇ （４２）…………………
Ｊｏｉｎｔ Ａｎｇｌｅ Ｐａｒａｍｅｔｅｒｉｚｅｄ Ｉｎｖｅｒｓｅ Ｋｉｎｅｍａｔｉｃｓ Ｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎ

ｆｏｒ Ｓｐａｃｅ Ｍａｎｉｐｕｌａｔｏｒ ｗｉｔｈ Ｅｌｂｏｗ Ｏｆｆｓｅｔ
ＬＩ Ｔａｉｇｕｏ ＬＩ Ｗｅｎｘｉｎ……………………………

ＤＵＡＮ Ｆｕｗｅｉ ＪＩＡ Ｌｕｊｕａｎ （４７）
Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｐｏｌｉｓｈｉｎｇ Ｒｏｂｏｔ Ｓｙｓｔｅｍ ｆｏｒ Ｓａｎｉｔａｒｙ Ｗａｒｅ Ｉｎｄｕｓｔｒｙ

ＺＨＯＵ Ｑｉａｎ ＭＯ Ｑｉｎｇｌｏｎｇ………………………
ＬＩＵ Ｚｕｏｔｉａｎ ＸＩＥ Ｚｈｏｎｇｌｏｎｇ （５２）

·Ⅲ·

万方数据



Ａｎａｌｙｓｉｓ ａｎｄ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｓｔｒａｔｅｇｙ ｏｆ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ
Ｓｙｓｔｅｍ ｏｆ Ｓｔｅｗａｒｔ Ｐａｒａｌｌｅｌ Ｍｅｃｈａｎｉｓｍ

ＺＨＥＮＧ Ｙａｆｅｉ ＲＵＡＮ Ｈｏｎｇｙａｎ…………………
ＤＩＮＧ Ｊｉａｎｊｕｎ ＬＩ Ｈａｉｆｅｎｇ （５６）

Ｔｈｒｅｅ ＤＯＦ Ｄｅｌｔａ Ｒｏｂｏｔｓ ｏｆ Ｓｉｎｇｕｌａｒｉｔｙ Ａｎａｌｙｓｉｓ ａｎｄ Ｓｐａｃｅ
Ｒｅｓｅａｒｃｈ

ＱＩＡＯ Ｗｅｎｇａｎｇ ＷＡＮＧ Ｌｅｉ ＱＩＮ Ｔｉａｎｂｉ （６１）………
Ｄｙｎａｍｉｃ ａｎｄ Ｓｔａｔｉｃ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｏｆ Ｇａｎｔｒｙ Ｍａｎｉｐｕｌａｔｏｒ

ａｎｄ Ｉｔｓ Ｓｔｒｕｃｔｕｒａｌ Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ
ＸＩＥ Ｊｉａｌｉａｎｇ ＺＨＡＮＧ Ｃｈｕｎｌｉａｎｇ…………………

ＺＨＵ Ｊｉａｎｇｕｏ ＬＩＮ Ｈｅｂａｎｇ
ＹＡＮ Ｋｅｆａｎ ＫＯＮＧ Ｌｉｎｇｑｉａｎ （６５）

Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｉｎｔｅｌｌｉｇｅｎｔ Ｉｎｐｕｔ Ｗｒｉｔｉｎｇ Ｆｕｎｃｔｉｏｎ ｂｙ Ｐａｒａｌｌｅｌ
Ｒｏｂｏｔ

ＨＥ Ｄｏｎｇｄｏｎｇ ＬＩＵ Ｊｉｎｇｆａｎｇ………………………
ＺＨＡＮＧ Ｌｉａｎｇ’ａｎ ＷＡＮＧ Ｃｈｅｎｃｈｅｎ （７１）

Ｓｔｕｄｙ ｉｎ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｓｙｓｔｅｍ ｏｆ Ｌｏｗｅｒ Ｅｘｔｒｅｍｉｔｙ Ｅｘｏｓｋｅｌｅｔｏｎ
Ｐｏｗｅｒ-ａｓｓｉｓｔｅｄ Ｒｏｂｏｔ

ＸＩＡ Ｔｉａｎ ＣＨＥＮ Ｙｕ ＨＵＡＮ Ｘｉ ＸＵ Ｊｉａｎｌｉｎ （７５）…
Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｓｔｒａｔｅｇｙ ｏｆ Ａｒｅａ Ｔｒａｖｅｒｓａｌ Ｃｏｖｅｒｅｄ ｂｙ Ｉｎｔｅｌｌｉｇｅｎｔ

Ｗａｓｈｉｎｇ Ｒｏｂｏｔ
ＣＨＥＮ Ｇｕａｎｇｍｉｎｇ ＹＡＮＧ Ｊｉａｎｆｅｎｇ （７８）………………

Ｉｍｐｌｅｍｅｎｔａｔｉｏｎ ｏｆ６－ＤＯＦ Ｒｏｂｏｔ Ａｒｍ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｓｙｓｔｅｍ Ｂａｓｅｄ
ｏｎ Ｋｉｎｅｃｔ Ｖ２.０

ＺＨＯＮＧ Ｊｕｎ ＣＡＯ Ｊｉａｎｓｈｕ （８１）………………………
Ｄｙｎａｍｉｃｓ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｆｏｒ Ｓａｎｉｔａｒｙ Ｃｅｒａｍｉｃｓ Ｇｌａｚｉｎｇ Ｒｏｂｏｔ

ＧＡＯ Ｗｅｎｊｉｅ ＬＩ Ｘｉａｏｘｉａ （８６）…………………………
Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ ａ Ｔｈｒｅｅ Ｄｅｇｒｅｅ ｏｆ Ｆｒｅｅｄｏｍ Ｍａｎｉｐｕｌａｔｏｒ

ＹＡＮＧ Ｆａｎ ＷＵ Ｈｅｌｉ ＬＵＯ Ｃｈｅｎｈｕｉ （８９）……………

TEST ＆ RESEARCH
Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｂｕｆｆｅｒｉｎｇ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ Ｓｔｕｄｙ ｏｆ ａ Ｐｏｒｏｕｓ

Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｂｕｆｆｅｒ
ＷＡＮＧ Ｃｈｅｎｇｌｏｎｇ ＱＩＵ Ｚｈｉｗｅｉ…………………

ＺＥＮＧ Ｑｉｎｇｌｉａｎｇ ＷＡＮＧ Ｔｏｎｇｃｈｅｎｇ （９３）
Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｓｐｉｒａｌ Ｂｅｖｅｌ Ｇｅａｒ ｏｆ Ｐｒｅｃｉｓｉｏｎ Ｆｏｒｇｉｎｇ Ｆｏｒｍｉｎｇ

Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ
ＺＨＡＮＧ Ｈｕａ ＣＨＥＮ Ｊｉａｎｆｅｉ………………………
ＹＡＮＧ Ｊｉａｎｊｕｎ ＬＩ Ｔｉａｎｘｉｎｇ （９７）

Ｓｔｕｄｙ ｏｎ Ｃｏｎｔｒｏｌ ａｎｄ Ｒｅｃｉｐｒｏｃａｌ Ｐｏｗｅｒ－Ｆｅｄ Ｓｙｓｔｅｍ ｏｆ
Ｇｒｏｕｐ Ｖａｒｉａｂｌｅ Ｆｒｅｑｕｅｎｃｙ Ｍｏｔｏｒ ｆｏｒ Ｐｕｍｐｉｎｇ Ｏｉｌ
ｕｎｄｅｒ Ｍｕｌｔｉ-ｔｒａｎｓｆｏｒｍｅｒ ｉｎ Ｐａｒａｌｌｅｌ

ＬＩＵ Ｐｅｉｊｉｎ ＧＵＯ Ｊｕｎｙｉ…………………………
ＨＡＮ Ｓｕｏ ＷＡＮＧ Ｄｅｊｕｎ ＨＡＮ Ｘｉｎｇ （１０４）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ ａ Ｎｅｗ Ｍｅｔｈｏｄ ｏｆ Ｈｉｇｈ Ｅｆｆｉｃｉｅｎｃｙ Ｇｒｉｎｄｉｎｇ ａｎｄ
Ｐｏｌｉｓｈｉｎｇ ｏｆ Ｃｏｍｐｌｅｘ Ｓｕｒｆａｃｅ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｆｏｒｃｅ Ｃｏｎｔｒｏｌ

ＳＵＮ Ｂａｏｙｕ ＷＡＮＧ Ｎｉｎｇ………………………
ＸＩＡ Ｙｅｌｉｎ ＴＩＡＮ Ｈｏｎｇｄｏｎｇ ＧＵ Ｄｏｎｇｗｅｉ （１１０）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｆｏｒ Ｏｐｔｉｍｉｚｉｎｇ Ｃｒａｎｋ Ｒｏｔａｔｉｎｇ Ｓｐｅｅｄ ｏｆ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ
Ｄｉａｐｈｒａｇｍ Ｍｅｔｅｒｉｎｇ Ｐｕｍｐ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＡＭＥＳｉｍ

ＤＯＮＧ Ｍｉｎ ＬＩ Ｘｉａｎｇ……………………………
ＸＩＡ Ｃｈｅｎｌｉａｎｇ ＬＩＡＮ Ｘｉａｏｓｈｕｏ （１１４）

Ｍｏｄａｌ Ｔｅｓｔ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｕｌｔｒａ-ｐｒｅｃｉｓｉｏｎ Ｐｎｅｕｍａｔｉｃ Ｈｙｄｒｏｓｔａｔｉｃ
Ｓｐｉｎｄｌｅ

Ｅ Ｌｉｎｚｈｏｎｇｙａｎｇ ＤＵ Ｑｉａｎｇ ＹＩＮ Ｙｉｈｕｉ………
ＹＡＮＧ Ｈｏｎｇ ＷＡＮＧ Ｙｕｊｕｎ ＷＥＩ Ｘｉａｏｚｈｅｎ （１１８）

Ｓｔｕｄｙ ｉｎ Ｉｎｆｌｕｅｎｃｅ Ｆａｃｔｏｒｓ ｏｆ Ｓｕｒｆａｃｅ Ｒｏｕｇｈｎｅｓｓ ｆｏｒ ４５
Ｑｕｅｎｃｈｅｄ ａｎｄ Ｔｅｍｐｅｒｅｄ Ｓｔｅｅｌ ＮＣ Ｔｕｒｎｉｎｇ

ＹＡＮ Ｃｕｎｆｕ ＬＩＵ Ｃｈａｏ （１２２）…………………………
Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｍａｃｈｉｎｅ Ｔｏｏｌ Ｔｈｅｒｍａｌ Ｅｒｒｏｒ Ｍｏｄｅｌｉｎｇ ｏｆ

Ｔｅｍｐｅｒａｔｕｒｅ Ｍｅａｓｕｒｉｎｇ Ｐｏｉｎｔ Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ Ａｎａｌｙｓｉｓ
ａｎｄ Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ

ＷＡＮＧ Ｇｕｉｌｏｎｇ ＹＵ Ｂｏ ＷＡＮＧ Ｚｈｅｎｇ （１２５）………
Ｅｌｅｃｔｒｏ-ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｓｅｒｖｏ Ｓｔａｂｉｌｉｚｅｄ Ｐｌａｔｆｏｒｍ Ｍｏｄｅｌｉｎｇ ａｎｄ

Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔ ＬＵ Ｄａｏｈｕａ…………………………
ＬＩ Ｃｈｕｎｌｉｎ ＣＡＯ Ｚｈｉｙｕａｎ ＷＡＮＧ Ｊｉａ （１３１）
MODELING ＆ SIMULATION

Ｍｏｄｅｌｉｎｇ ａｎｄ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｅｌｅｃｔｒｏ-ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｐｒｏｐｏｒｔｉｏｎａｌ
Ｔｏｒｑｕｅ Ｌｏａｄｉｎｇ Ｓｙｓｔｅｍ ｏｎ Ｌａｔｈｅ’ｓ Ｐｏｗｅｒ Ｃｈｕｃｋ

ＺＨＡＮＧ Ｚｈｅｎ ＰＡＮ Ｓｈａｎｇｆｅｎｇ…………………
ＤＥＮＧ Ｊｉａｎ ＺＨＡＮＧ Ｙｕｊｉｅ （１３７）

Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｄｙｎａｍｉｃ Ｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅ ｆｏｒ ＧＦＲＰ
Ｓｅｃｔｏｒ Ｇｅａｒ ｏｆ Ｃｌｕｔｃｈ Ａｃｔｕａｔｏｒ ＸＵ Ｙｏｎｇｘｉｎ……

ＬＩＮＧ Ｌｉｎｇ ＷＡＮＧ Ｋａｉｂｏ ＬＩＵ Ｒｕｉ （１４１）
Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ ＭＲＦ Ｄａｍｐｅｒ

ＹＡＮ Ｚｈａｎｈｕｉ ＧＵＡＮ Ｔｉｅｙｉｎｇ （１４８）…………………
Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ｓｔｕｄｙ ｏｆ Ｖａｌｖｅ Ｐｌａｔｅ Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｂｅｅ

Ｃｏｌｏｎｙ Ａｌｇｏｒｉｔｈｍ
ＧＥＮＧ Ｆｕｓｈｕａｉ ＷＥＩ Ｘｉｕｙｅ （１５１）……………………

FAULT DIAGNOSIS ＆ RELIABILITY
Ｍｅｔｈｏｄ ｏｆ Ｆａｕｌｔ Ｄｉａｇｎｏｓｉｓ ｏｆ Ｓｅｎｓｏｒｓ ａｎｄ ＥＣＵ ｏｎ ＳＡＳ ａｎｄ

ＥＰＳ Ｉｎｔｅｇｒａｔｅｄ Ｓｙｓｔｅｍ
ＬＩ Ｃｈｏｎｇｃｈｏｎｇ ＸＩＯＮＧ Ｊｉａｎｇｙｏｎｇ…………………

ＺＨＥＮＧ Ｔｉａｎｊｕａｎ ＳＨＥＮ Ｗａｎｊｕｎ ＬＩＵ Ｔｉｎｇ （１５６）
Ｏｖｅｒａｌｌ Ｅｖａｌｕａｔｉｏｎ ｏｆ Ｈｏｉｓｔｉｎｇ Ｍｅｃｈａｎｉｓｍ ｏｆ Ｂｒｉｄｇｅ ａｎｄ Ｇａｎｔｒｙ

Ｃｒａｎｅｓ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｆｕｚｚｙ Ａｎａｌｙｔｉｃ Ｈｉｅｒａｒｃｈｙ Ｐｒｏｃｅｓｓ
ＭＡ Ｈｕａｉｘｉａｎｇ ＺＨＡＮＧ Ｈｕａｇａｎｇ…………………

ＭＥＮ Ｚｈｉｆｅｎｇ ＦＡＮ Ｙａｈｕｉ （１５９）

·Ⅳ·

万方数据



广 告 刊 户 索 引

     国机智能科技有限公司 封面    ＪＹ１７００４……………………………………………………………

北京华德液压工业集团有限责任公司 封底    ＪＹ１７０４１……………………………………………

北京四达合道液压技术有限公司 封二    ＪＹ１６００８…………………………………………………

捷客斯（上海）贸易有限公司 封三    ＪＹ１５０３８………………………………………………………

国家机器人检测与评定中心（广州） 插页 １    ＪＹ１７００２………………………………………………

广州市日森机械股份有限公司 插页 ２    ＪＹ１８００１……………………………………………………

山西方盛液压机电设备有限公司 插页 ３    ＪＹ１７０１０…………………………………………………

哈威油液压技术（上海）有限公司 插页 ４    ＪＹ１４００３…………………………………………………

广州启帆工业机器人有限公司 插页 ５    ＪＹ１６００７……………………………………………………

北京机床所精密机电有限公司 插页 ６    ＪＹ１７００６……………………………………………………

鼎基先进材料（股）公司 插页 ７    ＲＦ１３０２６…………………………………………………………

无锡市压力仪表厂有限公司 内页 ５    ＪＹ１４０４８………………………………………………………

东莞雅德仪表有限公司 内页 ６    ＪＹ１６０２７……………………………………………………

万方数据


