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Ｒｏｂｏｔ
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ＷＡＮＧ Ｃｈｅｎｇｊｕｎ ＹＵ Ｒｕｉ （４７）……………………………
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·Ⅲ·

万方数据
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Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｄｒｉｖｉｎｇ Ｔｏｒｑｕｅ ｏｆ ３⁃ＰＲＲＲ Ｐａｒａｌｌｅｌ Ｒｅｄｕｎｄａｎｔ
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Ｐｏｓｉｔｉｏｎｉｎｇ Ｒｏｂｏｔ
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ＱＩＡＯ Ｙｕ ＭＡ Ｌｉｑｉａｎｇ ＹＡＯ Ｙｕｎｐｉｎｇ （１０６）
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ＸＩＥ Ｚｅｎｇｌｉａｎｇ ＺＨＥＮＧ Ｍｉｎｇｊｕｎ ……………………
ＷＵ Ｗｅｎｊｉａｎｇ ＺＨＡＮＧ Ｈｅｎｇ （１３０）

Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｏｐｔｉｍａｌ Ｆｒｏｎｔ Ａｎｇｌｅ Ｈｏｂ ｏｎ Ｔｏｏｔｈ Ｓｉｄｅ ｏｆ Ｆｏｒｍｅｄ Ｅｎｖｅｌｏｐ
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Ｔｅｃｈｎｉｑｕｅ
ＺＨＡＮＧ Ｊｕｎｈｕａ ＺＯＵ Ｘｕｓｈａｏ ＹＵＡＮ Ｙｅ …………
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ＨＥ Ｆｕｑｉａｎｇ ＣＨＥＮ Ｎｉａｎ （１６０）
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Ｅｖｏｌｕｔｉｏｎ Ａｌｇｏｒｉｔｈｍ

ＤＥＮＧ Ｐａｎ ＬＩＵ Ｙａｎｇ ＬＩ Ｈｕａ ……………………
ＨＵ Ｎｉａｎｃｉ ＬＩ Ｈｅｎｇｓｈａｎ （１６９）

Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅ Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｍｉｘｉｎｇ Ｃｈａｍｂｅｒ Ｕｎｉｆｏｒｍｉｔｙ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｍｉｘｅｄ
Ｃｏｌｏｒ ３Ｄ Ｐｒｉｎｔｉｎｇ Ｐｒｏｃｅｓｓ

ＣＨＡＮＧ Ｐｅｎｇｈａｏ ＣＨＥＮ Ｚｈｏｎｇｚｈｏｎｇ ……………
ＳＵ Ｚｈｉｊｉａｎ ＨＵＡＮＧ Ｚｉｆａｎ （１７４）

Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ Ｓｅｌｅｃｔｉｏｎ ｏｆ Ｊ－Ｃ Ｍｏｄｅｌ Ｐａｒａｍｅｔｅｒｓ ｏｆ ＴＣ４ Ａｌｌｏｙ
Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｄｅｆｏｒｍ－２Ｄ

ＷＡＮＧ Ｄｏｎｇｍｉｎｇ （１７８）……………………………………

ＲＥＶＩＥＷ ＆ ＡＮＡＬＹＳＩＳ
Ｒｅｓｅａｒｃｈ Ｓｔａｔｕｓ ａｎｄ Ｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔ Ｔｒｅｎｄ ｏｆ Ｍａｃｈｉｎｅ Ｖｉｓｉｏｎ

ｉｎ Ｂｅａｒｉｎｇ Ｉｎｓｐｅｃｔｉｏｎ
ＺＨＡＮＧ Ｍｉｎｇｈｕｉ ＷＡＮＧ Ｊｉａｎｗｕ ……………………
ＺＨＡＮＧ Ｗｅｎ ＷＡＮＧ Ｇｕａｎｇｚｈｏｎｇ （１８３）

ＦＡＵＬＴ ＤＩＡＧＮＯＳＩＳ ＆ ＲＥＬＩＡＢＩＬＩＴＹ
Ｌｉｎｋａｇｅ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｍｅｔｈｏｄ Ｉｍｐｒｏｖｅｍｅｎｔ ｏｆ Ｗｉｎｄ Ｔｕｎｎｅｌ Ｆｌｅｘｉｂｌｅ Ｎｏｚｚｌｅ

ＧＵ Ｈａｉｔａｏ ＺＨＡＮＧ Ｓｈｅｎｇ ＷＡＮＧ Ｘｉａｏｙｕ （１９０）………
Ｆａｕｌｔｓ Ｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔ ａｎｄ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｔｗｏ Ｓｔａｇｅｓ Ｎｏｚｚｌｅ Ｆｌａｐｐｅｒ

Ｓｅｒｖｏ Ｖａｌｖｅ
ＨＵＡＮＧ Ｘｉｏｎｇｊｕｎ （１９４）………………………………
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