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ＮＵＲＢＳ Ａｌｇｏｒｉｔｈｍ

ＹＵＥ Ｑｉｎｇｑｉｎｇ ＬＩＮ Ｍｉｎｇ ＬＩＮ Ｙｏｎｇｃａｉ （２８）……………

Ｓｏｌｕｔｉｏｎ ｏｆ Ｊａｃｏｂｉａｎ Ｍａｔｒｉｘ ｏｆ ｔｈｅ Ｌａｂｅｌｉｎｇ Ｈｙｂｒｉｄ Ｒｏｂｏｔ ｆｏｒ

Ｒｏｕｎｄ Ｓｔｅｅｌ Ｅｎｄ Ｓｕｒｆａｃｅｓ

ＺＨＡＮＧ Ｆｕｘｉａｎｇ ＺＨＡＮＧ Ｎｕｏ ＬＩＵ Ｚａｉ （３３）……………

Ａ Ｓｙｎｃｈｒｏｎｏｕｓ Ｓｏｌｕｔｉｏｎ Ｍｅｔｈｏｄ ｏｆ Ｃａｌｉｂｒａｔｉｏｎ Ｐａｒａｍｅｔｅｒｓ ｆｏｒ

Ｖｉｓｕａｌ Ｇｕｉｄａｎｃｅ ｏｆ Ｒｏｂｏｔ

ＺＥＮＧ Ｊｉｎｓｏｎｇ ＸＵＥ Ｗｅｎｋａｉ…………………………

ＺＨＡＩ Ｘｉａｏｔｏｎｇ ＸＵ Ｂｏｆａｎ ＬＡＮＧ Ｍｅｎｇｍｅｎｇ （３７）

Ｄｙｎａｍｉｃ Ｍｏｄｅｌｉｎｇ ａｎｄ Ｃｏｎｔｒｏｌ ｏｆ Ｒｕｄｄｅｒ Ｂｌａｄｅ Ｆｉｘｅｄ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ

Ｓｐｈｅｒｉｃａｌ Ｊｏｉｎｔ

ＷＡＮＧ Ｌｉｈｕａ ＺＨＡＮＧ Ｃｈｕｎｙｏｕ ＧＡＯ Ｗｅｉｊｉｎ （４１）………

Ｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔ ａｎｄ Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ ｏｆ Ｕｌｔｒａｓｏｎｉｃ Ｒａｎｇｉｎｇ ａｎｄ Ｏｂｓｔａｃｌｅ

Ａｖｏｉｄｉｎｇ Ｉｎｔｅｌｌｉｇｅｎｔ Ｒｏｂｏｔ

ＷＵ Ｐｉａｎｈｕｉ ＬＵ Ｄｕｘｉａｏ……………………………

ＬＵＯ Ｚｈｏｎｇｈｕｉ ＭＯ Ｌｉｎ ＸＩＡＯ Ｓｕｈｕａ （４６）

Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｉｎｖｅｓｔｉｇａｔｉｏｎ ｏｎ ｔｈｅ Ｄｅｆｏｒｍａｔｉｏｎ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｏｆ

Ｓｏｆｔ Ｒｏｂｏｔ Ｈａｎｄｓ ｆｏｒ Ｌａｔｅｒａｌ Ｇｒａｓｐｉｎｇ ｏｆ Ｆｒｕｉｔ ａｎｄ Ｖｅｇｅｔａｂｌｅｓ

ＴＵ Ｑｉｎ ＹＵＥ Ｄｏｎｇｈａｉ………………………………

ＷＡＮＧ Ｙａｎｊｉｅ ＬＩＵ Ｇｕａｎｇｘｉｎ （５１）

Ｋｉｎｅｍａｔｉｃｓ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｆｏｒ Ｄｉｓｍａｎｔｌｉｎｇ Ｍａｃｈｉｎｅ ｉｎ Ｄ－Ｈ

Ｃｏｏｒｄｉｎａｔｅｓ

ＺＨＡＯ Ｙｕｃｈｅｎ ＺＨＡＯ Ｘｉｕｆｅｎ………………………

ＹＩＮ Ｇｕｏｆｕ ＺＨＯＮＧ Ｃｈｕｎｊｉａｎ ＣＵＩ Ｙｏｎｇｌｉ （５８）

·Ⅲ·

万方数据



Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｓｌａｖｅ-ｈａｎｄ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｓｙｓｔｅｍ ｏｆ Ｓｕｒｇｉｃａｌ Ｒｏｂｏｔ Ｂａｓｅｄ
ｏｎ ＲＢＦ Ｎｅｕｒａｌ Ｎｅｔｗｏｒｋ

ＺＨＡＮＧ Ｙｕ ＹＡＮＧ Ｍｉｎｇ （６３）……………………………
Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ ｔｈｅ Ｍｅｄｉｃｉｎｅ Ｂａｇ Ｓｏｒｔｉｎｇ Ｓｙｓｔｅｍ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｍａｃｈｉｎｅ

Ｖｉｓｉｏｎ ａｎｄ Ｐａｒａｌｌｅｌ Ｒｏｂｏｔ
ＺＨＡＮＧ Ｌｉｎ ＬＩ Ｙｕ…………………………………

ＱＩＮ Ｂｏｄｏｎｇ ＳＨＡＮＧ Ｄｅｙｏｎｇ （６８）
Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｒｏｂｏｔ Ｐａｔｈ Ｐｌａｎｎｉｎｇ ａｎｄ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ｂａｓｅｄ ｏｎ

Ｉｍｐｒｏｖｅｄ ＡＣＯ Ａｌｇｏｒｉｔｈｍ
ＪＩＮ Ｊｉａｑｉ ＱＵ Ｓｈｅｎｇ ＷＡＮＧ Ｊｉｎｇｙｕａｎ （７２）………………

Ｂｉｎｏｃｕｌａｒ Ｓｔｅｒｅｏ Ｖｉｓｉｏｎ Ｔａｒｇｅｔ Ｒｅｃｏｇｎｉｔｉｏｎ ａｎｄ Ｃａｐｔｕｒｅ Ｂａｓｅｄ
ｏｎ ＳＵＲＦ＋ＲＡＮＳＡＣ

ＹＡＮ Ｌｉａｎｇ ＳＨＵ Ｚｈｉｂｉｎｇ ＬＩ Ｚｈａｏ （７６）…………………
Ｄｅｓｉｇｎ ＆ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ ｔｈｅ Ｖａｓｃｕｌａｒ Ｉｎｔｅｒｖｅｎｔｉｏｎａｌ Ｒｏｂｏｔ Ｂａｓｅｄ

ｏｎ Ｂｉｏｎｉｃ Ｆｉｎｇｅｒ
ＷＡＮＧ Ｇｕｏｓｈｕａｉ ＷＡＮＧ Ｌｉ ＺＨＡＮＧ Ｙｉ…………
ＹＡＮ Ｗｅｉｗｅｉ ＯＵ Ｆａｎｇｌｉａｎｇ ＨＡＮ Ｓｈｉｐｅｎｇ （８１）

Ｄｙｎａｍｉｃ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｃｒａｗｌｅｒ Ｉｎｓｐｅｃｔｉｏｎ Ｒｏｂｏｔ Ｃｈａｓｓｉｓ
Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅ ＣＨＥＮ Ｑｉｎｇｈｕａ………………………………

ＬＩＵ Ｑｉａｎｇ ＪＩＡＮＧ Ｘｕｅ ＣＨＥＮ Ｌｉｎ （８５）
Ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎ-ｉｔｅｒａｔｉｏｎ-ｂａｓｅｄ Ｔｈｒｅｅ-ｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌ Ｌｏｃａｌｉｚａｔｉｏｎ

Ｍｅｔｈｏｄ ｉｎ Ｍｕｌｔｉ-ｒｏｂｏｔ Ｓｙｓｔｅｍ
ＷＡＮＧ Ｚｉｌｉ ＺＨＥＮＧ Ｘｉｎ （８９）……………………………

Ｋｉｎｅｍａｔｉｃ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ ３－ＤＯＦ Ｐｌａｎａｒ Ｃｏｍｐｌｉａｎｔ Ｐａｒａｌｌｅｌ
Ｍｅｃｈａｎｉｓｍ

ＧＡＯ Ｌｉｌｉ  ＬＩＡＯ Ｚｈｉｃｈａｏ （９４）……………………………

ＴＥＳＴ ＆ ＲＥＳＥＡＲＣＨ
Ａｎａｌｙｓｉｓ ａｎｄ Ｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎ ｆｏｒ Ｔｏｏｔｈ Ｌｅａｄ Ｍｏｄｉｆｉｃａｔｉｏｎ ｗｉｔｈ

Ｔｗｉｓｔ Ｅｒｒｏｒ ｉｎ Ｆｏｒｍ Ｇｒｉｎｄｉｎｇ
ＹＡＮＧ Ｈｕｉ ＨＵＡＮＧ Ｘｉａｏｄｉａｏ………………………
ＦＡＮＧ Ｃｈｅｎｇｇａｎｇ ＧＵＯ Ｅｒｋｕｏ （９９）

Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｃｏｒｔｉｃａｌ Ｂｏｎｅ Ｄｒｉｌｌｉｎｇ Ｐａｒａｍｅｔｅｒｓ Ｂａｓｅｄ
ｏｎ Ｇｅｎｅｔｉｃ Ａｌｇｏｒｉｔｈｍ

ＷＥＩ Ｌｏｎｇｆｅｉ ＨＵ Ｙａｈｕｉ………………………………
ＺＨＡＮＧ Ｓｈａｎｑｉｎｇ ＺＨＥＮＧ Ｑｉｎｇｃｈｕｎ （１０７）

Ｄｉｓｃｕｓｓｉｏｎ ｏｎ Ｇｒｉｎｄｉｎｇ Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｓ Ｐｅｒｆｏｒｍｅｄ ｏｎ Ｈａｒｄｅｎｅｄ
Ｓｔｅｅｌ １６ＭｎＣｒ５ （ＡＩＳＩ ５１１５） ａｎｄ ｔｈｅ Ｒｅｈａｒｄｅｎｅｄ Ｚｏｎｅｓ

ＬＶ Ｃｈａｎｇｆｅｉ ＷＵ Ｘｉａｏｙｕ ＺＨＥＮＧ Ｊｉｍｉｎｇ （１１１）…………
Ｔｈｅ Ｉｎｉｔｉａｌ Ｄｅｓｉｇｎ Ｃｏｎｃｅｐｔ ａｎｄ Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｓ ｆｏｒ ｔｈｅ Ｅｌｅｃｔｒｏｈｙｄｒａｕｌｉｃ

Ｓｅｒｖｏｖａｌｖｅ
ＣＨＥＮ Ｙｕａｎｚｈａｎｇ （１１４）……………………………………

Ｅｆｆｅｃｔ ｏｆ Ｕｌｔｒａｓｏｎｉｃ Ｃａｖｉｔａｔｉｏｎ ｏｎ Ｈｉｇｈ Ｖｉｓｃｏｓｉｔｙ ＬＥＤ Ｐａｃｋａｇｅ
Ａｄｈｅｓｉｖｅ

ＷＡＮＧ Ｘｉａｏｃｈｕ ＨＵＡＮＧ Ｍｉｎｇｈｕｉ ＣＨＥＮ Ｙｕｎ （１１９）……
Ｓｔｕｄｙ ｏｎ Ｅｆｆｅｃｔ ｏｆ Ｔｏｏｌ Ｗｅａｒ ｏｎ Ｃｕｔｔｉｎｇ Ｆａｃｔｏｒｓ ａｎｄ Ｓｕｒｆａｃｅ

Ｑｕａｌｉｔｙ Ｄｕｒｉｎｇ Ｔｕｒｎｉｎｇ ｏｆ Ａｕｓｔｅｎｉｔｉｃ Ｓｔａｉｎｌｅｓｓ Ｓｔｅｅｌ
ＨＡＮ Ｊｕｎｆｅｎｇ ＬＩＡＮＧ Ｊｕｎｈｕａ………………………

ＧＡＯ Ｈｏｎｇｌｉ ＷＵ Ｙｏｕｄｅ （１２２）

Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｓｙｓｔｅｍ ｏｆ Ａｉｒｆｏｉｌ Ｓａｉｌ

ＮＩＵ Ｃｈｕｎｌｉ ＬＩ Ｓｈｕａｉｆｅｎｇ （１２５）……………………………

Ｃｕｔｔｉｎｇ Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔ ａｎｄ Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ ｏｆ Ｃｕｔｔｉｎｇ Ｐａｒａｍｅｔｅｒｓ ｆｏｒ

Ｉｎｔｅｌｌｉｇｅｎｔ Ｏｐｔｉｃａｌ Ｇｌａｓｓ Ｃｕｔｔｉｎｇ Ｍａｃｈｉｎｅ

ＷＥＩ Ｊｉａｚｈｅｎｇ （１２９）…………………………………………

ＭＯＤＥＬＩＮＧ ＆ ＳＩＭＵＬＡＴＩＯＮ
Ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ Ｅｒｒｏｒ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ ＲＶ Ｒｅｄｕｃｅｒ ａｎｄ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ

Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＡＤＡＭＳ

ＺＨＥＮＧ Ｙｕ ＷＡＮＧ Ｈｕｉｌｉａｎｇ ＳＵ Ｊｉａｎｘｉｎ （１３３）…………

Ｓｔｕｄｙ ｏｆ Ａｉｒｃｒａｆｔ Ｃａｂｉｎ Ｔｈｅｒｍａｌ Ｃｏｍｆｏｒｔ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ｂａｓｅｄ ｏｎ

ＩＰＭＶ－ＰＰＤ

ＬＩＮ Ｊｉａｑｕａｎ ＬＩＡＮ Ｍｅｉｒｕ ＷＵ Ｔｏｎｇ （１３９）………………

Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ ｏｆ Ｖｉｒｔｕａｌ Ｐｒｏｔｏｔｙｐｅ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ ｉｎ ｔｈｅ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ

ａｎｄ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ａｘｉａｌ Ｐｉｓｔｏｎ Ｐｕｍｐ

ＺＨＡＮＧ Ｘｉｎｊｉｅ ＣＨＥＮ Ｙａｎｈｕｉ ＺＨＯＵ Ｚｈｉｊｉｎ （１４４）……

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｍｅｃｈａｎｉｃａｌ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｏｆ Ａｉｒｃｒａｆｔ Ｔｈｒｏｔｔｌｅ

Ｃｏｎｔｒｏｌｌｅｒ

ＮＩ Ｘｉａｏｙｕ ＺＨＡＮＧ Ｘｉｎｒａｎ…………………………

ＴＯＮＧ Ｈｕｉ ＫＡＮＧ Ｋａｉ ＸＵ Ｊｕｎ （１４９）

Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ Ｓｔｕｄｙ ｏｆ Ｃｏｍｍｏｎ Ｒａｉｌ Ｉｎｊｅｃｔｏｒ ｏｎ Ｐａｒａｍｅｔｅｒｓ

ＺＨＡＮＧ Ｙｏｎｇ ＭＥＮＧ Ｇｕｏｙｏｕ………………………

ＸＩＡＯ Ｙｉ ＷＡＮＧ Ｙｕｈａｎｇ ＺＨＡＯ Ｊｉｎ （１５６）

Ｔｈｅｒｍａｌ-ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ ｔｈｅ Ａｎｔｉ-ｋｉｎｋ Ｓｙｓｔｅｍ ｉｎ

Ｌｏｗ-ｆｌｏｏｒ Ｔｒａｍｓ

ＷＡＮＧ Ｙｕｑｉａｎｇ ＤＥＮＧ Ｂｉｎ ＹＡＮＧ Ｆａｎ （１６２）…………

Ｓｔｉｆｆｎｅｓｓ Ｍａｔｃｈｉｎｇ Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｖｅｈｉｃｌｅ’ｓ Ｆｒｏｎｔ Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅｓ Ｂａｓｅｄ

ｏｎ Ｅｎｅｒｇｙ Ａｂｓｏｒｂｉｎｇ Ｔａｒｇｅｔ

ＨＵ Ｚｈａｏｋｕｏ ＣＨＥＮＧ Ｓｉｙｕａｎ ＺＨＡＮＧ Ｌｅｉ （１６６）………

Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｉｎｆｌｕｅｎｃｅ ｏｆ Ｃｏｍｐｏｎｅｎｔ Ｐａｒａｍｅｔｅｒｓ ｏｎ Ｈｉｇｈ Ｐｒｅｓｓ

Ｐｎｅｕｍａｔｉｃ Ｅｊｅｃｔｉｏｎ

ＱＵ Ｊｉｎｃｈａｏ ＺＨＡＮＧ Ｓｈｉｗｅｉ………………………

ＪＩＮＧ Ｆｅｎｇｌｉ ＸＵＥ Ｘｉａｏｗｅｉ （１７１）

Ｉｎｆｌｕｅｎｃｅ ｏｆ Ｔｉｇｈｔｅｎｉｎｇ Ｔｏｒｑｕｅ ａｎｄ Ｔｈｅｒｍａｌ Ｓｔｒｅｓｓ ｏｎ Ｔｈｒｅａｄｅｄ

Ｃａｒｔｒｉｄｇｅ Ｖａｌｖｅ

ＹＡＮＧ Ｗｅｉｃｈａｏ ＷＡＮＧ Ｙｕｅｊｉｎ ＱＵ Ｗｕｂｉｎ………

ＧＵＯ Ｚｉｐｅｎｇ ＦＥＮＧ Ｂａｏｚｈｏｎｇ ＷＡＮＧ Ｂｉｎ

ＬＩ Ｘｉａｎｈｏｎｇ ＳＵＮ Ｄａｗｅｉ ＷＡＮＧ Ｄｏｎｇｒｏｎｇ （１７５）

Ｏｐｔｉｍａｌ Ｎｕｍｅｒｉｃａｌ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ｏｆ Ｍｉｃｒｏｗａｖｅ Ｔｅｍｐｅｒａｔｕｒｅ Ｓｅｎｓｏｒ

Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｃｏｍｐｌｅｍｅｎｔａｒｙ Ｓｐｌｉｔ Ｒｉｎｇ Ｒｅｓｏｎａｔｏｒｓ

ＹＡＮＧ Ｙｉｄｏｎｇ （１７９）…………………………………………

ＦＡＵＬＴ ＤＩＡＧＮＯＳＩＳ ＆ ＲＥＬＩＡＢＩＬＩＴＹ
Ｌｏｇｉｃ Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｆｕｎｃｔｉｏｎ Ｒｅａｌｉｚａｔｉｏｎ ｏｆ Ｓａｆｅ Ｕｎｃｌａｍｐｉｎｇ ｆｏｒ

Ｌａｒｇｅ Ｍａｃｈｉｎｅ Ｔｏｏｌｓ

ＬＩＵ Ｂｅｎｇａｎｇ ＷＵ Ｔｉａｎｃｈｉ ＪＩＮ Ｇｕａｎｇｙｕｎ （１８４）………
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