
经过技术引进及自主研发，华德液压己发展成为以高压液压阀、高压柱
塞液压泵／马达、液压成套设备三大支柱产业为核心，辅以密封件等产
品，具有自主知识产权的液压基础件专业企业。

华德液压所属分公司通过I S 09 0 0 1质量管理体系、I S01 40 0 1环境管理
体系、OHSAS 1 800 1职业健康安全管理三大体系认证，主导产品通过中机
诚业产品质量认证、德国莱茵CE认证、中国船级社CCS认证、美国FM认
证、节能产品认证，从根本上保证了产品质量。

产品广泛用于工程机械、冶金、机床、军工、环保、船舶、航天、石油石化
等领域，受到广大用户的赞誉与好评。

懿麟
国匾匾砸
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