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ＸＩＯＮＧ Ｐｅｎｇｐｅｎｇ　 ＷＡＮＧ Ｚｈｉｊｉｎ　 ＺＨＡＯ Ｚｈｉｆａｎ （２０）
Ｔｙｐｅ Ｓｙｎｔｈｅｓｉｓ ｏｆ Ｄｅｃｏｕｐｌｅｄ Ｌｅｓｓ ＤＯＦ Ｐａｒａｌｌｅｌ Ｍｅｃｈａｎｉｓｍ

Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｃ Ｓｅｔ
ＸＩ Ｗａｎｑｉａｎｇ　 ＹＵ Ｂｉｎ………………………………

ＳＯＮＧ Ｃｈａｎｇｐｏ　 ＷＡＮＧ Ｙａｏｙａｏ （２５）
Ｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔ ｏｆ ａ Ｎｏｖｅｌ Ｉｎｓｐｅｃｔｉｏｎ Ｒｏｂｏｔ ｆｏｒ Ｈｉｇｈ Ｖｏｌｔａｇｅ

Ｐｏｗｅｒ Ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ Ｌｉｎｅ
ＨＯＵ Ｊｉａｎｇｕｏ　 ＺＨＡＮＧ Ｂｉｎ……………………………

ＬＩＵ Ｘｉａｏｍｉｎｇ　 ＨＵＡＮＧ Ｇｕｏｆａｎｇ
ＸＵＥ Ｄｏｎｇｌｉａｎｇ　 ＷＥＮ Ｘｉａｎｇｑｉｎｇ　 ＷＡＮＧ Ｊｉｄａｉ （３１）

Ｓｙｎｔｈｅｓｉｓ ａｎｄ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｐａｒａｌｌｅｌ Ｍｅｃｈａｎｉｓｍ ｗｉｔｈ Ｂｏｔｈ １Ｔ２Ｒ
ａｎｄ ２Ｔ１Ｒ Ｍｏｔｉｏｎ Ｍｏｄｅ

ＬＵ Ｃａｉｍａｎ　 ＬＩＵ Ｙａｎｌｉ　 ＧＵ Ｌｉａｎｇ　 ＷＵ Ｈｏｎｇｔａｏ （３８）…
Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ ａ Ｉｎｖｅｒｓｅ Ｄｙｎａｍｉｃ Ｒｅｃｕｒｓｉｖｅ Ａｌｇｏｒｉｔｈｍ ｆｏｒ ａ ６－

ＤＯＦ Ｍａｎｉｐｕｌａｔｏｒ
ＴＡＮ Ｈｅｎｇ　 ＬＩＵ Ｋａｉｌｅｉ　 ＫＡＮＧ Ｓｈａｏｐｅｎｇ （４９）……………

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｓｐｅｅｄ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｌｏｏｐ ｏｆ Ｍｏｂｉｌｅ Ｒｏｂｏｔ Ｂａｓｅｄ ｏｎ
Ｉｎｖｅｒｓｅ Ｎｅｕｒａｌ Ｎｅｔｗｏｒｋ Ｍｏｄｅｌ

ＷＡＮ Ｊｕｎ　 ＪＩＡ Ｙｕｍｉｎｇ （５４）………………………………
Ｍａｎｉｐｕｌａｔｏｒ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｄｕｅｌｉｎｇ Ｎｅｔｗｏｒｋ ａｎｄ ＲＲＴ

ＷＡＮＧ Ｙｏｎｇ　 ＬＩ Ｊｉｎｚｅ （５９）………………………………
Ａ Ｄｙｎａｍｉｃ Ｔｒａｃｋｉｎｇ Ａｌｇｏｒｉｔｈｍ ｏｆ Ｒｏｂｏｔ Ｃｏｎｖｅｙｏｒ Ｂｅｌｔ

ＬＩ Ｘｕｅｆｅｎｇ　 ＺＨＵＡＮＧ Ｊｉａｎｐｅｉ………………………
ＧＡＯ Ｙａｎ　 ＷＵ Ｋｅｌｏｎｇ （６５）

ＴＥＳＴ ＆ ＲＥＳＥＡＲＣＨ

Ｔｈｅｏｒｅｔｉｃａｌ ａｎｄ Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌ Ｓｔｕｄｙ ｏｎ Ｈｅａｔ Ｇｅｎｅｒａｔｉｏｎ ｏｆ

Ｈｉｇｈ Ｓｐｅｅｄ Ｂａｌｌ Ｂｅａｒｉｎｇｓ

ＹＵ Ｊｉｅ　 ＬＩＵ Ｚｈｏｎｇ……………………………………

ＹＵＡＮ Ｗｅｉ　 ＨＥ Ｌｅｉ　 ＧＵＯ Ｑｉａｎｊｉａｎ （６８）

·Ⅲ·

万方数据



Ｍｏｄｅｌ Ｔｅｓｔ Ｓｔｕｄｙ ｏｎ Ｐｕｍｐ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｏｆ Ｆｕｌｌ－ｆｌｏｗ Ｐｕｍｐ

Ｕｎｉｔ

ＸＵ Ｘｉａｏｆａｎ　 ＧＥ Ｑｉａｎｇ………………………………

ＱＩＵ Ｂａｏｙｕｎ　 ＸＵ Ｊｉｎ　 ＬＩ Ｚｈｅｎｚｈｉ （７４）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ ｔｈｅ Ｆｌｏｗ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｏｆ Ｃｙｃｌｏｉｄａｌ Ｐｕｍｐ Ｂａｓｅｄ

ｏｎ ＣＯＭＳＯＬ

ＬＩＵ Ｙｏｎｇ　 ＸＵ Ｊｉｎｓｏｎｇ　 ＨＵＡＮＧ Ｌｏｎｇｌｏｎｇ…………

ＷＡＮＧ Ｇｕａｎｇｈｕａ　 ＺＨＡＮＧ Ｒｕｉ （７９）

Ｍｏｄｅｌ Ｉｄｅｎｔｉｆｉｃａｔｉｏｎ ｏｆ Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｅｘｃｉｔａｔｉｏｎ Ｓｅｒｖｏ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｓｙｓｔｅｍ

ＺＨＯＵ Ｘｉｎｊｉａｎ　 ＧＵＯ Ｗｅｉｎｉａｎ………………………

ＸＩＡＯ Ｑｉａｎ　 ＱＩ Ｑｉａｎｇ　 ＺＨＯＵ Ｓｈｅｎｇｔｏｎｇ （８５）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｓｕｐｅｒ Ｍｕｌｔｉ－ｃｈａｎｎｅｌ Ａｒｂｉｔｒａｒｙ Ｓｅｌｅｃｔｉｏｎ Ｍｅｔｈｏｄ

ｏｆ Ｂｅａｒｉｎｇ Ｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇ Ｓｙｓｔｅｍ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｐｏｌｌｉｎｇ Ｅｎｕｍｅｒａｔｉｏｎ

ＹＡＮＧ Ｌｉｎｊｉｅ　 ＬＩ Ｑｉ　 ＹＡＮ Ｂｉｎｇｓｈｅｎｇ　 ＬＩＵ Ｚｉｒａｎ （８９）…

Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｆｅａｓｉｂｉｌｉｔｙ Ｓｔｕｄｙ ｏｆ Ｉｎｆｕｓｉｏｎ Ｐｕｍｐ Ｄｒｉｖｅｎ ｂｙ Ｇｉａｎｔ

Ｍａｇｎｅｔｏｓｔｒｉｃｔｉｖｅ Ａｃｔｕａｔｏｒ

ＬＩＵ Ｘｕｈｕｉ　 ＳＯＮＧ Ｈａｏｒａｎ　 ＨＵ Ｈｕｉｎａ………………

ＷＵ Ｙａｎ　 ＬＩ Ｚｈｅｎｗｕ　 ＣＡＯ Ｙｏｎｇｊｕｎ （９５）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ ｔｈｅ Ａｕｔｏｍｏｔｉｖｅ Ｅｌｅｃｔｒｏｎｉｃ Ｗａｔｅｒ Ｐｕｍｐ Ｔｅｓｔ Ｓｙｓｔｅｍ

Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｅｍｂｅｄｄｅｄ Ｓｙｓｔｅｍ

ＷＡＮＧ Ｗｅｉ　 ＦＥＮＧ Ｃｈｅｎ……………………………

ＷＡＮＧ Ｍｉｎ　 ＴＡＮＧ Ｎｉｎｇ （９９）

Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｍｕｌｔｉ⁃ｍｏｔｏｒ Ｓｙｎｃｈｒｏｎｏｕｓ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｓｙｓｔｅｍ Ｂａｓｅｄ ｏｎ

Ｓｅｃｏｎｄ Ｏｒｄｅｒ ＬＡＤＲＣ

ＹＡＮＧ Ｓａｉｄｏｎｇ　 ＺＨＡＮＧ Ｓｈｉｘｉｏｎｇ　 ＬＩＵ Ｙａｑｉ （１０４）………

Ｒａｐｉｄ Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ Ｆｉｘｔｕｒｅ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｍｅｃｈａｎｉｃａｌ Ｓｙｍｍｅｔｒｙ Ｋｎｏｗｌｅｄｇｅ

ＴＡＮＧ Ｙａｏｈｏｎｇ　 ＬＩＵ Ｘｉａｎｇｕｉ　 ＬＩＡＮＧ Ｇｕｏｘｉａｎｇ （１０７）…

Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌ Ｓｔｕｄｙ ｏｆ ｔｈｅ Ｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇ ｏｆ Ｍｏｌｔｅｎ Ｐｏｏｌ Ｄｕｒｉｎｇ

Ｐｉｐｅ Ａｌｌ－ｐｏｓｉｔｉｏｎ Ｗｅｌｄｉｎｇ

ＫＥ Ｘｉｌｉｎ　 ＷＡＮＧ Ｚｈｏｎｇｒｅｎ　 ＴＡＮＧ Ｙｕ……………

ＸＩＡ Ｌｉａｎｇｊｉｅ　 ＺＨＡＯ Ｒｏｎｇｌｉ　 ＬＩＵ Ｈａｉｓｈｅｎｇ （１１３）

Ｉｄｅｎｔｉｆｉｃａｔｉｏｎ Ｍｅｔｈｏｄ ｏｆ Ｍａｃｈｉｎｅ Ｔｏｏｌ Ｓｐｉｎｄｌｅ Ｔｈｅｒｍａｌ Ｋｅｙ

Ｐｏｉｎｔｓ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｈｅａｔ Ｔｒａｎｓｆｅｒ Ｆｕｎｃｔｉｏｎ

ＨＥ Ｚｈｅｎｇｘｉ　 ＲＯＮＧ Ｍａｏｌｉｎ （１１７）…………………………

Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｅｓｔａｂｌｉｓｈｍｅｎｔ ｏｆ Ｆｉｖｅ⁃ａｘｉｓ Ｖｉｓｉｏｎ Ｍｅａｓｕｒｉｎｇ Ｓｙｓｔｅｍ

ｆｏｒ Ｆｉｌｍ Ｃｏｏｌｉｎｇ Ｈｏｌｅｓ

ＢＩ Ｃｈａｏ　 ＨＡＯ Ｘｕｅ　 ＬＩＵ Ｍｅｉ　 ＪＩ Ｇｕａｎｇｂｏ （１２３）………

Ｆｅａｓｉｂｉｌｉｔｙ Ｓｔｕｄｙ ｏｆ ａ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ Ｌｏａｄ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ ｆｏｒ Ｍｕｌｔｉ

Ｐｉｅｃｅ Ｒｕｄｄｅｒ Ｓｙｎｃｈｒｏｎｏｕｓ Ｄｅｐｌｏｙｍｅｎｔ

ＤＵ Ｙｏｎｇｇａｎｇ　 ＹＵ Ｋｕｎｋｕｎ （１２８）…………………………

Ａｎ Ａｃｔｉｖｅ Ｄｉａｍｅｔｅｒ Ｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔ Ｍｅｔｈｏｄ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｌｉｎｅａｒ

Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅｄ Ｌｉｇｈｔ Ｖｉｓｉｏｎ

ＺＨＡＮＧ Ｃｕｉｃｕｉ　 ＬＩＵ Ｓｉｙｕａｎ　 ＺＨＡＯ Ｊｉｎｇｈｅ （１３２）………

Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｎ Ｆｉｖｅ Ａｘｉｓ Ｍａｃｈｉｎｉｎｇ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ ｏｆ

Ｉｎｔｅｇｒａｌ Ｓｅｖｅｎ Ｓｔａｇｅ Ｉｍｐｅｌｌｅｒ

ＺＨＡＮＧ Ｘｉｎｇｈｕａ （１３７）……………………………………

ＭＯＤＥＬＩＮＧ ＆ ＳＩＭＵＬＡＴＩＯＮ
Ｎｕｍｅｒｉｃａｌ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｃａｖｉｔａｔｉｏｎ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｏｆ Ｆｌｏｗ Ｆｉｅｌｄ

ｉｎ Ｍｅｃｈａｎｉｃａｌ Ｓｅａｌ Ｓｙｓｔｅｍ ＴＡＯ Ｘｉｎｇｗｅｉ……………

ＭＵＴＥＬＬＩＰ Ａｈｍａｔ　 ＷＡＮＧ Ｐｅｎｇｃｈｅｎｇ （１４２）

Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｏｎｅ ＤＯＦ Ｈｙｄａｒｕｌｉｃ Ｔｅｓｔ

Ｂｅｎｃｈ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｆｕｚｚｙ－ＰＩＤ

ＪＩＮ Ｙｉｎｇ　 ＮＩＮＧ Ｃｈｕｍｉｎｇ…………………………

ＨＡＮ Ｓｈｏｕｓｏｎｇ　 ＳＨＥＮ Ｃａｎｄｕｏ　 ＨＵＡＮＧ Ｙｏｎｇ （１４７）

Ｓｔｒｅｎｇｔｈ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｆｏｒ ｔｈｅ Ｐｒｏｔｅｃｔｉｖｅ Ｅｎｃｌｏｓｕｒｅ ｏｆ ｔｈｅ Ｓｕｒｆａｃｅ－

ｍｏｕｎｔｅｄ Ｈｉｇｈ－ｓｐｅｅｄ Ｐｅｒｍａｎｅｎｔ Ｍａｇｎｅｔ Ｍｏｔｏｒ Ｒｏｔｏｒ ｗｉｔｈ

Ｇｌｕｅ Ｆｉｌｌｅｒ

ＷＥＩ Ｘｉａｏｆｅｎｇ　 ＨＵ Ｑｉｎｇｃｈｕｎ （１５１）………………………

Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ｏｆ Ｆｏｕｒ－ＤＯＦ Ｕｎｄｅｒｗａｔｅｒ Ｍａｎｉｐｕｌａｔｏｒ

Ｓｙｓｔｅｍ

ＱＩＡＯ Ｄｏｎｇ　 ＸＩＥ Ｙａｌｏｎｇ　 ＹＡＯ Ｔａｏ （１５７）………………

Ｄｙｎａｍｉｃ Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ａｎｄ Ｔｈｅｒｍｏｄｙｎａｍｉｃ Ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ Ｃｌｏｓｅｄ

Ｈｙｄｒａｕｌｉｃ Ｓｙｓｔｅｍ Ｂａｓｅｄ ｏｎ ＡＭＥＳｉｍ

ＺＨＡＮＧ Ｈｕｉｘｉａｎ　 ＭＡ Ｌｉｍｉｎ………………………

ＬＩＡＮＧ Ｌｉ　 ＧＵＯ Ｚｈｅｆｅｎｇ　 ＺＨＯＮＧ Ｗｅｉ （１６４）

Ｅｆｆｅｃｔ ｏｆ Ｇｅａｒ Ｐａｉｒ Ｇｅｏｍｅｔｒｉｃ Ｐａｒａｍｅｔｅｒｓ ｏｎ Ｆｌｏｗ Ｐｕｌｓａｔｉｏｎ

Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｏｆ Ｓｔｒａｉｇｈｔ Ｌｉｎｅ Ｃｏｎｊｕｇａｔｅ Ｉｎｔｅｒｎａｌ Ｍｅｓｈｉｎｇ

Ｇｅａｒ Ｐｕｍｐ

ＺＨＡＮＧ Ｄｏｎｇｄｏｎｇ （１６９）……………………………………

ＲＥＶＩＥＷ ＆ ＡＮＡＬＹＳＩＳ
Ｒｅｓｅａｒｃｈ Ｐｒｏｇｒｅｓｓ ｏｎ ｔｈｅ Ｉｎｆｌｕｅｎｃｅ ｏｆ Ｔｈｅｒｍａｌ⁃ｍｅｃｈａｎｉｃａｌ

Ｆａｃｔｏｒ ｏｎ Ｔｏｏｌ Ｗｅａｒ ｉｎ Ｍａｃｈｉｎｉｎｇ Ｈｉｇｈ⁃ｈａｒｄｎｅｓｓ Ａｌｌｏｙ

ＬＩＵ Ｙｉ　 ＬＩＮ Ｙｏｕｘｉ　 ＺＵＯ Ｊｕｎｙａｎ （１７３）…………………

ＦＡＵＬＴ ＤＩＡＧＮＯＳＩＳ ＆ ＲＥＬＩＡＢＩＬＩＴＹ
Ｂｅａｒｉｎｇ Ｆａｕｌｔ Ｄｉａｇｎｏｓｉｓ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｓｌｉｄｉｎｇ Ｗｉｎｄｏｗ－ＫＬ Ｄｉｖｅｒｇｅｎｃｅ

ａｎｄ Ｉｍｐｒｏｖｅｄ Ｓｔａｃｋｅｄ Ａｕｔｏｅｎｃｏｄｅｒ

ＹＡＮＧ Ｘｉｙｕｎ　 ＬＶ Ｗｅｉ　 ＷＡＮＧ Ｃａｎ　 ＬＩ Ｓｈａｏｗｕ （１７９）…

Ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ Ｅｒｒｏｒ Ｏｖｅｒ Ｌｉｍｉｔ Ｆａｕｌｔ Ｄｉａｇｎｏｓｉｓ ｆｏｒ Ｈａｒｍｏｎｉｃ

Ｒｅｄｕｃｅｒ ｏｆ Ｉｎｄｕｓｔｒｉａｌ Ｒｏｂｏｔ

ＬＩＵ Ｙａｎｇ　 ＷＡＮＧ Ｌｉｎｇ　 ＧＡＯ Ｙａｎｆｅｎｇ……………

ＧＡＯ Ｊｉａｎｑｉｕ　 ＷＡＮＧ Ｂｉｎｒｕｉ　 ＺＥＮＧ Ｔａｏ （１８５）

Ｆａｕｌｔ Ｉｄｅｎｔｉｆｉｃａｔｉｏｎ Ｍｅｔｈｏｄ ｏｆ Ｇｅａｒ Ｐｕｍｐ Ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｍｏｔｏｒ

Ｃｕｒｒｅｎｔ Ｓｉｇｎａｌ

ＳＵＮ Ｙｕ　 ＨＥ Ｌｉｎ （１９１）……………………………………

Ｃｏｍｂｉｎｅｄ Ｐｒｅｄｉｃｔｉｏｎ ｏｆ Ｍｅａｎ Ｔｉｍｅ Ｂｅｔｗｅｅｎ Ｆａｉｌｕｒｅｓ Ｂａｓｅｄ

ｏｎ ＳＴＬ Ｄｅｃｏｍｐｏｓｉｔｉｏｎ

ＷＡＮＧ Ｘｉａｏｙａｎ　 ＬＡＮＧ Ｈｅ…………………………

ＷＡＮＧ Ｐｉｎ　 ＢＡＩ Ｘｉａｎｍｉｎｇ （１９６）

·Ⅳ·
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