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’ 通过核级电磁阀设计制造资格认证 辽宁省省级高新技术企业 ．

’ 通过IS09001A一2001国际质量体系认证 辽宁省省级企业技术中心 ．

● 通过GJB9001A一2000国军标质量体系认证 中国人民解放军装备承制单f≯ ．

· 中国船舶工业总公司联营企业 国家电磁阀产品行业标准起草·耻位 ．
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沈阳康创新兴自动化设备有限公司
1．美同GE控制软件：EMS MES．iFix．iFix—I．E．Clmplicity

实时数据库等

2．美旧GE控制器：PPS Rx7i．Rx3i．VersaMax．mierd．

PAC8000等

3．控制设备：商流电源．r业j：!=换机．防爆触摸屏

沈阳康创星科技有限公司
1．北京’亚控_r：控软件：KingSCADA．Kingview实时数据

库等

2．日本松下PLC和变频器：FP0．FPY．FPX．FP2．FPE／

VF0．VF一8Z．VFl00

3．日本松下传感器：光电．接近．激光片见觉．光幕

4．上海步科：触摸屏．步进．伺服

联系电话：024—2398842l／22／29

传 真：024—23988430

网 址：WWW．controlxx．com

中国科技实业优秀单位IS09001：2000国际认证

中国仪器仪表行业协会执行器副理事长单位

浙江永久科技实业有限公司

四大类30种系列

5000种规格保用二年

减气
压动
阀阀

过液
滤位
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地址：浙江省瑞安市沿江西路248号(5501信箱)邮编：325200
电话：0577—65663844 65623844

传真：0577—65664570 65625499

网址：www．chinayongjiu(m E—mail vI@chinayongjiu‘·n
京办：TEL／FAx：010—62613615沪办：TEL／／F^x：021—62336789

成都办事处：TEl。：028—85538285 FAX：028—85539285
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专业生产各种防腐仪表
LTC4000射频导纳物位计PHG一100『：业酸度变送器

{DM一10磁跟踪液位计(油罐用)PtfT系列锑电极酸度变送器

#- UI)M一20浮球式液位变送器PHS一9300 T业酸度计 !

lr UDM一30静ffi式液化’玺送器 NI)M一99酸碱盐浓度变送器 ●

l UDM一40电容式液位变送器DDM系列【业电导变送器 ◆

葑 ul{z翻柱式磁浮子液位计 YDM一1智能数字压力计 ·

11 UHZ—D电子双色磁浮子液位汁 SBY一100电子式压力变送器
．

影 UFZ一4浮标液位计(“T带远传) ¨系列压力、差压变送器
’

强 UQK—100浮球式液位控制器XMT、XMZ系列智能显示仪
·

置 UQK—01、02、03、04液位开关 wZP、碡RN．swB等温度仪表 ●
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