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动性科普展品，也可以作为机器人功能开发的实验

平台t为I业机器人应用提供7一个成功案例。

下棋机器人可同时与四个人下四种不

同的棋局，四种棋局分别是：围棋、
中国象棋、五子棋和跳棋。

八爪结构、电磁吸附，实现机器人单

程携多子能力，为机器人高速运行提
供支持。

工业机器人的精确控制和挪子机构的巧

妙设计，实现自动消除挪子累计误差功

能，使棋子布局保持整齐。
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精密铡嶝节髓茂术魄领先供应商

牵一发不动全身

宇电分体式无纸记录仪，外观简约有档次，操作集中
危险分散，无纸降耗，节能佳选!

※超长记录时间

※输入路数1—36可选

※全中文触摸式操作方式

※可自定义0—16幅工艺流程图

※7英寸高亮度TFT真彩触摸屏

※同时具备RS232与RS485通讯功能

清节仪／温控器II报警仪II积算仪ll电力仪表fl PLC I|无纸记录仪¨AIDCS系统l|安全栅II高精度测温仪

400．．880．．9029

WWW．yudian．com 扫一扫．关注宇电官网

厦门宇电自动化科技有限公司
XIAMEN YUDIAN AUTOMATION TECHNOLOGY CO．LTD
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