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一个工业机嚣州同

翳茎了翼甏}诃度、三维倒句
，。该系统既可以作为一种互

×作为机器人功能开发的实验

。用提供7一个成功案例。

下四种不

：围棋、

八爪结构、电磁吸附，实现机器人单
程携多子能力，为机器人高速运行提

供支持
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工业机器人的精确控制和挪子机构的巧

妙设计，实现自动消除挪子累计误差功

能，使棋子布局保持整齐。
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