
英国英泰变频器
腔制(沈阳)有限公司

i浑南新区高科路39弓

i nvertekdr i ves．com

+86(0)24—2378 6568

sales@i nvertekdrives．cn

弓∈
。7套

L!-=一

■ '

；，蚤．0，日舀

OPTIDRIV摹

)r

万方数据



●●●◆●◆●●●●◆●●●●●◆●●
I

●

鞍山电磁阀葡限责任

公司巾德技市舍作

涵过核级电磁阔设计制造资格认证

辽宁省省级商新技术企业

通过IS()9001A一2001吲际质蜒体系认Ⅱ

辽宁省省级企业技术中心

通过cJB9001 A一2000困军标质最体系认征

中国人民解放军装备承制单位

中国船舶工业总公司联营企qp

国家电磁阀产品j i业标准起草单位

中阈仪器仪表jj业协会执{i器铂№委员会

副理事长单位

丰受产品：各类电磁阀(含防爆)．气动阀

电动阀、凋商阀
●

：地址：辽宁省岫岩址兴隆工业同
·邮编：l 14300 E-mail：tI(f@hq一【l‘·L¨inl

●传真：0412-7825018 hitt)：／A～ww IN-d(·f-(I)111

’销售热线：400—0412一188 0412—78．．96。 ●

●

●···◆◆··◆·······◆·●

●●●●●●●●◆●●●◆◆◆●◆●●
●

： 枞SUNXl刚·l，n ··陌喊 ‘嗍op ’

·Ⅳ琅两Si．，(ner ：
◆

●

： I'I．C 7墅频器触摸胖 光l也光纤传感器 ·

· 霞令光黎 I^i扳表触摸膦1'11)模块
’

’
以久I‘l】交换机无线|{t】络j。。^^ ·

．网址：http：／／elevanic．1688．corn／
+

◆免费热线400—888—0901 Elevanic{_V尼克 ．

：广州汇尼克机电设备有限公司 ·

◆光走市中山大道建中路5号广海大厦海天楼1902室+

’电话：020—85549829／85549873／85548597 ·

．传真：020-85549770
’

·深圳公司深圳市福田红荔路38号群星广场A1525室：
+电话：0755—8271 1237传真：0755—8271 1376 ◆
●

·◆·●◆··◆●··●◆●·◆●◆●

●◆●●◆●●●◆◆●●●●●◆●◆●
●

+中l司科技实业优秀译位IS()9001：2(X)0l训环认证．

：中H仪器仪表行、Ip协会执ij器剐那事长单化·
·浙江永久科技实业有限公司：
●

●

．地址：浙il：竹瑞安,ti}ffi L1)q"路248 lj(550I“辅)Illl；编：325200

．电话：0577—65663844 65623844

▲传真：0577-65664570 65625499

·网址：、vw忆rhina>川l撕川lIl E—mail 、j固‘himD|¨l矧¨．¨，

．京办：TEl，，’F^、：010-6261361 5沪办：Tl_：L r、、：021-62336789

．成都办事处：TEl。：028—85538285 FAX：028—85539285

●●●●●●●◆◆●●●●●◆●●◆

目 次

奉过程控制技术及应用术
基于EKF永磁同步电机无传感直接转矩控制研究
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯向国菲，佃松宜．蒲明(369)
汽车动力学HiL仿真实验平台的搭建及应用
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯房丽爽．郭洪艳，陈虹(375)
基于DM368的列车数字功放设计及实现⋯⋯⋯杨兴成，刘全利(382)
分数阶PD控制器在时滞伺服系统中的研究
⋯⋯⋯⋯赵远征，单梁，瞿元新，李儒贵．李攀攀，戚志东(387)
基于轮廓特征的场景动态目标实时分类研究
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯彭晖，刘士荣，仲朝亮(393)
基于小波变换的卡尔曼滤波动力电池SOC估算
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯邓凯锋，王耀南．刘东奇(398)
基于参数自适应模糊PI的三级倒立摆控制
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯蔺小林，邓雄峰，李露(404)
交互式遗传程序设计在作曲中的应用
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张英俐，刘弘，赵永升．王秀红(409)
HVPL算法在双色水位计液位视觉检测中研究
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯孙斌，张长胜，刘子裕．钱斌，田海勇(413)
基于人工势场与速度合成的AUV路径规划⋯⋯⋯王超，朱大奇(418)
PID控制器改进方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯赵凤姣．厉虹(425)
基于T-S模糊模型的多机耦合电力系统脉冲控制研究
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王露露．孙永辉，卫志农，孙国强(432)
一种改进的不对称故障下光伏并网控制策略
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯黄鑫，易映萍，范丽君，鲍伟(439)
面向污水处理过程因子分析故障诊断方法的研究
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘乙奇，李艳，孙宗海．黄道平(447)
基于模型残差基准的模型预测控制性能监控
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯安德亮，苏成利，孙小平，李平(452)
基于KICA—TSVR方法乙烯裂解产物分布软测量
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯邱梦婵。苏成利，钟国财。梁建平(458)
堡于MANET／Ethernet的异构网络联合仿真平台的研究
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯宋扬，侯维岩(465)
增量式自适应逆控制及在过热汽温中的应用
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王志杰，寻新，刘武林，刘复平(470)
基于PSO．LSSVM模型的基坑变形时间序列预测
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯曹净，丁文云，赵党书，宋志刚．刘海明(475)
木计算机控制技术及应用掌
T-S模糊时变时滞系统的稳定性分析⋯⋯⋯⋯尹宗明，姜偕富(481)
高速列车隧道压力波模拟迭代遗忘因子控制
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯方超，陈春俊，熊文伟(486)
永磁同步电机控制策略比较研究
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯柏建勇，滕青芳，杜永栋，刘特(490)
基于预测PI的大棚温湿度先进控制⋯⋯⋯⋯⋯谭志君，任正云(495)
基于k—ICA—PCA方法的多模态过程模态的划分
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李元，刘宁，唐晓初(501)
带定位盲区的矿井人员全局无线定位算法
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王红旗，刘勇，罗宇锋(505)
冶金石灰窑燃烧过程模糊预测控制策略应用
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吴彩林，宁平华，夏兴国，章磊，吴其玲(510)
基于Bagging集成的球团矿烧结过程混合建模
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周鑫，谭帅，杨琦。彭俊(516)
基于LabVIEW的冶炼烟气制酸SO，转化率BP软测量
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯冯丽辉，魏健波，王宁宁(521)
一种新方法构造奇数元最优代数免疫度布尔函数
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯翁国标，李艳龙(526)
木优化控制技术及应用木
水下机器人参数辨识的量子粒子群算法
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯朱大奇。袁义丽，邓志刚(531)
基于PSO的全阶状态观测器转速辨识系统
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张斌，李彬郎．秦帅(538)
小生境粒子群优化的SVM钢坯定重预报
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王福斌，陈至坤，吴保林，王一，张新(544)
基于人工鱼群算法的混杂FMS优化调度⋯⋯⋯蓝贞雄，廖伟志(549)
基于磁流变的气动位置速度复合控制策略
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯钱炳芸，朱革兰(555)
木智能控制技术及应用木
基于贝叶斯估计的水下机器人罗盘故障检测⋯林昌龙，刘开周(559)
基于白校正的供暖系统启动控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯冯增喜．刘琦洲(564)
核电站电动给水泵转速控制系统建模与仿真
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李翔，姚水永，张彦，钱明辉，梁军(569)
基于WinCC的SO，转化率在线软预测及校正研究
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王宁宁，冯丽辉(576)
双馈风力发电机控制系统半实物仿真平台设计⋯⋯⋯⋯⋯单超(581)

期刊基本参数：CN21—1476／TP+1994+b+A4+216+zh+P+￥15．00+39+2015—03

万方数据



●’。++’+++++++。+’’+ l
●
二

招远市大明仪表有限公司： CONTENTS
垄塑删专业生产各种防腐仪表 ：

_

UDM—10磁跟踪液位计(油罐用)

UHZ—D电子双色磁浮子液位计

SBY一100电子式压力变送器

UFZ-4浮标液位计(可带远传)

UQK一100浮球式液位控制器

UQK-OI、02、03、04液位开关

LTC4000射频导纳物位计

PHT系列锑电极酸度变送器

PHS一9300一r业酸度计

!NDM一99酸碱盐浓度变送器

：DDM系列rr业电导变送器

PHG-100T业酸度变送器

UDM一20浮球式液位变送器

UDM一30静压式液位变送器

UDM--40电容式液位变送器

UHZ翻柱式磁浮子液位计

YDM—l智能数字压力计 盯系列压力、差压变送器

XMT、XMZ系列智能显示仪 WZP、WRN、SWB等温度仪表

地址：山东省招远市开发区普照路68号

电话：0535—8216840 8381926 8381929
● ；

；传真：0535—8240881 网址：www．dmyb．com ：
；．，◆。◆．．◆、．．◆⋯◆◆．◆。◆◆．．◆◆．．◆．、．◆．．◆”●

r’
；

●
；

●

●

●
，

◆

●

巾国驰名商标

天煌教仪一教育装备专家
实验中心建设顾问

实训l中心建设专家

： 中国教育装备行业著名品牌
： 中国教学仪器最大研发生产基地
i 生产169大系列4180多种教学设备

! 浙江天煌科技实业有限公司

!Zhejiang TIanhuang Science＆Technology Induslnal Co Ltd
●地址：抗州市西冀科技隔墨五曩1041嘲I：310030
i ADD：N010．XJvuanwuRd．X=hu Soence＆TechnologyPark．

i Hangzhou P R Chm8(310030)

i 铺售电话Tel：0571-89978000 89978111

： 售后曩务电话(support Tel)：0571．89978222 89978333

1传真Fax：0571．89978266 85229897
， E．mail：§剑￡§《麴业b蝗!g￡n 同址：http／／wwwt]anhuang cn￥

●
●◆●●●●◆◆●-◆一◆·◆一◆t·,e-、◆●◆r r◆

●◆◆

●

●

●

●

●

●

以客为尊

着意经营

阿尔法变频器东北Ⅸ总代

富l二、西门子、欧姆尼分销l掰

住能锅炉挖制环境控制【程

R控设备研发数控冬机改造

维修变额器可编程等自动化产^jI

．．．．◆．．◆．．◆◆◆◆．．◆．t

Sensorless Drive of Direct——torque—．controlled Permanent Magnet
Synchronous Motors Based on Extended Kalman Filter

E8妇hli8唑唧an⋯d Ap⋯plic⋯ati⋯on o⋯f Ve⋯hicl～e．黜子ic慨sim．ulatio．n(TestXIANG
Guo fei et al

369Platform Li shuan et al 375)

．．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯．⋯⋯⋯⋯⋯·- 一
．

．( )

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯M川G一 ． ．( )

Design and Implementation of Train Digital Power Amplifier Based on

Dm368⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯MⅣGXing—cheng．etal．(382)
Research of Fractional Order PD Controller in TimeDelay Servo System
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Z删D Yuan—zheng，elal．(387)
Research on Real—time Classification of Scene Moving Ta矗etBased on

ContourFeatures⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯艇ⅣGHuf．etal．(393)
Kalman Filter for HEV。s Battery SOC Estimation Based on Wavelet

Transform⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯DEⅣGKai一乃，z譬，Pfal．(398)
Control for Tripie Inverted PendulUm Based on Parameier A,daptive Fuzzy
PI⋯⋯⋯⋯⋯‘⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯L，～Xiao—lin．etal．(404)

Application of Interactive Genetic Programming in Music Composition
．．：．-．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·······Z^fA^7G n门2一ff’P，a1．(409)
Research for Visual Detection of Bicolor Water Level Gauge Based off

HVPL⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯SUⅣBin，etal．(4l 3)
Path Planning for Autonomous Underwater Vchicle Based on Artificial

Potential Fiel。d and Velocity Synthesis⋯⋯⋯WANG Chao，etal．(418)
Researeh on Improved Metfiods of PID Controller

⋯⋯⋯⋯⋯⋯j⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·-Z础D尼，2譬一jiao，etal．(425)
Impulsive Control of Coupled Muhi—machine Power Systems Based on

T一‘S FuzzvModel⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-⋯⋯··u，AArGL“一，“．Pfal．(432)
An Improved Control Strategy for Photovohaic Grid—connected Inverters

Under Unbalanced Grid Voltage Conditions⋯Ⅳ嬲Ⅳ6X／n。etal．(439)
Research on Fault Diagnosis or Wastewater Treatment Process Based on

FactorAnalysis⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯L儿，n．口f．Pfal．(447)
Performance Monitoring of Model Predictive Control Bas甜on Model
Residual Benchmark⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯A』vDe．1iang．etal．(452)
The Soft Measuring Yield of Pyrolysis Product Twin Supp打l Veetor

Regression Machine Based on KICA⋯⋯⋯QIUMeng—chan．et a1．(458)
Research of Heterogeneous Network Simulation Platform Based on

MANET andEthernet⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯SDⅣGYang，etal．(465)
Incremental Adaptive Inverse Control and Its Applications in

SuDerheated Ste主mTemperature⋯⋯⋯⋯⋯蚴ⅣGZhi-fie，elal．(470)
Time Series Forecast of Foundation Pit Deformation Based on

PSO—LSSVM⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯(HOJing．etal．(475)
Stability Analysis of T—．S Fuzzy Systems with Time——varying Delay

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯¨ⅣZong—ming．etal．(481)
Iterative Learning ControI of the High—speed Train TunnerPressure Wave

Simulation System with Forgetting Factor⋯⋯尉ⅣG Chao，et a1．(486)
Comparison o'f Control Stratggies for Permanent Magnet Synchronous
Mot占r⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯···-⋯··删IJian-yong，etaf．(490)
Advanced Control of Greenhouse Temperature and Humid]'tv Based on

Predictive PI⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯孤NZhi-jun，elal．(495)
Clustering for Muhi——mode Process Based on k—-ICA——PCA

⋯⋯⋯⋯：⋯⋯⋯⋯⋯⋯-⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··-⋯⋯·L，Yuan．etal．(501)
PersonnelGlobalWirelessPositioningAlgorithminMiBewithPositioning

Blind⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯MⅣGmn譬一qi，etal．(505)
Fuzzy Predictive Controlin Combustion Process of the Rleiallurgy Lime

Kiln⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ⅣUCai—ff，2．Pral．(510)
Modeling for Pellets Induration Process Based on Bagging Method

⋯⋯⋯．：⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．Z爿DUXin．etal．(516)
Research on BP Soft Measurement of SO，Conversion Rate in Smelting
0ff—gasAcidBased onLabVIE．W⋯⋯⋯⋯⋯甩ⅣGLi—huf，elal．(521)
A N面Construction of 0dd—variable Boolean Functions with Optimum
AIgebraicImmunity⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯WEⅣGGgo—biao．etal．(526)
Pa}ameter Identification of U nderwater Vehicles Based on the

Quantum“ehaved Pa

Full—order State Obse

Forecast for Billet Weight Based on SVM Optimized by Niching Particle

Swarm⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯腑ⅣGn—bin．etal．(544)
Optimal Scheduling of Hybrid FMS Based on Artificial Fish Swarm

A‘190rithm⋯⋯⋯．『⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯LANZhen-xiong．elal．(549)
Cohtrol Strategy of Pneumatic Position and Speed Hybrid话ased on MR

⋯⋯⋯⋯⋯．『．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯DMⅣBing—yun，etal．(555)
Compass Fault Detection of Autonomous Underwater Vehicles Based on

Baye‘sian Estimation⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯L，ⅣChang—long，et a1．(559)
Start Control of Heating Systems Based on Self—tuning

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯腰』vGZeng．xi．etal．(564)
Modeling and Simulation of Electric Feed Pump Speed eontrol System in

NuolearPowerPlant⋯··⋯··⋯⋯⋯⋯⋯··⋯⋯⋯L，Xiang．elal．(569)
Research on 0nline MLR Soft—forecast and Adiustment of SO，Conversion

RatioBased onWinCC⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯MⅣGNing—ning。etal．(576)
Design of Semi—physical Simulation Platform of Dou}；ly Fgd Wind Power

Gene。ratorControl gystem⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯SMNChao，etal．(581)
期刊基本参数：CN21—1476／TP+1994+b+A4+2164zh+P+￥15．00+39+2叭5—03

●．◆◆◆●．．◆。．●●．、．●●一．●。●．◆、●．．●，．．●●：●：．●

爹“¨盯_导

，《

，挈h专
◆●●◆◆◆◆●◆

”吼"讲h以甜似以岫蕊胁糍船|!m～蝉鼍i"～m～“～甜|!眦|!唧～M|；7

．●●●．●．●．●．●，．．●．●．●●．●●．—●、◆

万方数据



万方数据


