
E Control Engineering of China

参加期刊编校无差错承诺活动

2。1 54
v01．22 N04

研祥智能股f；

温控器开启大屏和象代

‘PID

／、

层m辨

万方数据



●

●

●

●

●

●

●

●

●

◆

●

●

●

●

◆

●

●

●

●

◆

●

●

●

●

◆

●

●

·●

●●◆●●●◆●●●●●●●●●●●

·r⋯1 1≈利．技实业f厄秀l!fIlf证IS()9001：2000川琢认iil!

：中H仪器仪表{j业协会执}j；}{}剐理事长单仲
·浙江永久科技实业有限公司
●

叫人类30种系列

5000种觇格你J11_．

．地址：浙汀竹瑞’奠,lillyil：iJtfT}{．248叭550I∽艄川岫*：325200●

．电话：0577—65663844 65623844 ·

．传真：0577—656(',4570 65625499 ●

．网址：、州、、．1hi,m)⋯l撕⋯·Il E—mail jj∞l·hlna),,ll撕in川l
·

．京办：1'El，r^＼：OIO一6261 361 5沪办：lliI，n＼：02I_62336789’

．成都办事处：JIEl．：028—85538285 I：AX：028—85539285
’

r．·◆◆·····◆·◆◆◆◆◆·◆·

目 次
木过程控制技术及应用木

塾誊搀：皇塾奎臻巨鎏肇黎雾螽鏖里，谭树彬，张彩金，石怀涛(585)⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯牵欠 刘律吕 谭树彬 寻长彩金 石怀涛r585、

多级网络协议转换的步进加热炉控制系统 ．．．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯田海。靳珂珂，徐聪，袁有扩(590)
时延情形下的多个体系统受限一致性研究． ，．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯舒良萍，张晓倩，李德权(594)
木故障诊断、检测与监测装置木
从安全工程角度谈弹复性工程的起源与糖羼 ．．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王俊伟，宋明莹，周耀明，丁进良(598)
水泥固化系统的开发及故障处理 ．． ．．．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯潘学军，沈振冬(608)提塾l墨÷塞垫褒霉查．皂掌屡拳4绺K!耀刘I治岐，黄煜翔(61 3)⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯哥 ZT 脚1备1罾 {I二璺山百 苗，【旱驯f^l‘、

半智能控制技术及应用木
铝电解过程电流效率智能集成预测模型

．．．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯孔磊，王卓，王紫千，刘钊(619)

差王孥-．婴璧食攮魁的汐客粟丫踩番箩瑟瑟，饶志蒙，朱广辉(625)⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯罗德荣，宋辉，廖武，饶志蒙，朱广辉 )

电动汽车增程器能量管理策略研究
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯贺俊杰，王耀南，申永鹏(632)
基于模型降阶的时滞多变量系统动态解耦
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王富强，李晓理，张秋生，王巧智(639)
区间电力负荷特征提取及预测方法
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯马立新，李渊(645)
手腕表面肌电信号的动作特征表示与识别
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王红旗，李林伟，毛啊敏(649)

誓王婆璧差璧雪骜墼曼璺宴觌磁篝婴型蓼器翠，赵静琼，杨宁(654)
基于机器视觉的本阳能板自动跟踪系统研究．
⋯⋯⋯⋯⋯李文华，牛晓靖，郭辰光，张建卓，梁子元，张行(659)
电液比例倒立摆控制系统研究

，． ．．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张建卓，刘佳(664)

饱和非线性切换系统的L：一增益分析与设计，． ．．．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-⋯⋯⋯⋯⋯⋯张新权．赵志广，柳强(668)
基于改进遗传算法的机组指派优化方法研究

．．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯谭娜，李耀华(674)
磁浮直线电机的级并联组不对称补偿控制 ．．．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯邓江明，陈特放(679)
集装箱码头装船计划问题建模与优化研究
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李坤，唐立新(683)
基于单神经元PID控制器的无线液位控制系统

．．．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯孔超波，周武能(690)
改进型光伏最大功率跟踪自适庳变步长算法
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯薛阳，杨骏涛，李华郁，张佳栋(696)
集装箱预倒箱问题的多阶段遗传算法研究

褫记疆葡强采聂甚甬；⋯⋯⋯⋯⋯⋯李浩渊，王洪峰，孙冬石(700’
球一车系统滑模变结构控制研究
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王维，张宇，张晓华(705)
时域数据转换为频域数据的LCR方法 。。 ，。

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯曹喜果，董泽，张永涛(709)

=娄宣妻警劁啦掌至塑塞季篓堕萋持曼鬟魁．．屈百达，张玉军(714)
阻尼比约束的时滞系统最优PI调节器设计．． ．一

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈永会，谭功全，沈勇(720)

墨妻啦享挚盒担隋整茎零圈警塑黏登凰垄⋯⋯田文秀，谭满春(725)
一类非线性系统的自适应输出跟踪控制 ．。 ，．．．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯付俊，柴天佑，苏春翌，谢文芳(731)
基于切换时刻参数化法的切换系统问题球解 ．． 。．．。

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯赵瑞艳。林旭梅，李树荣(737)

差王曼翟曼皇竖曼号令牌李奖鎏警耋誓|||}譬篓綮花，易军，葛继科(742)⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李太福，廖志强，辜小花，易军，葛继科 )
木计算机控制系统及软件丰
航空发动机执行机构实时建模方法研究 ．．．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李华聪，张红安，李耀，马银娜(747)
能效测评系统中的变采样速率方法⋯⋯⋯⋯⋯马立新，陆雅玲(752)

=拳景塑誓盒焦墨篓塑￡墨j荪二蘩譬象皙良，张胜修，曾静(756)
基于加权的三维DV—Hop定位算法
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李琳，赵可，林志贵，王鹏(761)

招垫枣曼啦登墨篓整啦煎焦巷夸囊譬高在瑞，马梅娟，纪志成(765)
差王三象囹终枣璺耍警i!魁攥譬三譬鏊警笾誊⋯⋯⋯⋯陈玲侠(771)

攀警繁警謦坌鸯期整婴鍪摈劁至蘩答字至霪良。陈惠英，方明(776)
机械臂的自适应神经滑模控制方法研究 ，。．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯穆效ix-(780)

期TiJ基本参数：CN2l一1476／TP419944I)+A4820舻zh8P8￥15．0043882015-04

～
帅。

一一

∥僦

一一

一一一

一一～

一～一一一一一一一一一～

●●◆◆●●◆◆◆●●◆◆●◆◆●

气动阀液位阀减爪阀过滤删f各类电磁阀

万方数据



◆◆◆+◆◆·+◆’··’◆◆·+’
●

招远市大明仪表有限公司： CONTENTS
垄豳删专业生产各种防腐仪表 !

UDM一10磁跟踪液位计(油罐用)

UHZ—D电子双色磁浮子液位计

SBY一100电子式压力变送器

UFZ一4浮标液位计(可带远传)

UQK一100浮球式液位控制器

UQK一0l、02、03、04液位开关

LTC4000射频导纳物位计

PHT系列锑电极酸度变送器

PHS一9300 T业酸度计

PHG一100。f：业酸度变送器

UDM-20浮球式液位变送器

UDM一30静压式液位变送器

NDM一99酸碱盐浓度变送器 UDM一40电容式液位变送器

DDM系列1：业电导变送器 UHZ翻柱式磁浮子液位计

YDM一1智能数字压力i+r sT系列压力、差压变送器

XMT、XMZ系列智能显示仪 WZP、WRN、SWB等温度仪表

地址：Ih东省招远市开发区普照路68号

电话：0535—8216840 8381926 8381929

；传真：0535—8240881
1‘。．◆．◆．◆．◆◆◆

网址：”n~．．(Inlyb．com 7
．．．．．◆．．◆◆．．．●

巾国驰名商标

天煌教仪一教育装备专家
实验中心建设顾问

实训中心建设专家

中国教育装备行业著名品牌
中国教学仪器最大研发生产基地

： 生产169大系列4180多种教学设备

! 浙江天煌科技实业有限公司
●

Zhe．1lang■anhuang Science＆Technology Industnal Co Lld

◆ 地址：杭州市西湖科技园西园五路10号螺缟：310030

● ADD：No 10．XtvuanwuRd．×Ihu Soence＆TechnologyPark．

．Hangzhou P R China(310030)

： 销售电话Tel：0571．89978000 89978111

1 售后服务电话(supporl Tel)：0571-89978222 89978333

， 传真Fax：0571-89978266 85229897

◆ E．mail：$ale$@lanhuanQ c n 同址：http Hwww tianhuang ca

．e-●◆◆◆一◆◆◆◆◆◆

●

L。．．．．．．4P-．．．．．，．．．．．．．·●一◆◆◆◆●◆ ●●◆·◆，◆◆◆◆◆◆◆’

et

el

et

et

Study on Electro—hydraulic Proportional Control System of Inverted

Pendulum⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Z删ⅣGJian—zhuo，et al

L，一gain Analysis and Design for Nonlinear Switched Systems Subject to

Actuatot—Saturation⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯zHANG X{n—quan．et al

Study on Ai rcrew Assigning Optimization Based on Improved Genetic

AIgorithIn⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯7HNNa，etaf
Unsympathetic Disturbance Compensation for Cascaded Single—sided
Linear Induction Motors⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯DEⅣG Jiang—ming，et af

645

649

654

659

664

668

674

679

Modeling and Optimizing for the Container Stowage Planning Problem in

Contain玉Termi‘nal⋯⋯i⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·：L，Kun，拟ⅣGLi。xin(683)
A Wireless Tank Level Control System Based on Single Neu ron PID

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯KDⅣGChao—bo，etal(690)
Improved Adaptive Variable Step Size Algorithm Used in Maximum Power

Point Tracking Contr01 of PV Power Systems⋯⋯⋯⋯XUE Fang，et af(696)
A Muhi—stage Genetic AlgorithIn for Container Pre—marshallng Problems

⋯⋯⋯⋯··：⋯⋯⋯⋯··j⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯L，Hao-yuan，etal(700)
Resea x·ch on Sliding Mode Variable Stt·ucture Control of Cart2-ball Systems
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯似～G肌i．et alf705)

A LCR Method for Getting Frequency Domain Characteristics Based on

Time Domain Data⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯CHD Xi—guo，el a“709)
Robust矾Controller Design for a Class of Uncertain System with Control

Delav⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯臼∥Bai—da，elal(714)

Design of Optimal PI Regulators for Low—order Plus Dead—Time Processes

with Damping Ratio Constraints⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯C日EN Yong—hui，et af(720)
Outer Svnchronizafion of Complex Networks with Time—varying Coupling
Matrixes⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯丁M』V肌，卜xiu，et af(725)

Adaptive 0utput Tracking Control of a Class of Nonlinear Systems
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯，UJun．etalf7311

Optimal Control of Switched Systems Based on Parameterization of the

Switchin91nstants⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ZMORui-yan，et af(737)

Applications of BPNN and ISPEA for Robustness Optimizing of Industrial

De(：ision Parameters⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯L，Tai-fu，etal(742)
Research on Real Time Modeling of Aero—engine Aetuators

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯L，Hua—cong，et al f7471

Variable Sampling Rate Method for Power Quality Monitoring System

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯MALi—xin，et alf752)
Generalize(1 Average Consensus Analysis for a Class of Heterogeneous

Muhi—agent Systems in Directed Topology⋯⋯⋯⋯⋯SUN Yi-jie，el a“756)
A Weighted 3D DV—Hop Localization Algorithm⋯⋯⋯⋯L1 Lin，et al(761)

Delay—dependent Admissibillty for Switched Singular Systems with

Time。-delay⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．-．⋯似pZai—rui．eta“7651
3D ModeIing and Simulation of Coal Mines Based on Triangulation
Constrained'。Surface Control⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯CHENLing—xia f7711

State Feedback for Networked Contr01 Systems with Partly Unknown

Transition Probabilities⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯1MⅣG Fan—fe，2譬，Pf al(776)
Researeh on Adaptive Neural Sliding Mode Control of Manipulator Robots

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯MUXiao—Hang f7801

期刊基本参数：CN21—1476／TP419944b4A442008zh+P+￥15．00+3842015-04

噜¨

■《

、一髫，一唾

◆

万方数据



⑧

孝蘑藩
W WW·Z-Z k f m·C o 11111

■ ■ 一

黼

癌黯留@氯两胸固 癌蹬藤@哥秘国循
皑tjl：：浙江杭州·富阳市灵桥工业园(富阳高速出口旁)

电话：0571-63338331 631 2021 5 传真：057卜6333833

邮编：31 1 400

挪箱：fyhuaxia@126．com

万方数据


