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超低温压力传感器，采用MEMS超稳硅压阻芯片技术，不锈钢一体封装技术．ASIC电

路控制技术，使传感器在超低温一196。C环境下安全稳定工作。

JYB．KRG—P隔爆压力变送器
防爆标志Exd II CT6Gb

无线压力变送器

JYB—KB—CW2000是一

款电池供电，基于ZigBee无
线通讯协议的高精度无线通讯
压力变送器。
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JYB-3151 R隔爆差压变送器
防爆标志Exd|I CT6 Gb
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超低温温度传感器和变送器采用耐低温的

特殊材料制作，温度敏感元件采用特殊的铂铑
电阻，经过液氦长时间老化，在液氯环境下老

化和标定，保证温度敏感元件在超低温下长时
间稳定工作。

JWB／25 1／N型隔爆温度变送器

防爆标志Exd II BT4Gb

油、水界面变送器——双界面俾界面)

JDR油、水双界面液位仪，采用多段微电容串联组合测量方法，
微电容检测和单片机智能控制相结合，它突破了传统测量方法，解决了
外界对测量精度的干扰，实现多界面液位测量。

国军标质量管理 船用压力【液位I变 船用温度变送器
体系认证书 送器型式认可证书 型式认可证书
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温度变送器
防爆合格证

力液位变送嚣
防爆合格证

玉力液位变送器
防爆台格证
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