
新松作为全球领先的机器人智能制造装备企业．

持续以蓬勃的姿态不断推动中国机器人产业的发展

从核心技术、核心零部件到工业、移动、洁净、智能服务、特种五大系列机器人产品从智能装备

到数字化智能工厂

形成了独有的机器人全产业价值链

专注于企业效能的提升，为用户量身定制行业系统整体解决方案

全面满足对工业4．0智能制造的需求
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