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《机械平衡及其装备》为上海科技专著出版资金资助项目。该书全面系统阐述转子

机械平衡的基本概念，刚性转子和挠性转子两种不同类型转子机械平衡的力学原理、平

衡方法以及相关的技术标准，贴近生产实际．注重反映和介绍国内外有关的先进技术和

装备，以及相关的最新技术标准。本书还介绍了有关于如何制定和检验转子机械平衡的

最终状态——许用剩余不平衡量的允差等级、检验方法和测试手段，以及平衡机性能的

标定及规范等标准，实用性强，对于推动机械制造业的技术进步、设备更新和平衡装备

新产品的开发颇具参考价值。
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