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中科院光学系列专项培{jJ

光学检测与加工高级培训班(第十一届)
G 2019年10月20日一25日 盆中科院上海光机所

f：●g O
赵维谦／教授 沈卫星／7葛级工程师 沈良／高级实验师

论与数据处理概述)
红外。包括平面、球面、j}球面元件)
星点像检测、分辨率检测、波像差检测、MTF测量、光度与色度性能检测、

满馋与非成像性能评测
|：瓤l

’

_★

二．t光共焦成●检嚣技术

·激光差动其焦成像检测原理：高空间分辨显微成像技术；参数检测技术；光谱联用技术

三、光干涉技术

-平面、球面干涉仪：非球面干涉检测技术；自由曲面检测技术；波面误差

光．学检溺纛霉．与现代趋势；表面检测技术；国际标准
，'矗毙漕莨麓霭酽技术的发展动态：光学检测技术的外延与内涵
2．表面粗雀度：表面缺陷与疵病检测技术
3．表面缺陷铄准：光学表面粗糙度；表面疵病的测量 ，、j

4、光学元件国际标准(1S0101 10)的基本内容
～

’

址。霸．光学仪量及光学装置装校工艺

籍瞄戳誊甓辫3⋯瑚御，。瑟零二；ii|I凑校工艺基础知识及案，毋、{、。篝本知识；装校精摩i激光平面干涉仪的原理及装校工艺

亚又甲木hq六兮授课内容
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