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封面解读

钢铁鸟巢气势宏，三维测量相机中，

旋转平移校畸变，标定方法显神通。

面阵相村叫哿空间物体的三维特征点以二维形式呈现在成像平面，相机标定是机器视觉和三维测量技术

中最重要和最基本的一步，其标定的精度决定了三维测量数据的精度。
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