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封 面 解 读

回归倏忽廿五年，太平山下紫荆艳。

光照三维明珠璨，汇聚东方舞翩跹。

封面主要描绘了光线在三维空间中的传播，在三维测量过程中照明光线被物体表面反射，经光学系统会聚至二维

传感平面，利用光线模型建立各像素与空间光线的对应关系，重构物体三维形貌。

封 底 解 读

本封面形象示意了基于动态虚拟相机的目标位姿提取基本原理。利用旋转Risely棱镜主动调控相机视轴精准指

向，相当于在观测空间动态产生虚拟相机阵列，虚拟相机阵列能够对空间多维目标进行多视角感知与立体识别。结合

目标特征的先验几何约束，充分利用多视点冗余丰富信息，实现精准鲁棒的多维位姿重构。

内封面解读(封二)

黑白分明态可掬，二值入境彩貌聚。

“成就梦想，助力大运”，结构光三维传感技术助力体育数字化。利用黑白条纹照明运动对象，完成对运动状态的

三维捕捉与重建，该项技术有望辅助完成实时运动交互、运动数据分析、可视运动报告，提升运动表现，恰逢成都体育

盛事，共享科技智慧大运。

内封面解读(封三)

本封面展示了采用偏振成像进行透明工件表面形貌测量的示意图。被测工件和参考镜反射的物光和参考光经一

系列光学元件后，分别被调制成左旋和右旋圆偏振光，再经成像镜头后，会聚成从上面入射的光束，该光束照射到由微

偏振阵列和光电成像探测器组成的分焦平面偏振相机的像面上。通过对偏振相机获取图像的处理，解算出入射物光

的相位，最后反演出工件的三维形貌。
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