
中国激光杂志社
CHINESE LASER PRESS

SSN 1006．4125

CN 31．1690／TN

●

●

’F

空间单光子成像

蕊

r

◆。

X

L{-；5◆＼●
◇

圈

盐r

j㈠

|=魏黼l
i簟●●■■■■蝴■—■■●●■■

第59卷

第l6期

2022．8(下)

、

q

k飞

田

71

中国科学院上海光学精密机械研究所主办

。、乒蓄萱国

J醚，k_零．，

-1

．1■

／j
万方数据



激光与巍电子学进展

——先进成像——

第59卷 第16期 2022年8月25日

(总第723期)
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·光纤光学与光通信·

基于单目视觉和可见光成像通信的地铁列车定位⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张雁鹏，朱东亚，马军民，等1606001

·全息·

多相机数字全息测量物体三维变形方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张美娟，夏海廷，宋庆和，等1609001
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·机器视觉·

基于立体视觉的光度立体LED光源位置参数标定方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘嘉缘，王国珲1615001

基于FML．centemet算法的鱼类识别检测 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘雨青，王亚茹，黄璐瑶1615002

基于多特征点匹配的三维人体姿态重建⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张亚凤，刘翠响，马杰，等1615003

基于卷积神经网络和迁移学习的水稻害虫识别⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨红云，肖小梅，黄琼，等1615004

基于支持向量机的室内定位系统研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张彬，万生鹏，张思军，等1615005

基于改进代价计算和路径优化策略的匹配算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周昊昊，王晓旭，王景隆，等1615006

基于CutMiX算法和改进Xception网络的深度伪造检测研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯耿鹏志，唐云祁，樊红兴，等1615007

基于融合代价和自适应惩罚项系数的立体匹配⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯邱建滨，郑茜颖，俞金玲1615008

多尺度融合的CRC．RetinaNet光伏板阴影检测方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吴君，范鹏辉，王满利1615009

·医用光学与生物技术·

基于注意力机制的视频眼震图分类算法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周浩军，赵晓丽，高永彬，等1617001

基于u．Net++和对抗性学习网络的乳腺肿块分割⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯谢远志，闰士举，魏高峰，等1617002

PS．FFOCT系统中1／4波片相位相对延迟误差对双折射参数测量精度的影响⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯邹双潞，高万荣，刘思雨1617003
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多尺度并行全卷积神经网络的肺计算机断层扫描图像非刚性配准算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯林立昊，易见兵，曹锋，等1617004

·遥感与传感器·

基于改进蚁群算法的无人机遥感影像森林类型分类⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯赵桂玲，李鹏年，郭泉荣，等1628002

基于多尺度特征融合网络的遥感影像目标检测⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯田婷婷，杨军1628003

基于密度聚类的点云滤波算法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯唐巢，邓兴升，王清阳1628004

敦煌辐射校正场双向反射分布函数模型构建及应用分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯豆新格，潘军，高海亮，等1628005

线激光测量点云数据误差的预测与补偿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯邓世祥，吕彦明，王康，等1628006

永久散射体合成孔径雷达干涉测量技术在中缅油气管道沉降监测中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯黄锐，韩建强，李进田，等1628007

基于改进YOL0v5s的光学遥感图像舰船分类检测方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周旗开，张伟，李东锦，等1628008

·光谱学·

基于高光谱成像技术鉴别血痕种属的实验研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯庄园，高树辉，谢菲，等1630001

基于可调谐半导体激光吸收光谱技术的纳米孑L陶瓷光程增强特性研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张浩，王玲，胡建东，等1630002

不同肤色条件下新生儿皮肤可见光漫反射研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯郑骏笙，吴海啸，胡燕海1630003

基于光谱和色谱数据碰撞融合策略的大麻油快速识别分类⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李佳瑞，王继芬，范琳媛，等1630004

分子水平下融合机器学习模型的塑钢窗光谱多特征自动分类⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张震，王继芬，鲁朋武，等1630005

·视觉。颜色与视觉光学·

基于多重注意力机制的立体匹配算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈其博，葛宝臻，李云鹏，等1633001
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封 面 解 读

封面展示了低轨卫星单光子激光雷达成像过程，重点突出了偏振滤波光学系统、单光子雪崩光电探测器阵列、基

于泊松滤波理论的光子计数技术等关键环节，通过重复次数及门控时间精确控制适应单光子成像距离阈值，从而获取

高精度单光子强度像及距离像。
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CoNTENTS

ReVieWS

Research Status and Prospect of Binocular Color Fusion in Stereoscopic Displays

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯C尼e竹Z口主口蕾螂，L蕾"日钆蕾，尉D铊g Q蕾，口￡口Z．1600002

Research Progress of Terahertz Time．Domain Spectmscopy in Food，Drugs，and EnVironment ⋯⋯jS饥钆l，谚蕾口竹，Wh竹9 t，{，匆馆1600003

Atmospheric Optics and Oceanic Optics

Simultaneous Observation of Ozone and Aerosol via U1travi01et Multi-Wavelength Lidar

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··Z九口。耽Ⅲ主，C口oⅣ蕾口砧伽e竹，以口Pe竹9c危e竹g，口￡口Z．160100l

Underwater 0ptical Image Enhancement Based on Color Constancy and Multiscale WaVelet

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Ⅳ口竹g尉口。口蕾，Zhno X钆口咒z允蕾，L善钆Z8删玩1601002

Applicability Analysis of Wind Profiler Radar in Chengdu⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Lt Ch钆口竹，Ⅳ苞Cho竹鼠Ⅳ口竹，L毫尉竹可t 1601003

Preliminary Study on Structured Light Strip Center Extraction Method Based on Underwater Structured

Light Scanning System⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·‘GD竹g B8竹∞苞叼，W讧竹g G让。可钆1601004

Fiber Optics and optical Communications

Subway Train Positioning Based on Monocular Vision and optical Camera Communication

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·肋口咒口№邶e竹g，尻"Do佗g可口，Mo舰竹m饥8f以160600l

HOlography

3D Deformation Measurement Method of Multi-camera D西tal H0109raphy

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯··Z危口竹9肘e0乱。钆，翼io日口t￡善竹g，·SD竹g Q茁伽危B 8￡oZ．1609001

Speckle Noise Suppression of Digital H0109raphy Measuring System⋯⋯⋯⋯⋯⋯Ⅳt"R"t，2Y口竹A善拢竹g，Wn竹g Dos8竹，口￡口￡·1609002

Image processing

Depth Estimation from sin91e—Frame Fringe Projection Pattems Based on R2u—Net

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一玩口他肌唧忌口蕾，凯钍痢何"竹，协秕L苞彻8螂161000l

Weld Image Detection and Recognition Based on Improved YOLOV4⋯⋯⋯Che竹9 SD竹g，Do蕾J蕾佗￡口o，王，口礼g丑’o竹鲫Ⅱ7W，8￡口Z·1610002

Image Dehazing A190rithm Based on Attention Mechanism and MarkoV Discriminant

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Lt讹Ⅸ台2危e住g，Ge扎g“口恕Qo，C仡e舰g We蕾曼，乱e，B￡oZ．1610003

Human Instance Segmentation Based on Two．Stream Convolutional Neural Network⋯⋯⋯⋯⋯朋。口Zt￡o竹g，Wh佗g G钆DdD篦g 1610004

Point Cloud Coarse Registration Algorithm Based on Two—Stage Coordinate Transformation

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Lt戤曼，乱口竹，Lt"以馆，ya叼日口荟m口，e￡口Z．1610005

Road Extraction from Remote Sensing Images Based on Adaptive Morphology⋯⋯FD竹g l咖t舰，Wh竹9 j乳口ope舰9，Lt—Y蕾他％o 1610006

Lightweight Super—Resolution Image—Reconstruction Model with AdaptiVe Residual Attention

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-Jt口伽胁竹9，戤oD Q锄9she伽，n以咖b饥9，e￡Ⅱ¨610007

Lightwei曲t YOLOv3 Algomm for small 0bject Detection⋯⋯⋯⋯⋯‘眈n御G乱口馆加％g，册口竹尉口竹g，肋no玩，g￡她1610008

0ptimization of Image Semantic Segmentation A190rimms Based on Deeplab V3+

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·肘8叼舰竹眈，肋口竹9 L苞，GnD玩唧，“以1610009

Recognition and Analysis of Thin C10uds in 0ptical Astronomical Images of Large Field-of·View Ground—Based

Telescope Based on Fuzzy Clustering ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯L葛尉口O幻竹g，Co毫丑．0咒960，L营月饥。跣，e￡口Z．1610010

PonCloud Semantic Segmentation Network Considering No册als ⋯⋯⋯⋯·慨蚴g n竹咖善，现e竹耽，L口讹讲口，酣口Z．1610011
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Infomlatjon Enhancement Method for Surface Disease Images of Ancient City Walls Based on AdaptjVe

Correction o⋯umination Component ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯’耽竹g胁，耽他g肌铆竹，耽馆g缸，口￡口Z·
Security Inspection Image object Detection Method with Attention Mechanism and Multilayer Feature Fusion strategy

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Z弛n竹g日D竹9，Zh口竹g脱co他g

DGPoint：A D)rnamic Gmph Convolution Network fOr Point C10ud Semantic Segmentation

1610012

1610013

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯··Lt钆№珏q钍祝，Ao J蕾口强彤竹g，P口竹肋。竹g￡o雹1610014

2D。3D Medical Image Registration Based on Training·Inference Decoupling Archltecture

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··Lt We他批，勋哪Deq蕾他g，C口o G¨og倪他g，e￡o￡．1610015

Imaging systems

Simulation Techniques of a Space．Bome Single-Photon Counting Imaging System(CoVer Paper)

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯尉口肋。竹g口忱，So伽日口营2地SM ya竹玩8￡口Z．1611001

Efficient Monocular Image Depth Estimation Based on Transfer Leaming ⋯⋯⋯⋯L苞"以口￡口o，劢。竹g y叩饥9，l，a竹g l，乱叫西1611002

Laser V西ual Guided Pipeline Weld Seam Identification and Tracking System

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ya螂S危咖n竹，以口他g耽，‰以。咖螂，口￡口Z．1611003
Super-Resolution Image Recons咖ction of Distrmuted Infrared Array Camera ⋯⋯‘痢8耽6D，她砒乱口o，肋o"鼽他竹，口￡口￡·1611004

Hyperspectral Image C1assification Based on Edge—Preserving Filter and Deep Residual Network

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯L说肌n竹忽让口他，I仇竹g Z矗札oZ姐，Z尼口竹g日珏蕾1611005

Fast Simulation Method for Space．Based optical observation Images of MassiVe Space Debris

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯W凸竹9№8竹g，N雹珏Zh口Ddo竹9，Wh竹g Do螂可口，B￡口￡．1611006
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《激光与光电子学进展》

VR／月R显示技市及应用

·Esc J／scopus／cscD收
·中文核心期刊，中国科技核心期

中国精品科技期刊，华东地区优秀期

中国国际影响力优秀学术期

虚拟现实(VR)与增强现实(AR)近眼显示技术是下一代新型显示技术，同时也是元宇宙的重要基

础设施和入口，是继计算机、移动终端后的下一个平台级技术。轻薄化是VR／AR光学的发展趋势，也是

决定未来近眼显示产品形态至关重要的因素。目前VR／AR显示光学系统涉及微型显示图像源技术，包

括LCD、OLED、LCoS、DLP、MicroLED、LBS等；VR光学系统包括非球面方案、菲涅耳方案和折反射超薄

透镜方案等：AR光学系统包括光学自由曲面方案、几何阵列波导方案、浮雕光栅波导方案、全患波导及

液晶全息波导方案等。不同的微显示技术与光学解决方案的组合衍生出多种技术路线。此外，为了实现

择优支持项

1

期刊官网

临场真实感近眼显示，可通过多焦面和光场等技术来实现虚拟图像的深度可调，其中还涉及图像渲染和畸变校正等多方面的技

术和内容。总体而言，VR／AR光学系统正朝着轻薄化、高清化、真三维显示等方向发展。

目前我国正成为微显示与VR／AR光学显示领域最活跃的地区之一。为进一步推动VR／AR技术发展，加强学科交流，集中展示

微显示、VR／AR光学在显示原理、光场算法、畸变／色差校正方法、先进设计、高端制造和精密检测等方面的最新研究进展，促进多

学科的交叉融合，推动相关领域向纵深发展，《激光与光电子学进展》；央定在 推出 专题，

现公开征集相关领域的研究论文和综述，诚挚邀请您投稿。

征稿范围 征稿类型：综述和研究论文

微显示技术：VR光学：AR光学j光场显示技术：多焦面显示技术j全息显示技术j其他VR／AR显示相关技术

特邀组稿专家

}常欢迎不局限于以上内容的VR／AR显示技术及应用

王涌天教授
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_JL宁琏工大’f’
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投稿方式及格式：通过《激光与光电子学进展》官网“作者中心”投稿，留言标明“VR／AR显示技术及应用”专题投稿。投稿模板及要求请参见作者中心首页。

联系人：张雁 电话：021—69918427／1 3916491719(微信同号)邮箱：zy@siom．ac．cn 网址：http：／／lop．opticsjoumaI．net／

鲫

万方数据


