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堡■卿
《激光与光电子学进展》

·EscI／scopu s／cSCD收录

数字经济和万物互联时代对数据和信息的获取与呈现方式提出了新的需求，使用三维数据和信

息替代二维数据和信息则是主要趋势之一。以目标场景的深度信息为核心特征，快速、高清、真实的

三维数据获取和呈现可以突破传统二维成像和显示中真实性和沉浸性不足的技术瓶颈，推动信息技

术革新，使之更好地应用于消费电子、在线教育、远程医疗、先进制造、智能交通等重要领域，服务于

国家战略和产业发展需求。近年来，相机阵列成像、结构光成像、飞行时间成像、激光雷达、全息成像

和光场成像等技术在机理、器件、算法、系统和应用正在取得突破性进展，展示了三维成像技术的无

限可能。另外，计算机断层扫描、光学相干断层扫描和核磁共振成像等方法对获取内部结构信息也至

关重要。
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当前，随着激光与光电子产业蓬勃发展，三维成像技术的产学研用检齐头并进，成效显著，三维成像速度和成像精度得到

了跨越式的发展，相关技术和仪器得到了大规模的工业应用，研究成果已经获得了国内外学术界和产业界的高度关注。为进

一步推动三维成像技术的发展，加强学术交流，集中展示三维成像技术的最新研究进展，《激光与光电子学进展》“先进成像”

专题刊决定在2023年第8期(4月)推出“三维成像技术及应用”专题，现公开征集相关领域的研究论文和综述论文，诚挚邀请

国内外专家赐稿。

征稿范围
征稿类型：综述和研究论文
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刘智
长春理工大学

投稿方式及格式：通过《激光与光电子掌进展》官网“作者中心”投稿，留言标明“三维成像技术及应用”专题投稿。投稿模板及要求请参见作者中心首页。

联系人：张雁／朱恩旭 电话：021—69918427邮箱：zy@siom．ac．cn／zhuenxu@cIp．ac．cn 网址：http：／／Iop．opticsjoumaI．net
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