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封 面 解 读

本封面体现了相干拉曼散射成像技术的原理，概述了该技术在多个领域的应用。拉曼散射反映的是样

本中的分子键／晶格振动，具有化学组分特异性，该现象发生的概率约为百万分之～。相干拉曼散射通过非

线性相干过程可将原本微弱的自发拉曼信号提高数个量级，从而实现快速实时成像，广泛应用于细胞生物

学，组织生物学，神经生物学，微生物学，药理学，材料科学等领域。
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