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封 面 解 读

流光瞬息物过隙，纹影重建形不逝。

条纹投影测量技术通过高速切换二值调制图案照明运动对象，完成对瞬态运动场景的定格与重建，还原其彩色形

貌，让任意瞬态时刻都不再稍纵即逝，可全方位重现。

封 底 解 读

低量智视扫描符，心脏微观清晰无?

借问何来穿透术，稀疏投影断层图。

内封面解读(封二)

封面形象展示了一种基于超表面的三维成像技术的原理：利用超表面的亚波长尺寸和高空间带宽积，赋予三维空

间的编码能力，结合计算机视觉相关算法设计，实现亚毫米甚至亚微米级别的高精度三维重建，可广泛应用在自动驾

驶、机器视觉等虚拟现实技术中，发挥超表面体积小和信息量大的优势，为未来物联网片上集成光电子设备提供可靠

的技术基础。

内封面解读(封三)

封面揭示了基于垂直腔面发射激光器(VcsEL)投影阵列的散斑结构光三维成像技术作为“工业视觉之眼”可应用

于工业智能检测领域的用途。所研制的小型化三维结构光传感器通过集成3个散斑投影模组投影一组空间位置不同

的散斑图案，实现对汽车表面的快速“数字化”，有望在零件分拣、工件装配和焊接加工等方面得以广泛应用。
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激光酮光电子学进展

专题 三维成像技术及应用
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