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编者的话⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯(Ⅱ)

约稿
基于双模型直接配置法的航天器轨迹优化⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯祁永强，贾英民(1)

一种多智能体系统一致性协议仿真系统的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘忠信，韦月飞，曹勇，陈增强(6)
基于差分进化的多机器人路径规划⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯雷小字，楼朴根，张婷婷，杨胜跃(1 0)

基于等价对的图像连通域标记算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯左敏，曾广平，涂序彦，古世东(1 4)

基于灰色理论的湖库水体富营养化预测方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王小艺，赵晓平，刘载文，董硕琦(1 7)

超临界机组非线性模型参数估计与平衡点分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯田新首，韩忠旭，陈利杰，蔡靖(20)

某无入机的纵向控制律设计仿真分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯蒋静(2 4)

移动机器人动态人工势场路径规划方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯连晓峰，刘载文，左敏(2 7)

带有禁忌规则的改进蚂蚁算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯范彬毅，姜同强(3 2)

互联网药品经营企业市场本体数据库建设研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陆颖，顿彬，陈锋，陆明(3 5)
翼伞空投机器人系统的六自由度仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯焦亮，孙青林，亢晓峰(39)

在线书签系统中标签分布特性的仿真研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯韩忠明，刘艳君，段大高，左敏(4 3)

军事领域仿真 ·

基于有效水面的航行器击水力数值计算⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯曹子尧，徐德民(46)

基于空时超分辨算法的雷达目标二维重构⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯曹鹏，梁华强(5 1)

航空航天领域仿真
单级轴流压气机数值仿真研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘月玲，乔渭阳，秦淋(5 5)

基于Vega的导弹防御仿真系统研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈新庚，马长生，孙文涛(5 9)

基于Vega的无人机雷达载荷视景仿真应用研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯万红坡，席庆彪，刘慧霞，田雪涛(6 3)

cPs接收阵列自适应抗干扰算法性能比较⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周云锋，李宏，梁宏，廖万友(6 8)

飞行模拟器经典洗出算法参数选择研究 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨宇，郑淑涛，韩俊伟(7 2)

固体推进剂力学性能预估研究 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李进贤，莫文宾，唐金兰(7 6)

基于HLA的电子对抗仿真系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张 启，许家栋，王围超，郝小龙(8 O)
航空发动机高压离心泵的设计与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯申世才，李华聪，吕 伟，陈博(8 4)

基于引力场模型的图像匹配方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈楸，王晓璨，马松辉(8 8)

航空发动机四输入四输出H。控制与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯代冀阳，李华英，应迸，李秋红(92)

曲面机身剖面参数设计与隐身性能优化⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李启鹏，王和平，潘志雄，司亮(9 8)

航空发动机准滑动模态变结构控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯章f■华，马静(103)

常规导弹精确打击中卫星应用效能评价⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯马满好，罗雪山，汪彦明，欧阳震净(107)

一种基于扩展滑动模态的自动驾驶仪设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯郭建国，周军(111)

空气入口速度对冲压发动机补燃室流场的影响⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王天波，周长省，郑健(115)
导弹半实物仿真实时数据采集系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张安民，徐海，崔连虎(119)

． 建模与验模
水下缆索环流阻力分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯马爱民，徐德民(123)

网络与互连技术
瑞利信道中双门限检测算法性能仿真及研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯姜微，马惠珠(127)

一种基于数据聚合的网络拓扑推测算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯段琪，靖朝鹏，蔡皖东，赵涛(1 31)

无线自组网节点信任关系的评估机制研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘 芳，董荣胜(136)

基于Agent的QoS组播路由算法及仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯侯丽敏，张瑞坤(140)
cDN网络中一种新的负载平衡技术⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯卢卓君(144)

一种新的OFDM系统载波频偏盲估计算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯韩冲，廉保旺，任璐(147)
Ns2中门限对仿真性能影响及其最优值研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯赵锋，郭爱煌．罗 恒，李慧(1 51)

快衰落信道下改进的STBc解码性能分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨柳，刘汉奎，郝希准，李骏(155)
基于Ad Hoc网络自愈合机制的创新研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯文春生(158)

弯折线偶极子射频识别标签天线设计方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯胡中皓，张麟兮，郭斌(162)

机载电子干扰吊舱效能仿真研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯康锐，徐建城，茅坪(166)

频域宽带波束形成器设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯姬国伟，葛利嘉，高雷，罗健源(170)

基于能量选择的ReInF0rM路由算法研究与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王登第，柴乔林，蔡晓军(174)

无线传感器LEAcH算法的优化及仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯林楠，史苇杭(178)

期刊基本参数：CNll一37姗·1984·m·A4}399·zll}P·￥30．00·3000·98·20ll—Ol
—l一

万方数据



工A—svM算法在网络入侵检测中的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯黄艳秋(1 82)

人工智能与专家系统
基于多特征选择及粒子滤波的目标稳健跟踪⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯孟彝，胡暾，杨杰(186)

组合人工神经网络在地震预测中的应用研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈以，王颖，张晋魁(190)

水下目标识别的知识表示及推理⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯闫锐兵，高颖，王修亮，彭宇馨(194)

基于改进Smith预估器的二阶时滞系统⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯安连祥，马华民，刘永刚，刘新艳(198)

基于模糊控制器的未知环境下移动机器人导航⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘宏林，罗杨宇，李成荣(201)
网络流量组合预测模型研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯邱琳强，陈梅梅(206)

基于小生境遗传神经网络的材料力学性能预测⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯汤嘉立，柳益君，蔡秋茹，吴访升(209)

超磁致伸缩执行器的P一模糊PID控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨凌霄，陶玉昆，钟颖(214)

K一中心点聚类算法优化模型的仿真研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯白旭，靳志军(218)

GA—SVM算法在文本分类中的应用研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯宋淑彩，庞慧，丁学钧(222)

基于自适应滑模的喷水推进船舶航向控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯曾薄文，朱齐丹，宋洋(226)

优化仿真
多群体差分演化算法及其应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯廖锋，高兴宝(230)

一种求解生产计划问题的改进量子粒子群算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王亦乐，王万良(234)

蚁群算法在PID控制器参数优化中的应用研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈书谦，张丽虹(238)

可视化仿真技术
基于不变矩和sVM分类的三维目标识别方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王睿，李言俊，张科(242)
SAR图像多尺度配准的小波域等周割方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李婧，田铮(246)

有序子集最大似然sPs算法在cT中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯何玲君，潘晋孝，孔慧华(250)

三维锥束CT中几何参数的校正研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯席东星，张树生，李悍(253)

种结合小波变换的sIF_r特征图像匹配算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘佳嘉，何小海，陈为龙(257)

一种改进的数字图像置乱方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯顾成喜(261)

基于小波的红外图像去噪算法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯康志亮，许丽佳(265)

枕寰枢复合体有限元模型的建模研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨生，孟春玲，王鹏，郑洪海(268)

一种基于纹理和颜色的目标跟踪方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李巍，赵英凯，钱厚亮(273)
基于区域模板匹配的多目标实时跟踪⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯林月贡，何小海，张生军(277)

复杂场景下遗留物体的检测⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯方瑜，滕奇志，李科伟，龚国静(281)

基于均衡化和K均值改进蚁群算法的边缘检测⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘坤岭，周新志(285)

海平面红外目标的检测和跟踪技术 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘 晔，胡绍海，李向军(289)

遗传算法粒在二维最大熵值图像分割中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯欧萍，贺 电(294)

虚拟仿真
基于NuRBs的地形仿真研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张东，黄腾(298)

能源领域仿真
短期负荷预测的筒化Ls—sVM模型及实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯贺红林，周翔，曾劲松(302)

非整周期采样谐波有功功率计量的时频域分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯俞集辉，刘金强，郑可，付志红(307)
基于级联网络的短期电力负荷预测研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯魏安静，田丽，凤权(311)

新型锁相技术在单相系统中的应用研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈自强，黄守道，曾智波，熊山(315)
风机变桨距非线性预测控制算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯雷涛，贾利民(319)

交通体系与工具仿真
车辆橡胶防尘罩静力学特性分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王青春，鲍际平，宁耕，石洪意(323)

基于Adab008t的轿车尾部检测方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯叶丽燕，赵建民，朱信忠，徐慧英(327)

制造业仿真
数控加工刀具变形误差补偿技术研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李苏渊，杨茂奎，杨川(331)

仿真应用研究
基于物元的协同软件可用性量化评估算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王世安，李太寿(336)
基于简单度和能量的心音分段算法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯罗保钦，陈远贵，曾庆宁(340)

信号自适应去噪方法的仿真研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈华丽，刘康，程耕国(344)

CPS软件接收机载波跟踪环的设计实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘高辉，曹家昆(348)

声探测网络延时概率多假设跟踪算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯申屠晗，郭云飞，薛安克(352)

基于Markov过程的冗余系统可靠性分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨其国(356)

户用太阳能辅助加热沼气池动态传热仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯郭甲生，秦朝葵，魏晓峰，唐继旭(360)

语音增强的计算机仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯马裕，齐凯，杨晓阔(365)

盾构施工中地表沉降的数值仿真及影响分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯j⋯⋯⋯⋯⋯一秦弦，杨培中，刘涛，金先龙(369)
尺寸和发射频率对换能器声场影响仿真分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯韩伟，张丕状(374)

Pa玎ondo悖论博弈的理论分析与计算机仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯叶晔，谢能刚，彭法睿，许刚(378)

核筒悬挂结构在耦合地震下的抗震分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吴昊，刘洪兵，张军(383)

基于加速度计的路形计算方法研究 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯赵红毅(388)

化工原料中对羧基苯甲醛含量的软测量建模⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．．⋯⋯⋯邵联合，韩莉(392)

径向边界驱动下蠕流问题的仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王艳，邓子辰，高小科(396)
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万方数据



CoNTENTS

Spacecraft Trajectory 0ptimization using D_uaJ—Model Direct collocation Method⋯⋯⋯⋯⋯QI Yong—qiang，JIA Ying—min( 1 )
Desi印of a Simulation System for Consen8us Pmtocols of MuIti—Agent System⋯⋯⋯UU Zhong—xin，WEI Yue—fei，et，al( 6 )
Pa山Planning Research for Multi-Robot Base(】on Differential Evolution⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯LEI Xiao—yu，LOU Pu—gen，et，al(1 O)
A Connected Domajn Labeling Al罾orithm Based On Ecfuivalence Pair In Bin棚．y IIIla{弘

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ZU0 Min．ZENC Guallg—ping．et．al(1 4)
Research on bke Eutmphication F0recasting Methods Based on Grey 111eory ⋯WANG Xia0一yi，ZHA0 Xiao—ping，et，al(1 7)
Parameter Estimation and Equili¨um Points Analvsis on№n—linear Model of出e su_percriticaI Unit
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·⋯··’nAN Xin—shou．HAN Zhong—xu，et．al(2 O)

LDn西tudinal Contml for UAV and Simula“on⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯譬⋯⋯⋯⋯⋯⋯-JIANG Jing(2 4)
Research on嘶naIIlic Fuzzv Anmcial Potent蹦Field Method for Mobile Robot Patll Planning
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯UAN Xiao—feng．UU Zai—wen．et．al(2 7)

An lmproved衄t C010ny Sy8tem with T出u Rule⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯FAN Bin—yi，JIANG T('ng—qiang(3 2)
Study 0n Databaf；e Construction scheme of Market 0ntolo盯for Intemet Medicine En￡erprises⋯⋯LU Ying，DUN Bin。et．al(3 5)
simulation of 6一DOF Parafo订衄d Air—dmpped Robof Svs￡em ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯JIA0 Liang．SUN Qing—lin，et。a1(3 9)
Simulation of 7I敏Distribucion in 0nline SociaJ Bookmafk System⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯HAN Zhong—ming。LIU Yan—iun．et．al(4 3)
Numerical Simulation of Watef—entry Impact Forces of Hvdmbomb Based on Virtual SuIface ⋯⋯CA0 Zi—v舯，XU De—min(4 6)

2一D
Reconstmction of RadaLr 1砸et Based on Spatial—temporal Supe卜resolution AIgo—thm
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-⋯⋯··CA0 Peng．I。IANG Hua—qiang(5 1)

CFD Invest培ation 0f Sinde—Stage Compressor ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯LIu Yue—ling，QIA0 wei—yang，et，al(5 5)
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