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小波支持向量机在交通流量预测中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯崔艳，程跃华(353)

物流配送车辆路径优化问题的仿真研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吴洁明(357)
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模拟退火遗传算法在车间作业调度中的应用 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯赵卫(361)

社会科学领域仿真
粗糙集BP神经网络在房地产价格预测中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯章伟(365)

仿真体系结构与仿真软件平台
泥石流危险性分区仿真系统的研究与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨夫坤，管群，韦方强，胡凯衡(369)
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基于状态估计的起重机吊重摆角衰减方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯钟斌(386)
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基于内模控制的互耦水槽建模与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈力，胡刚(401)

一2一

万方数据



CoNTENTS
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n洲№ise Propertie8 Analysis 0f W砒er Hole姗SIlbm蕊∞ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯MENG Sheng，ZHANG Yu—wen，et，a1(5 7)
Numerical Simulation on NaturalCavitating and【)r矩Ch啪cteristic of舡is丫Tnm棚c E州y
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯HU Ping—chao．ZHANG Yh—wen(6 3)
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