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军事领域仿真
基于随机化调制的射频隐身波形识别性能分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯孙岩博，王亚涛，黄小艳(1)
基于多空间协同处理的非圆信号快速DOA估计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯佟川，闫锋刚，孟祥天’，金铭(6)
双线导鱼雷遥测信息辅助目标运动要素解算⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯许兆鹏，朱伟良，王顺杰，王向阳(1 O)

基于低秩稀疏与网络学习的遮挡人脸识别研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯何芳州，李鑫(1 4)

航空航天领域仿真
基于参考椭球的高超声速滑翔飞行器弹道仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯冯耀，王红，曲智国，喻晨龙(1 8)

基于网格熏构的无人机外形参数化建模仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯高俊杰(24)
捷联惯导系统小角度简易标定方法及仿真研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯高贤志，林玉荣，邸静楠，张咏兰(29)

航空飞行器发电机电气附件电阻绝缘测试算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯郝精一，赵有斌(3 2)
双层扑翼二自由度运动对纵向气动力的影响⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯江涛，杨孝松，盖文，崔龙(3 7)
基于加权决策的无人飞行器多源数据融合算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘航，崔涛(44)
恒截面飞机油箱燃油实体参数化建模技术研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯宋伟，钟若瑛(4 8)
MEA—Elm柚与PSO—Elm蚰预测电离层

二R对比研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王茜，姜鸿哗，石硕，王旭(5 4)
基于云模型的飞机作动器风险等级评估研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张鹏，张迪，段照斌，陈艳(5 9)
三段式无人机集结制导律设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯赵国荣，温家鑫，李晓宝，韩旭(6 4)

能源领域仿真
基于lS0热循环试验的特殊螺纹接头性能仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯曹银萍，窦益华，于洋，郭稚薇(6 9)
双馈风力发电机单神经元自适应谐振控制 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯管萍，李小雷，王一博(7 3)
新能源直流并网逆变器双环控制算法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯胡庆东，郭家虎(7 8)
规避谐振点的并联电容器电抗率选取仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯黄灿英，朱淑云，陈艳，谭菊华(8 3)

主变低压侧软连接仓自然对流换热仿真与验证⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯廖火生，毛成，林彬(8 7)
关于同步补偿器的改进滑模双环控制研究仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯尚小晶，吴忠伟(9 2)

交通体系与工具仿真
基于深度学习的序列交通图像去雾方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯廖干洲，高帅(97)
基于增加回正力矩的SBW汽车防侧翻控制研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯潘芳芳，严运兵，夏茂树，邹梓杰(101)
基于米勒循环的柴油机NO。排放强度控制仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王磊，陈爱红，黄英娜(105)
交直流混联电力系统储能容量优化配置仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张浩杰，陈皓，李烨琴(109)
船舶轨迹聚类分析与应用 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周海，陈姚节，陈黎(1 13)

信息仿真
多域波分复用光网络低复杂度信患压缩仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯蔡水英(1 19)
高移动无线通信网络的动态频谱分配方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈荔，申健(124)
多媒体多通道交互视频流多点传输控制方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李慧玲(128)
一种免触发的多用户全双工MAC协议研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯彭美平，李波，闫中江’，杨懋(132)

恶意代码攻击下多业务通信网络安全响应仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王小英，刘庆杰，庞国莉(137)
一种极浅海环境下的目标回波仿真方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王迎迎，黄勇，刘纪元，张春华(142)
分层移动信道传输的带宽优化技术仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张仙伟(147)
一种多周期变步长分布式发射波束成形方案⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周鑫，周渊平，苗青，陈闽鄂(151)
高移动无线网络频谱的动态启发规划策略研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯朱发财，许济金(155)
一种基于RBF神经网络实现波束形成的方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周书宇，黄宛宁，李崔春(159)

制造业仿真
高温涂层冷轧板表面光洁度自动检测方法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王双林，赵智忠(164)

仿真应用研究
改进非下采样剪切波在缺陷图像中的边缘处理⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯曹国强，郗崇智，王琳霖(168)
基于快速S，rA与扰动观测器的PMSM滑模控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯淡宁，袁宇浩，冯进(173)
微小角形颗粒冲击行为和冲蚀凹坑的仿真研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯窦泽超，董祥伟，李增亮，杜明超(179)
基于毫米波辐射的水面目标探测系统仿真研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李珊，张光锋，史强，朱莉(187)

基于MCR—WPr系统拓扑与负载匹配研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘代荣，田子建，刘斌，高鹏飞(191)
基于行人轨迹的大规模人群模拟快速自主导航⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘景昊，王雷，盛捷(195)

基于改进特征匹配的点云数据无缝拼接研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吕颖，陈志明，杨天天，牛康(200)
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转子叶数对罗茨式动力机稳定性影响的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯肖艳军，王姝玉，肖艳春，张思祥(206)
基于模糊分数阶控制器的双容水箱液位控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯闰哲，王冬爽(212)

基于IISM的鱼蛋撒料生产线模块化支架优化设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张江林，桂康，邓小雷，周翎飞(217)
基于RFA的空气质量影响因子分析研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯朱飞鸿，陈文胜，侯帅，揣锦华(221)

仿真方法与算法
定向网络中隐藏可逆数据的分层追踪算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯金秋，林馥(226)
半结构化时间序列中异常数据挖掘算法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨柳(230)
地形测绘中遥感影像维度估计算法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张丽军，李焕喜’，曹志勇(235)

仿真网络化
多云环境下智能手环联网数据密钥分配算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈芳，周菁菁(239)
无线传感网络测点数据共享中的差异数据分界⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯高原(244)
多元异构网络安全日志数据融合方法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王萍(249)
基于信患素算法的物联网传输流多路复用仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王云峰(253)
异构网络容错数据缓冲区的替换概率模型研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张程，陈清(258)
基于数据挖掘的网络入侵数据自主防御仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张代华，沈勇，章翔飞，王兵(263)
异构超密度通信网络传输规约选择模型仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯赵年年(268)
神经网络在数据中心能耗模型研究中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯智伟威，周新星(273)
基于时间自动机的物联网入侵检测方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯钟小莉，谢曼曼，封希嫒(278)
加权社交网络深度差分隐私数据保护算法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周铠(282)
NB—loT场景下业务数据碎片化现象研究与优化⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯范继，毋丹芳，刘晓旭(286)

仿真智能化
捡球机器人路径规划算法研究及仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈卫，邓志良(291)
机械臂自动建模与运动轨迹三维导航规划⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯高升，李正，张伟(297)

基于朴素贝叶斯的分区域异常数据挖掘研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯康耀龙，冯丽露，张景安(303)
基于交叉视觉皮质模型的军用机器人道路识别⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李郁峰，李魁武，潘玉田，郭保全(307)
自主航行船舶水文传感器网络部署优化研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯林彬，康天成(312)
关于四足机器人的螺旋约束步态控制优化仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吴忠伟，刘辉(317)

仿真服务化
大数据平台极端敏感信息对称加密方法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯曾彬(321)
计及小信号稳定的医疗设备产品振动信号监测⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈含蓓，王方良(325)
基于结构化森林的低照度图像细节强化仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈红，谢勤岚‘(329)
关于可信云资源调度的失效感知算法研究仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈利军，王畅(334)
基于CFDs规则不完整大数据修复序列判定仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯高 尚+，赵听(338)
高层建筑框架结构梁柱节点疲劳强度预测模型⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯高田冰(342)
底图干扰下非均匀运动图像阴影滤除仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯黄波(347)
基于标签识别的药品追溯算法设计与研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯霍珊，刘大维，徐国成+(352)

电气传动系统局部回路放电小波阚值去噪仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯蒋义然，翟伟芳，冯娟(357)
实时数据云平台在石西油田的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李国荣，赵金龙，周敏，王如涛(361)
基于整数线性模拟的多样性关键信息抽取仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李静，戴丽娜(365)
基于核磁共振图像的脑肿瘤模糊目标边缘分割⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李依桐，陈悦，杨皙睿(369)
基于德尔熵值法的区域协同非线性评价模型⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯廖海锋，尤妮斯．B．库斯托迪奥(374)
行波型旋转超声电机裂纹定子振动建模与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘电霆，梁桂宾，钟志贤，’rANG Jing—wen(378)
基于TNPE算法的输电线覆冰过程预测模型⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘宣廷，李鹏，苗爱敏，陶飞(384)

椭球凸集参数域结构模态参数时域辨识仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯鲁光男(389)
基于curvelet变换的高频细节图像去噪算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陆焱，郭竞‘(393)
基于改进灰色关联的异构网络任务调度仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陆煜锌，方彦军(398)
极值扰动优化隐私框架的频繁项数据查询研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯罗玉梅，张德宇(403)
基于认知无线电技术的电磁频谱资源调度算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯乔柳源，邱钊洋(407)
基于虚拟现实的人体时空域信息捕捉方法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯任剑超(412)

基于深度学习的精神病风险预测研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯沈贝敏，周小平，孙卫国，叶韶光(417)
基于目标多辐射源联合的直接定位方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯宋科康，冯文涛(421)
等间隔矫正算法下稳定实时人脸跟踪监控技术⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯涂毅晗，周慧”，贾杰(425)

老年人行走异常步态特征提取算法优化仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯万康(429)
云计算下节点级数据隐私保护挖掘方法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王林景，许玉龙，康玉伟(433)
基于Retinex亮度校正的图像细节对比度增强感知⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吴阳，张利平，邹莎(437)

基于机器视觉的多目标sar图像阈值分割仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯武尧，刘振宇，谷亚宁(441)
高维数据流异常节点动态跟踪仿真研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯熊菊霞‘，吴尽昭(445)

基于VDCNN和BiGRU混合的文本分类研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯颜亮，姬少培，陈月华，杨辉(450)
基于RSSI测距的煤矿井下传感网日标定位仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张楠(456)
基于物联网的智能插座断电延时控制方法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周菁菁，陈芳，王博博(461)
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RecoglIiti∞Pe怕咖柚ce Analy8is of RF StealtIl Wavefonn Ba∞d∞Randomized ModuIaIio啮
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯SUN Y蚰一bo．ⅥrANG Ya—tao．et。al(1)
F鹳t DOA Estimation AJ枷thm of Non—Cir|clll盯SoIlrces Ba鸵d on Multi—Space Joint PI优essing
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯’roNG Chu锄。YAN Fen譬一鲫g，et。al(6)

Tal帮t mo、，ing p眦mete鹅calclIlation鹳sisted by telemetering illfb咖ati∞of two wi托一霉：IIided torpedoes
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯XU Zh∞一peng．ZHU Wei—li埘。et，al(1 0)
Re∞arch硼0ccluded Face Reo谢tion Ba∞d on L删Rank spa嫩锄d Network IJe锄Ii吣 ⋯⋯⋯HE Fang—zIlou。U Xin(1 4)
’I嫡ec呻SimIllation of HWⅪ嘲mic Gliding Vehicle Ba∞d on Reference Ellipsoid⋯⋯⋯⋯FENG Yao，WANG H∞g。et。al(1 8)
Pa删mtric Modeling and Simulali仰of UAV Based on Grid Rec∞stmction⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯GA0 Jun—iie(2 4)
A simple Calibration Method w汕Small—Ande E】【citation of S咖do帆InterIial Na、，i删ion system
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯GAO Xi彻一幽，UN Yu—rong．et。al(29)
Resist8llce l璐Ill觚伽Test Al枷tllm forⅡectrical Acce8s砌∞of Airc珊Gene眦or⋯⋯·HAO JiIlg—yi，ZHAO You—bin(3 2)
陇ct of 11wo—De肿e—of—F．reed伽Wi雌M撕∞of Bipl锄e FMAV伽‰菇tIIdinal Aerod”姗ics
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯JLANG’I．ao．YANG)(i∞一s∞g。et，al(3 7)
Multi—Source Data Fusi∞Al椰tl姗of UAV B笛ed∞Wei小oed D优isi∞⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯UU H蚰z，7rAO Cui(4 4)Research∞‰etdc Mod幽雌‰h舯lo盯of Fuel Entity l"Aircr心Fuel Tank witlI Stati伽ary Cr∞s Section
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