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军事领域仿真
虚拟环境下公安执法动作运动交互模型研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯许锋(1)
基于MAxsim的装备体系作战仿真系统架构设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘帅，张宏江(5)

航空航天领域仿真
／基于管制策略的4D进场航迹规划方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯戴福青，郭祚远(9)
o城镇无人机高分辨率三维网格图形建模仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杭芬，郝向阳(1 6)

基于交通流仿真的多指标航段结构研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯胡莘婷，戴福青，庞笔照(2 1)
基于不同调整目标的旋翼动平衡调整研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯纪小苗，杨茂，宁晨曦(2 7)

无伞空投影响因素敏感性及载机安全性分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯孙旺，南英，曾冠霖，陈昊翔(3 5)

HIRF环境机载单芯电缆电磁敏感特性仿真研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王鹏，赵聪，马振洋，史春蕾(4 1)
火箭结构气动载荷样条插值中的数据预处理⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张洋洋，于哲峰‘，毛玉明，王吉飞(4 7)
航空器地面畅通滑出时间研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周建，赵嶷飞，刘宏，周启(5 3)
一种实时飞行视景系统的设计与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯邹莹，田海涛，江彤阳，桑德彬(5 8)

旋翼桨叶参数化建模及代理模型研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周丞，王晨瑛，符烁，刘勇(6 3)

能源领域仿真
基于差补调制方式的电网连锁故障协调控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯常硕，刘昕彤’，张冬梅，张春茜(6 9)

智能化建筑电气低压配电负荷平衡控制方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李娟，杜博(7 3)
基于DC／DC变换器的柔性直流输电数学建模仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯梁义，马建成(7 8)
一种反激式开关电源的设计与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王强，王槐生，田宏伟(8 3)
水平轴风力机串联工况尾流效应影响⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张志阳，魏敏，胡蓉，张立新(8 9)

交通体系与工具仿真
一种轮毂电机悬架构型及其减振性能的研究 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯曹青松，许力，易 星(9 4)
减振器环形阀片弯曲变形的有限元分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈双，陈剑桥，李政原，孙晓帮(9 9)

电动汽车混合电源系统及其能量管理策略研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯关正，孟润泉，任春光(104)
面向钢轨磨抛的协作机器人柔顺控制仿真研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯石益奇，苏圣超(109)
车辆底盘主动悬架实验台开发与阻尼特性仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯汪震，彭思仑，王雨蒙，郑晋军+(115)
基于混合算法的多停靠点物流路径规划仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨华玲(119)

信息仿真
自适应传输下视觉图像清晰化处理系统仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯付蓉，彭炜(124)
控制网络节点可重构无线通讯协议性能仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李萍，王昕(129)
温度传感器通信模块自修复数据流可视化⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李瑞金，马艳娥(134)
5G无线通信的多模谐振滤波MIM0天线研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李婷，陈诚斌(139)
量子细胞神经网络缩阶混沌函数投影同步⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王森，丛国涛，王晓袁，杨影(143)
多媒体数据库引擎多任务并行控制方法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王艳(147)
VR技术下多投影视频纹理合成方法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯袁帅，张静(151)

自适应补偿Retinex算法的多尺度图像渐晕校正⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周清松，黄嵩，陈洪磊(155)
多源模糊信息系统空值估算方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周燕，万里勇(159)

制造业仿真
高强度铝合金表面激光熔覆温度场仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·熊俊，薛卫萍，姚志文(164)

仿真应用研究
有源降噪中电声器件频率响应的仿真研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯何彦兴，曾庆宁(168)

永磁直线电机的滑模控制与非线性效应补偿⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯贺云波，崔尚增(172)
定子电流串联模型无速度传感器异步电机控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯胡吴雨，王聪，刘瑞东，张莹(177)
基于正则化方法的阶梯边界条件反问题研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯黄博闻，赵增武，张亚竹’黄军(182)
隧道桩基主动托换加固效果仿真评价方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李红，王初生(188)
电子通信系统复合式干扰智能识别技术研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李静，于红斌(193)

基于强化学习的中央空调系统温度控制与节能⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李晓彤，崔承刚，杨宁，陈辉(198)
海底多金属硫化物绞刀式集矿头抽吸特性研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李艳，汪振，李钰晴，苏斯寒(203)
社交网络中网络谣言传播力信息拦截模型仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯邱桂华，李贤阳’，韩开旭(209)
永磁同步电机的模型预测与反演控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯谭天乐，尹俊雄(213)
磁轴承动静不平衡扰动影响及其控制策略⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吴克辰，欧阳慧珉，张广明，梅磊(218)
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基于无线传感器的空气温湿度因子识别研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯徐陶祚，吴克，徐千栋，刘吴(225)
网购快递生态物流系统动力学仿真分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯于宝琴，曹满超，白玉坤(230)

仿真方法与算法
基于B／s结构的异构数据库加密算法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈君(236)
基于离散元的岩土基坑边坡渗流耦合计算仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯耿佳弟，陈五一+，彭志松(240)
一种新的B0c(n，n)无模糊跟踪算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯孙希延，周青，纪元法，付文涛(244)
一种非线性动态自适应惯性权重Ps0算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王生亮，刘根友(249)
基于密度加权的分裂式K均值聚类算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张鸿雁，杜文锋，武丽芬(254)

仿真网络化
基于排队模型的网络安全风险损失评估方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李雨泽，张中信(258)
基于云模型的Ad—hoc拥塞跨层控制仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯余海洋，朱莹莹(263)
基于信任评估模型的物联网节点篡改共识仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯朱然，曾宇(267)

仿真智能化
救援机器人搜索目标路径环境快速建模仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯包琳，高巍(272)
双轮驱动球形机器人的动力学建模与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯曾鹏，许逵，郑功倍，高丙团(276)
基于分级速度障碍的移动机器人避障算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈曦，王熙，李宁(281)
双臂机器人协调轨迹滑模鲁棒控制算法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯贾蓉，郑秀娟，张金亮(286)

低成本移动机器人2D sLAM算法地图评估研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘丽伟，朱绪康，李秀华，赵子君(291)
下肢外骨骼机器人动态建模与步态跟踪LQR控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘洋，彭世国，杜玉晓，廖维新(296)
变结构三阶一致性无人机编队控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王明华，胡士强(302)
关于智能机器人局部混沌评价全覆盖路径规划⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯尤婷，张合生(306)
基于分类规则挖掘的数据多标记特征分层识别⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯朱方娥，郭建方+，曹丽娜(310)
基于移动代理的WSN压缩数据采集方法研究+⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯潘琢金，蒋欣格，王传云，罗振(315)

仿真虚拟化
社区虚拟化改造系统本地隐藏数据瞬时识别 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯庞春雨，于贤达，蔡钦(321)
基于轻量级虚拟化的多尺度网络复现研究仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯秦轶晕，马涛(326)

虚拟情景融合的图像分割教学系统⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯焉潇潇，安效伟，戴文斌，孙农亮‘(331)

仿真服务化
基于多特征的BP神经网络LSs目标识别方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯卞伟伟，邱旭阳，辛振芳，贾彦翔(338)
基于分数阶FouIier变换的PD时频特征提取⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈红，谢勤岚+(343)
数码立体显微视频多特征点人工智能跟踪研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈斯宇，王培培(348)
基于多源数据整合的跨社交网络用户匹配方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯胡三宁，李玉祥(352)
高维大数据流时间维度特征提取方法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯华涛(356)

基于GIS技术的二级导线测量精度估算方法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯黄孝斌，王志龙‘，高雪(361)
基于wiFi指纹滤波法的室内行人定位方法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李国，余璇，王怀超(366)
基于改进c咖y算法的图像边缘检测方法研究 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李静，陈桂芬，丁小奇(371)
基于光热效应的建筑自然通风外窗保温性仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李维丽，祝秀琴(376)
基于BIM建筑要素拓扑关系的室内封闭空间划分⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李扬，刘平(381)

基于泡沫图像特征融合的煤泥浮选工况识别⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯梁秀满，田童，刘文涛，牛福生(385)
基于节点逻辑度优化的软件测试序列生成仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯林若钦，罗琼(390)
混合光照干扰下静态灰度图像多特征识别仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘磊，董昕(395)
基于个性化自适应的网络混合式信息推荐⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘颖，韦妙(399)
特征点集匹配策略下数据手套的姿态识别仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯芦同耀(403)

基于个性化自适应学习的网络混合式信息推荐⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯邵孟良，张森(408)
可见光虹膜图像的特征匹配仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯涂娟(412)
城市景观格局演变及动态特征变化预测仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王一波，李婷婷(417)
基于Mapreduce的多源多模态大数据检索方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯魏秀卓，赵慧南(422)

嵌入式系统软件工作量多源线性估算方法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯夏双成(427)
改进鲸鱼算法在认知无线电频谱分配中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯徐航，张达敏4，王依柔，宋婷婷(431)
基于AR—RBF的舆情趋势预测模型仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯闫婷瑞，王栋，肖立中，王广仲(437)
基于行为数据的急性心肌梗塞患病风险预测⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨楚诗，张朋柱(442)
电子商务生鲜农产品冷链配送耗时控制算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨正华，石俊萍(447)
关系化数据分块存储系统局部性时延优化算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨中杰，王立中(452)
基于预应力的混凝土内衬结构受力仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯袁佳，赵艳，龙秋颖(457)
限界区域建筑物中心位置视觉图像检测仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张波，胡勇军(462)
视觉传达下多聚焦图像相邻像素图层融合仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯赵擂(467)

多线程并发程序访问数据误差静态检测仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯赵越，孙忠阁(472)
面向物流车辆路径规划的自适应蚁群算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯郑娟毅，付姣姣，程秀琦(477)
基于改进蚁群算法的错架图书边缘特征提取⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯朱瑛，谢睿，郑若池(483)
高光谱图像降维压缩比自动检测数学模型仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯方知(487)
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Architecture Design of Equipment System 0perational Simulacion System Based on MAXSim⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯UU Shuai，ZHANG Hong—jiang(5 )

A 4D Appmach 7I嘲ectoIy Pl彻ning Method B嬲ed on Control Stralegies⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯DAI Fu—qing，GU0 Zuo—yllaIl(9)
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Siml】lation Studv on Electromagnetic susceptibility chamcteristics of Airb唧e sinde Core Cable in H1RF Environment
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯WANG Peng，ZHA0 Cong，et，al(4 1)

Data Preprocessing of Spline IIlterp01ation in AerodynmIlic Load 0f Rocket Stmcture⋯⋯⋯⋯⋯ZHANG Y明g—yang，YU Zhe—feng+，et，al(4 7)

Research on Aircraft UnimDeded’11瓤i 0ut Time ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯zHOU Jian，ZHA0 Yi—fei，et，al(5 3)

Desi印孤d Ilnplementation 0f a Fli如t visual Si舢协on System ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯z0U Y咄，，I’IAN Hai—fao，et，al(5 8)
PanlIIletric Modeling aIld Agent M0del Research of Composile Blades ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ZHOU Cheng，WANG Chen—ying，et，al(6 3)
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