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智慧图书馆仿真平台体系的构建研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯郭新华，陈建华(1)
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螺旋桨滑流对环形进气道性能影响的数值仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨成风，段卓毅，张宏，丁兴志(3 6)

基于齐次变换的低空无人机防撞导引控制方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张虹波，匡银虎(42)
基于差分进化算法的四旋翼PID参数优化设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯钟小勇，任剑秋(47)
基于机器视觉的航空插头焊杯定位⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一蔡文龙，赵振’，李文忠(5 3)
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基于DNN与IMPDE的武器系统效能优化⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王国梁，赵滟，杨卓鹏，杨超(7 1)
基于SEM—SD模型的终端区管制系统0EO⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯闫少华，于琦，张兆宁(7 6)
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铜街子水电站计算机仿真系统创新研究及应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王瑜，刘永，熊飞，李航海(113)

交通体系与工具仿真
两阶段式物流配送路径优化模型仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杜卫华，翁传芳(118)
交通禁令标志自动图像识别方法设计与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯高宇鹏，梁世军(123)
车辆状态与参数联合估计研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯姬晓，李刚，樊东升(127)
基于自回归模型的车载雷达抗干扰方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯蒋留兵，郑朋，车俐(135)
一种亿T资源分配算法的设计与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吕宏志，刘晓娟，宋板宅，刘文珍(141)
氢燃料电池混合动力能量多参数控制方法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯郭晓凯，闫献国，陈峙，孟志宇(146)
配送车与无人机的农村物流配送路径优化仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯许文鑫，张敏。熊国文(151)
无人集装箱码头数字孪生建模方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨宇奥，武殿梁，张人元(158)
基于小波域的深度增强车牌图像去雾算法设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯朱熙，汪政阳。陈炳权’(163)

信息仿真
基于快速SuC的人工智能图像超像素分割仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈进强，黄继梅(170)
连续驾驶条件下司机疲劳驾驶图像预警仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李巧茹．石宇(175)
基于HOF—CNN和HOG特征的视频动作识别系统⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王瀛，徐奔，左方’(179)
基于调和模型的降质图像超分辨率复原算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王媛芳，王鸿。廖武忠(183)

稳定兴趣点区域的图像检索⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯谢光艺，郭宝龙’，黄拮(187)
AOI与样本挤压感知的通信调度算法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯叶恒舟，郝薇，黄风怡(192)
短距离无线通信网络异常信号识别算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张燕。刘磊(197)
虚拟运动目标人机交互方法设计与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯龙年。刘智惠(201)
认知无线电传输阶段频谱感知研究及仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯温宇昕，殷晓虎，衡敏(206)
基于Deepm改进网络下的舌图像分割算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯徐武，陈盈君，汤弘毅，杨吴东(210)
一种改进的重复比特辅助极化译码⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张开，马秀荣，单云龙，沈园园(214)
基于虚拟视觉的无序图像视点绘制仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯赵建府，王慧敏(220)

无线多媒体网络的Qos传输控制模型仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯蒋雪峰，齐瑞红(224)
复杂形状物体的图像识别方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯徐自远，蔡妍娜(228)

教学仿真
基于区块链的交互实验平台资源远程共享仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯程岫，刘国富，任常在，于贺伟(233)
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仿真应用研究
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基于BP神经网络的棉花回潮率预测模型研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王婷婷，张学东(274)
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水利污染遥感监测方法的设计与仿真研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张丽军，吕大昭，高永芹，曹志勇(289)

一阶直线倒立摆控制器MBD设计方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯常广晖，张亚超，苏攀(293)
基于BIM技术的被动式建筑敏感因子模拟与分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯孙少楠，吴家伟(298)
基于DCS的水泥复合材料成型设备自动控制方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯田 冰，谢华龙(304)
组合式建筑几何轮廓定标误差识别建模仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯赵继平，林伟(308)
基于改进模拟退火算法的火焰温度场反演计算⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王旭，祝海江’，刘兴旺，李小春(313)
基于改进GS0一BPNN的变风量空调冷却水控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨世忠，逢铄，李善伟(319)

基于温升效应影响的直流变换器性能仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周克，王霄，邓豪(325)
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基于对偶分解的数据中心网络流量工程方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘奕，李建华，陈玉(346)
干扰环境下船舶的定位算法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯马社祥，李慧宁(351)
融合大数据挖掘的用户个性化POI推荐方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯秦鹏，贾洪杰，霍兴瀛，邓朝艳(355)

基于暗通道的自适应图像去雾算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯孙希延，陶垄，黄建华’，时慧恩(359)
基于改进CusuM算法的移动恶意软件TD算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张旭，李鹏(365)
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上行链路干扰下双层网络中心数据挖掘方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯冀江璃，陈秀波(386)
基于最高密度点的入侵检测数据过采样方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯江泽涛，钱艺，张少钦(391)
基于防火墙技术的网络认证协议密钥交换算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李之玲，朱德新(399)
大数据移动通信网络数据交换隐私隐写加密⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯唐新梅，覃开贤(403)

基于约束优化的Petri网可达性FU模型⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王慧英，周恺卿，周辉(408)
基于K近邻的隐式位置访问隐私保护方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王勇，王宏志(412)
多维异构网络数据智能预加密云推送方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王志刚，王辰阳，李恒武(417)

基于Prim的物联网安全数据融合信誉度模型⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯韦晓敏，彭灿华‘(421)
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恶意软件攻击行为的时序逻辑建模分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯熊英乔，邱芬(430)

仿真智能化
基于维度扩展重排的高维数据降维挖掘技术⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯邓慧，谭乐婷(434)
基于激光扫描的机器人运动目标跟踪技术研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯黄东，陈乐庚(439)

基于方向决策RRT算法的移动机器人路径规划⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘想德，何翔鹏，胡勇，胡小林(444)
基于深度神经网络的无人机路径决策的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周思达，邱爽，唐嘉宁，郭川(449)

机械臂与障碍物的双层次碰撞检测算法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯高嘉材，李丽宏，原钢(453)

仿真虚拟化
基于双目图像的复杂视频场景虚拟重建仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯袁红，李瑾，黄婧(459)

仿真服务化
基于BiLSTM—cRF纪检监察事件命名实体识别⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯樊昊，陈俊杰，高静，刘晓玲(464)
低冗余知识图谱实体关系检索与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯钱涵笑，韩斌(469)
基于决策树模型的分布式存储数据纠删码修复⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯沈洪敏，周功建(473)

基于系统动力学的无接触配送仿真优化研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯胡钟骏，周芳芳，张豪(478)
基于时间序列图谱化的轴承故障诊断方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯徐传超，刘月，付经伦(484)
基于局部线性模型的传感器故障检测仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周洋，罗棋，孙伶俐罗俊秋(490)
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