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基于潜艇先验航向信息的编队应召搜索研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯郭东田，董晓明，宋佳平(1 6)
基于OpenGL的枪弹侵彻伤道可视化研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘荣华，温矗珂，闰文敏，刘苏苏(2 1)
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航空航天领域仿真
高灵敏度光学探测模块热设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯金永伟，刘春龙(3 8)

机场助航灯光接地故障的绝缘电阻序列研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯：⋯⋯⋯⋯⋯··王欣宇方，李胜波’，罗盛(4 3)
一种直接上升式轨道转移计算仿真方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吴启星，赵灵峰，王涛(4 8)
Petri网作用下航空装备虚拟维修训练仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张原，李璇(5 2)
改进遗传与萤火虫算法的多星多目标任务规划⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯赵俭辉，陆一鸣，蔡波(5 7)

仿真设备对引进空空导弹仿真系统设计的影响⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯石玮玮，刘志永，李灌华，李晓峰(6．4)
遥感卫星支持对海精确打击仿真分析方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯孙峥皓，张金昌，方峰，孙亚楠(6 9)
一种基于遗传算法的反无人机蜂群方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王泽源，白亮，顾伟(7 3)
航天器接近高斯混合模型固定时间控制方法I OI Q．．．．．．O·l⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯朱效洲，王袜(7 8)

能源领域仿真
基于键合图的T型逆变器参数性故障诊断⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯樊鹏帅，帕孜来·马合木提，魏胜风(8 3)
基于VMD-RL—LSTM的短期风功率预测⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯谷学静，陈洪磊，孙泽贤，张怡(8 9)
虚假数据攻击下船舶电网安全检测技术研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯韩祥，吴拓，李越墨(9 4)

考虑用电特征的楼宇负荷分类优化调度仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯夏震，程若发(9 8)
基于MDS-WFCM的日负荷曲线聚类方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨邓，杨俊杰(103)

基于荷电状态一致的锂电池均衡策略研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯高铃鹏，蒋伟，杨俊杰，刘贵阳(108)

交通体系与工具仿真
基于有限元仿真的轿车轮胎噪声研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯曹慧，阿达依·谢尔亚孜旦(1 14)
嵌入DenseNet的YOLOv4多尺度隧道火灾检测算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯马庆禄，唐小壶(120)
基于YOLOv4的车辆与行人检测网络设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯谭光兴，岑满伟+，苏荣键(128)
多目标应急物流双向配送的关联反馈模型仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯谭印，朱芸芸+，苏雯洁，魏铭辛(134)
仓库拣货员多任务路径优化⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨东起，骆心怡，毛鹏’(139)
考虑车辆均衡性约束的物流多路径配送仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张岚，赵芳(145)
大跨度刚构桥上部结构施工风险预测仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李莉斯，斯朗拥宗’，汪汉龙(149)
基于两种NN的CRH3动车组辅助逆交器故障诊断⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯孟建军，徐妍琰，李德仓，王鑫健(153)

基于机器视觉的小样本零部件表面DD ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯佟鑫，郑彤’，于重重，叶洋(160)
基于改进RRT算法的智能车辆路径规划研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯姚相滢，许伦辉+，林世城(165)

信息仿真
常见情形下同类铜币的视觉相似度分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯程冠桦，张俊然，黄江涛·(170)
基于模糊逻辑控制器的通信端口流量控制仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯龚万炜，邢军(176)

基于改进二维混沌映射的彩色图像加密算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯纪元法，李菊，孙希延，严素清(180)
一种快速的零水印印刷品信息隐藏方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯林荣胜，柯逍‘(186)
融合超像素分割技术的虚拟成像细节重建研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘彪，顾邦军(190)
多聚焦图像焦深扩展分解融合算法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘丽丽，赵玉(195)
形变医学图像配准方法设计与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘云翔，陈剑，张强博(199)

非对称图像特征位置误差参数求解校正方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨怀，陈烽’(203)
高速运动目标特征关联检测模型仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯叶裴雷，张大斌(208)
基于质心高度增量特征的目标识别算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯于洋，郑伟，宋建辉’，刘砚菊(213)
虚拟图像特征融合误差控制算法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯庄佳，石林(219)
改进加权投票的PCA—Net多特征融合SSFR 1⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯赵淑欢，葛佳琦，梁晓林，刘帅奇(223)

仿真应用研究
基于龙贝格观测器的永磁同步电机滑模控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯程勇，王耀辉，李聪，贺虎成(23 1)
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非对称球形弯头内颗粒流动特性研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯黄钰棋，王沐晨，张林，李立州’(236)
大数据环境下嵌入式可信软件异常识别研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯江志华，赵飞宇(241)

基于模糊滑模控制的物料吊运定位防摆控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李元琪，王丁军，叶嵩，郭毓(245)
基于预测模型的事件触发控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯I OI Q．．．．．Q Q粱家豪，唐予军，王霞(251)
基于平滑S形曲线的永磁球形电机轨迹规划⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯骆成路，王群京，武思傲，李国丽(257)

基于自抗扰控制的异步电机泵水系统控制研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯莫岳平，徐迪(263)
装配式建筑生命周期碳平衡BIM模型仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯尚超，徐霞，鲍莉荣，周婷婷(267)
污水处理曝气系统优化控制仿真研究e O．．．．．．Q QI⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯孙宏存，于广平，李崇，刘坚(272)

SOA在音圈电机控制系统中应用仿真研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王国龙，白端元，王愚，刘云清·(277)
线性变参数系统抗扰动鲁棒模型预测控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯邢丽娟，杨世忠(282)
基于粒度神经网络的大数据标签分类算法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张倩，吴琼，时庆涛(286)
基于SPH算法的深松铲破坏土壤仿真模型⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张志军，高奕珏(290)
基于能量耦合的桥式起重机防摆定位分段控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯谷帅辉，范波，赵政鑫，廖志明(295)

三转笼涡流空气分级机流场特性与分级性能分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘春雨，孙占朋，杨光(300)
基于平台兴趣度的移动群智感知激励机制模型⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯万涛，王璐瑶，岳世鑫，廖维川(305)
基于结巴分词的领域自适应分词方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯邢玲，程兵(310)

振动激励下二阶时均声流仿真分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张书恺，王小鹏，岳文杰，陈松(317)
多层次特征融合的对抗网络图像隐写⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张震，王真‘(323)

仿真方法与算法
基于图像融合的水下光照不均匀图像增强算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李广豪，席志红(330)
四阶偏微分方程的数值解法可视化软件仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吕娜，纪红(336)

一种基于投票法的多策略多目标强化学习算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王立佳，朱正伟，诸燕平，朱晨阳(341)
基于改进Focal Loss和EDA技术的UT分类算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王雯慧，靳大尉(346)

自适应惯性权重的粒子群优化算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张渊博，邹德旋，张春韵，杜星瀚(350)
基于层次梯度挖掘的数据智能调度算法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周晓晶+，谷钰(358)
融合掩模和注意机制的CNN图像分类算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李伟，黄鹤鸣(362)
变系数模型的稳健LS—SVR估计算法及数值分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张辉国’，张孟娟，胡锡健(367)

仿真网络化
统计向量分析下大规模网络流量异常检测仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈波红，祝金明’(373)
改进蚁群算法的超密集网络资源分配方法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李金磊，翟海亭(377)
复杂网络中链上数据安全访问控制仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李俊，唐智灵(382)
负载均衡的无线传感器节点重部署算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯孙环，陈宏滨(386)

网络集群部署数学建模设计与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯徐成桂，徐广顺(392)
私有区块链下个人信息隐私保护算法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张玉立，张麦玲(397)
基于有序聚类方程的数据相似性精准识别仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张媛，张慧钧(402)
基于博弈策略的动态网络病毒传播模型和控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王俊岭，罗智荣，郭翠芳，刘娟(407)

基于FRFI’的网络流量异常数据快速捕获方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯钟妮。王剑+(413)

仿真智能化
六轮AGV小车路线偏差控制方法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯冯少源，周章金，马培(417)

基于DDPG的自主水下机器人角度控制研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李凌霄，王伟明，贺佳飞，闻程(422)

基于多Agent的在线口碑信息传播建模与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李园伟，赵军(427)
多移动机器人路径无障碍智能规划算法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯熊焰，刘金库(434)
NLOS环境下基于UWB的定位算法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯徐淑萍，郭宇，王双，张玉西(439)

具有随机时滞的多智能体系统分组一致性控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张毅，于浩‘，杨秀霞，姜子劫(444)
基于LSTM的高层住宅电梯群客流模式识别⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯顾玲丽，董佳琦，许洪华，徐啸(449)
基于ROS的清洁机器人运动控制研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李志文，程志江，杜一鸣，邓佳桐(455)
基于横纵向MPC的智能车换道控制算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯孙志伟，李聪(461)
挖掘意外高效用项集的有效方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王斌，姚银凤，周伟，胡克勇(469)

仿真虚拟化
增强用户体验下的集成人机交互仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张艾佳，刘正捷(476)

仿真服务化
雾计算中延迟优化的服务动态部署方法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈孟雨，贾敏智(480)

基于RA—YOLOv5s的粮仓害虫检测模型⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杜聪，王赞，刘思雨，宋雪桦(486)

基于CNN—Transformer的城区地下水位预测⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯冯鹏字，金韬，沈一选，但俊(492)
基于雷达回波光流场的天气预报数据误差识别⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯郭艳萍，高云，吕丙东，彭炜(499)
多标签隐性知识显性化下的数据挖掘算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘利民，张勇+(504)

多特征感知情感分析模型⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯袁勋，刘蓉，刘明(509)
一种新的去除旋转机械乘性噪声组合滤波方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李浩，蒲云+，毋文峰(514)
基于混频Lamb波的闭合裂纹定位方法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯孟佳颖，郑慧峰，凌田吴，赵娜(520)
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