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变系数模型的稳健LS—SVR估计算法及数值分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张辉国’，张孟娟，胡锡健(367)
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基于博弈策略的动态网络病毒传播模型和控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王俊岭，罗智荣，郭翠芳，刘娟(407)

基于FRFI’的网络流量异常数据快速捕获方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯钟妮。王剑+(413)
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增强用户体验下的集成人机交互仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张艾佳，刘正捷(476)

仿真服务化
雾计算中延迟优化的服务动态部署方法仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈孟雨，贾敏智(480)
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