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网络与通信技术
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移动视频车辆监控系统的设计与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈威兵， 张刚林，

信息安全技术
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指纹模板量化特性研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李西明，
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基于依存句法的网页内容防火墙设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯黄利斌，
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基于zigB∞与GPRs的嵌入式水质监测系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯严丽平， 宋凯(1638)

16位~D CAN接口方向盘转角力矩采集系统⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王畅， 付锐， 郭应时， 袁伟(1“1)
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信息化技术

s0A架构的工作流管理系统的研究与应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯管红杰， 王珂， 江海峰，

MDs在企业客户分类中的应用研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杜家杰，

J2EE平台下基于RFID的单件生产监控⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨进，

黄河口GIs的设计与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯黄丙湖， 万剑华，

组件技术在刀具管理系统中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯肖海朋，

基于RFID数据集的供应链数据挖掘⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯熊聪聪，

连锁超市I强ID管理系统开发及库存优化⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯罗吴， 李仁旺， 朱泽飞， 吴新丽，

试验数据管理系统的设计与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯宋铭利，

软件与算法

基于系统动力学的软件过程偏离控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨勇，

动态最近邻聚类算法的优化研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯储岳中，

一类三次代数曲线的插值和逼近的算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯师晶，

结合静态分析的软件脆弱性测试方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王丹， 刘勇， 吴咏，

基于BIBD(4，2，1)的后退式二进制防碰撞搜索算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯冯军，

基于0mcle Sp撕al技术的地理信息管理与优化⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯冯兴杰， 许亚娟，

基于C Schema的Ⅺ订L模式到关系模式的映射⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯曾庆玲， 朱新华， 吴丽萍，

基于缺陷的软件测试性评估方法分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘子宜， 刘畅，

基于oGSA．DAI的异构数据集成研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯司海英，

启发式遗传算法求解两两组合测试用例集⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李玉，

基于过程改进的软件质量管理模型⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

基于工作流模式的元建模研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

多媒体技术

自适应阈值新闻视频镜头分割算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王国营， 寇红召，

oCT图像降噪混合滤波方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李佳，

基于模糊数模型的医学超声图像分割方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨先凤， 李艳，

有效的非真实感动画生成方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李新友， 刘文光，

仿真技术

训练仿真系统中命令校验与转发的研究与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯林宗明， 吕 品，

基于物理引擎的汽车起重机实时仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王波兴，

机械系统虚拟样机故障仿真技术研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李伟， 马吉胜，
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智能技术

基于SC．FDMA系统的频域均衡技术研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯桂欣， 李一兵。 叶方， 高振国(1762)

基于加权MMMD的软测量数据过失误差侦测⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．．⋯宋坤， 李丽娟， 赵英凯(1766)

基于贝叶斯网络的航班过站时间分析与延误预测⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯曹卫东， 林翔宇(1770)

复杂环境路径规划的改进蚁群算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周之平， 华路(1773)

基于子集测度的模糊加权指数进化计算方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周丽娟， 王加阳(1777)

离群数据规则挖掘的决策树构造方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王瑞伟， 李志华(1781)

半定规划支持向量机模型的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张敏， 覃华， 苏一丹(1785)

基于个体相似度的双种群遗传算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯田丰， 姚爱民， 孙小平， 王传云， 范立磊(1789)

多类支持向量机分类器对比研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯薛宁静(1792)

计算机辅助诊断疾病的支持向量机方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯谭文学， 王细萍， 席金菊， 李淑红(1796)

煤矸振动信号小波奇异性．Fishcr判别规则研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李旭， 顾涛(1800)

基于ImF神经网络的轮式移动机器人轨迹跟踪控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘钰， 周JII， 张燕， 徐云龙(1804)

选择性支持向量机集成算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈涛(1807)

开发与应用

面向对象协同感知机制的研究与应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯谭德林．

大气环境建模与仿真技术⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯蔡军， 赵黎明， 许丽人， 张美根，

改进的近似模式匹配算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张丽霞，

基于蓝牙情境感知技术的移动交友系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈兴。

互联网金融数据抓取方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

基于进化保守性的蛋白质相互作用位点预测⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯程节华， 程家兴，

基于起降性能模型的军用飞机起降规划与计算⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯薛宏涛，

基于序列匹配和极值理论对地震趋势的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯邱剑锋， 谢娟。 李炜， 汪继文。

随机Petri网可视化软件的设计与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王佳慧。

架构和面向对象技术在PLC软件开发中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯马殷元，

基于网络的智能辅导模式研究与系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯亿珍珍，

波控系统环境试验自动控制台设计与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯常慧玲， 马莉，

光纤管道安全预警系统的研究与应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯曾科宏， 张金权，

管壳式换热器设计软件开发⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李彦晴， 陈亚平， 陈伟，

谭良(18lo)

李鲲(1815)

宋鸿陟(1820)

皋琴(1824)

兰秋军(1829)

杜秀全(1833)

王克波(1837)

周健(184I)

王书锋(1845)

蒋兆远(1849)

赵克(1853)

陈琛(1858)

王飞(1862)

刘化瑾(1866)

本刊为：

★中国计算机学会会刊

★中国宇航学会会刊

★美国((剑桥科学文摘》(CsA)源期刊

★英国联科学文摘》(SA，INSPEC)源期刊

★美国《鸟利希期刊指南》(uPD)源期刊

★波兰《哥白尼索引》(IC)源期刊

★Ⅸ电子科技文摘数据库》收录期刊

★全国中文核心期刊(中文核心期刊要目总览2008版)

★中国科技核心期刊(中国科技论文统计源期刊)

★《中国科学引文数据库(CSCD)》收录期刊

★《中国学术期刊综合评价数据库》收录期刊

★《中国学术期刊网络出版总库(CNKI)》收录期刊

★《万方数据～数字化期刊群》收录期刊

★《(中国学术期刊文摘(中文版)》收录期刊

期刊基本参数：CN 11．1775／TP·1980·m·A4·348·zh·P·￥38．00·86·2011．05

万方数据



Computer Engineering and Design
V01．32 No．5 Sum No．293 20 1I／05／1 6(Monthly)

CoNTENTS
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