
社 长：奚全生

副社长：苟永明(常务)

编委会顾问：

栾恩杰黄纬禄李伯虎张履谦

陈定昌黄春平黄瑞松梁思礼

编委会主任：吴伟仁

编委会副主任：奚全生杨傻于滨高津京
编委会委员(按姓氏笔画排序)：

于功敬王迎春王国峰王盼卿王厚军

支超有巨永锋付平付梦印田仁强

刘云翔刘启中刘衍军刘栽文刘 嘉

朱纪洪华更新许爱强孙瑞志张小林

张友鹏张云卫张广明应怀樵苏 中

吴强杨东凯杨军李权李学锋
李科杰肖伸平陈铁军李绪志陈慈发

苗长云岳继光单涛孟涛虎恩典

周巍胡昌华席震档徐杜贺峥光

战荫伟郭双红徐立军表庆航贾宗璞

贾润常天庆黄考利巢翌曹辉
盛捷曾水平韩永国程进彭喜元

韩臀董秀成蒲建军董胜波雷彬

雷志勇蔡小斌蔡蓉华薛胜军

主 编：苟永明

副主编孟汉城

英文编辑：杨力生

编辑部白春安任旺芳顾捷唐德生

广告部：孙颖

网络部：肖登伟

主管单位：中国航天科工集团公司

主办单位·中国计算机自动测量与控常性术协会
编辑出版：《计算机测量与控制》杂志社

通讯地址：北京市海淀区阜成路甲8号

航天科工大厦四层

邮政编码100048

电 话：编辑部：(010)68372068 68371556

广告部：(OlO)68767886

网络部：(010)68371556转22

传 真：(010)68372068／58857222转020l

电子邮箱投稿：ck@chin锄ca．com

录用稿：ly@chinamca．COlll

网 址：wWw．chinamca．coⅢ

印 刷：北京时尚印佳彩色ep厣'J有限公司

总发行处：北京报刊发行局

订阅处·全国各地邮局

邮发代号．82—16

⋯ ．ISSN 1671—4598

～
。CN 1卜4762／TP

国外发行：中国国际图书贸易总公司

ab京399信箱100044)

国外代号：M1480

广告经营许可证·京海s-商广字98179号(1—1)

帐 户：《计算机测量与控制》杂志社

帐 号：11001085400059612076

开户银行：建行北京阜成路支行

出版日期：2 01 O年8月25日

国内定价：每期定价18．00元／册

国外定价全年84美元

港溴台全年定价480元(含邮资)

若有印刷、装订质量问题、本刊负责调换

版权所有，未经同意，不得转载。

目次(Contents)■日团匮圈Automat i o Measu rement

数模混合电路测试与故障诊断方法研究⋯⋯⋯⋯⋯徐磊，陈圣俭，王月芳，等(1 709)
ResearchOllMethodsforMixedCircuits’Test and FaultDiagnoses．⋯⋯Xu Lei，Cheng Shengjian,WangYuefang，et al(1 709)

扩展D一矩阵分割在测试序列生成中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯一朱明初，刘松风，林志文(1 71 2)

Applications ofExtended D·marx Splitting in Test Sequence．．．。．．．．．．．．．．．．．．Zhu Mmgchu．Liu Songfong．Lin Zhiwen(1712)

转子动平衡测试系统的研究与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯鲍可进，谈建华(1 71 5)

ResearchandImplementation ofRomrD)q1且micBalanceTestSystem．．．．．．．．．．，．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．BaoKnjin．Tan Jianhua(1 715)

基于PxI总线的土工离心机撞击爆炸模拟试验测控系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张荣(1 71 8)

DesignofTest&ComolSystem衙In螂s：E删闽∞s曲岫1敏∞G。0te出1妇l ce时i姆based∞PⅪ·Bus．．勰R0嘻1718)
激光外差多普勒二次谐波测厚方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯谢文军，吕岑，宋晨(1 721)

AMethodforThicknessMeesurementusillgSecondHarmonic L黼H咖谢ync andDoppkt．．XieWenjun,LvCeo,SongCh帅(17m)

基于ATmegal28的汽车轮胎漏气检测系统设计与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯魏威，张平川(1 724)

Design ofCarTyreh址ageChecking System BasedonAVRAtamgal28⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Weiwei,ZhangPingehuan(1724)

一种DDR SDRAM通用测试电路的设计与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯田勇，孙晓凌(1 727)

Design and Implementation ofA Universal DDR SDRAM Testing Circuihy⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Tian Yong，Sun Xianling(1 727)

感应同步器测角系统短周期误差的研究及软件补偿⋯⋯⋯娄莉娜，朱革，王先全，等(17 30)

ErrorResearchand SoftwareCompett∞tion oflnductosynA吲cMeastaingSystem LouLiTla,Z'huGe，WangXianquarl'et al(1730)

基于测试系统模型的测试路径选择算法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯叶海明，周绍磊，徐俊彦(1 7 33)
Re．archonTest PathConfigurationBased onATSModel⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．YeHaimnig．Zhnu Shaolei,Xu Junyan(1733)

基于VxI总线的8通道测频模块设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈卫兵，刘国华(1 7 36)

Desi印8-channel Frequency Measttrmg Module Based on VXIbns，．．．．．．．．．．．．．．．．．． ．．． Chon Weibing．Liu Guohua(1736)

基于$3C241 o的Zi gBee网络测控系统的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯张萍，靳嵩，崔光照，等(1 740)

Design ofZigBecNetworkTestandControlSystemBasedon$3C2410⋯⋯ZhangPing，JinSong,CuiGunne,zh曲，e't a1(1740)

基于PxI的机载面板I／0模块通用测试系统研制⋯⋯程小邮，吴勇，张建东，等(1 74 3)

ResearchollUniversal懈Systemor胁㈣PmelFOModuleBased∞PXIh肺即g‰唧mY伽g丑麟尬山蜘al(1743)
基于遗传算法和支持向量机的故障诊断方法⋯⋯⋯张大为，段哲民，李鹏，等(1 745)

Fault Diagnosis Method B“ed on Genetic Algorithm and LSSVM⋯⋯⋯⋯Zhang Dowel．Duan Zhemm，Li Pong，et al(1745)

基于MAS的HXD[型机车制动机智能监控诊断系统的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯黄志武，侯文明(1748)

Design ofHXDI LocomotiveBrakeMonitorandDiagnosis SystemBasedonMAS．，．．．．HuangZhiwuHouWenming(1748)

基于故障检测的无人直升机作动器重构控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李国玉，王琳，张闻乾(1 7 51)

Reconfigurable Flight Congol Method for Umnanned HelicopterAetuator Failures．．．．Li Guoyu,Wang Lin,ZhangWenqian(17SO

电力系统故障诊断的多智能体柱子群优化算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈铸华，李晓(1 75 3)

AMulti—agent Particle SwarmOptimizationAlgorithmforPowerFault SectionEstmmtion⋯⋯⋯．ChenZhuhtm,LiXiao(1 753)

采用神经网络预估法建立板材力学性能预测模型⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王丹民(1 756)
Prediction-EvaluationModel ofMechanical PropertiesofSteel StripBasedonArtificialNeuralNetwork．．WangDanminfl756)

基于LM3S1138的移动网语音质量检测系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王鹏，雷斌，吕志刚(17 59)

Design ofMobileNetworkVoiceQuality SystemBasedonLM3S1138．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．WangPang．LeiBin．LV Zhigang(1759)

机载视频摄录装置测试系统的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．杨晋，伍继林(1 762)

Design ofATE forAerial Video Recording equipment．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．⋯⋯．．．．．，．．．．．．．．．Yang Jni．Wujilin(1762)

故障树分析技术在软件测试中的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯冯丈祥，刘万军，邓月，等(1 764)

Researchon Faulttree analysistechniquesin softwaretesting，．．．．．．．．．．．．．．．．．．FengWenxiang，LiuWanjun,DengYue，et a1(1764)

多AUV虚拟仿真测试平台实时仿真技术研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯朱昊林，严卫生，郝莉莉，等(i 768)
Rzsearch on Real—time Simulation Technology ofMulti-AUV Virtual Simulation Test Platform．．．．．，．．．．．．．．．．．．．．．．．．，．．．．．．．

，．，⋯．．．，，．．．．，．．．．．．．．．．．．．．．．，，．，．，．．．．．．．．．．．．．．．．．，．．，．．．．．．．．．．，Zhu Haolin,Yan Weishnng,Hao Lili．et a1(1769)

■匿团墨圜■Contro I Teohno I ogy

假肢膝关节随动控制系统研究与设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈齐欧，丁皓，尚昆，等(1 7 71)

Study andDesign ofProstheticKnee Joint ServoControl System．．，．．．．．．．．．．．．．．．．．．ChenQiou,DnigHao，ShangKun，etal(1771)

基于PLC的电机软启动系统的设计与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王豪，郑恩让(1774)
Design and Implementation ofMotor Soft—star【System Based on PLC．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．Wang Hao．Zheng Earang(1774)

基于神经网络的超磁致伸缩执行器模型参考控制⋯⋯⋯⋯⋯杨凌霄，钟颖，陶玉昆(I 777)

ModelRefermceControlforGiantMagnaoslfiCfiveActuatorBased onNepalNetwofic．．Yang Lmgxiao,刁aoagYmg,TaoⅥ虹叫1777)

基于CC-Link的锅炉风机控制系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯徐晓燕，严海磊(1 780)

Design ofCoRtrol System for Furnace Fan Based oil CC-Link．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．Xu Xiaoyan．Yon Hailei(1780)

多轴运动控制器在机械手上的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯谢完成(1 78 3)

Research onManipulatorwithMulti—axisMotionControllerBased onDSE．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．，．．XieWancheng(1783)

基于ARMIl的无线视频监控系统的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯郭巧云，许雪梅，李岸，等(1786)

DesignofaWirelessVideoMonitoring SystemBasedOnARMll⋯⋯⋯⋯⋯⋯GuoQiaoyun．XuXuemei，LiAn，et a1(1786)

基于光电传感器的智能车控制系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯翁卓，熊承义，李丹婷(1 789)

万方数据



Smart Car Control System Based oil Photoelectric SLqlS01．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．Wens Zhuo,Xlong Chengyl,Ll Dantmg(I 789)

大客飞机机电综合控制局域网通信系统设计⋯⋯⋯刘斌，张建东，李杜娟，等(1 792)

DesignofLargePassengerAircraftMechanical andElectricalControl L,ocal ageaNetworkCommunication System．，．．．．．．．．．．．．．．．

．．．．．．．，．⋯ ⋯⋯⋯⋯．⋯⋯．．⋯．⋯．．．⋯⋯．．．．．．．．．．．．．，．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．LiuBin，Zhang Jiandong，LiDejuan，etal(1702)

一种特种机器人控制系统的设计与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯侍磊，韩宝玲，罗庆生，等(1 795)

Design and Implementation ofan Advanced Special Robot Con口ol System⋯，Shi Lei，Hen BaoLing，Luo Qingshang，et al(1795)

基于ARM9的嵌入式喷码机控制系统设计与实现⋯⋯⋯⋯庄晓奇，张莉君，方敏(1 799)

Design and Implementation ofControl System ofEmbedded Ink—Jet Printer Based on ARM9．．．．．．．．．．．．，．．，．．．．．．．．．．．．．．．．．．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯¨．⋯⋯⋯⋯⋯。⋯．．Zhnang Xianqi，Zhang LOm，FⅫg Min(t799)

基于zigBee技术的遥感控制系统⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯崔振宇，王荣良(1 802)

Remote SensingControl SystamBasedonZigB∞Technology,⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．CUlZhnnyu,WangRoagliang(1802)

基于FDT与0PC XML的工业控制系统集成研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯郝珂，徐艳群，张斌(1 805)
ResearchonIntegrationofIndustrialControl SyslcmBasedouFDTandOPCXML．．．．ZhengKe,XuYanqtm，ZhangBin(1805)

基于嵌入式技术的粮库智能管理终端设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李祥平，朱伟兴(1 80 8)

DesignofImelligentGrainDepotManagementTerminalBasedOllEmbeddedTechnology．一LiXiangping，ZhuWeixing(1808)

容错飞控系统中关键技术设计及工程实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯潘计辉，张小林，周保宇(1811)

Design and Realization ofFlight FaultTolerance Control System．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．Pan Jihui,Zhang Xiaolin．Zhou Baoyu(1811)

嵌入式短距离无线音视频监控系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯谢平(181 3)

Design ofEmbedded ShortDistanceWirelessAudioandVideoMonitoring System．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．⋯．．．．．．．．．．Xie Ping(1813)

—臣臼团圜强盈■誓i l itary Technology in Ilsasurmlmt and Control

基于模糊推理的炮控系统性能评估与故障诊断⋯⋯⋯⋯张雷，常天庆，朱斌，等(1815)
Method ofComprehensively Evaluation and Fault Diagnosis in Gun Control System Based on Fuzzy Reasoning⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．

⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．⋯⋯．Zhaag Ld，ChangTianqing,Zhu Bin,etal(1815)

基于力矩电机的飞行模拟机操纵负荷系统研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王立文，信光成(1 818)

StudyofControlLoad／rig Systemin Fligbt SimulatorBasedoal砷wMotor．⋯⋯⋯WangLiwan，XinGtmngcheng(1818)
舰船辐射噪声功率谱特征提取及系统实现⋯⋯⋯⋯⋯赵延安，张效民，姚运启，等(1821)

Tbd痂qL燃∞姚蛳Radi廊dNoisc胁呵s叫岫胁mD血ac妇和R翩1蜥0|LmY柚锄加喀x曲嗵‰№蛳域1821)
导弹舵面电动加载系统控制器设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘鹏，林辉(1 82 5)

ControllerDesignforMissileRudderElectricLoading Simulation System．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．LiuPeng．LinHui(I 825)

红外成像导引头虚拟样机设计与仿真系统⋯⋯⋯⋯⋯⋯朱学乎，张晓峰，杨军，等(1828)

DesignandSimulation System byV'tnaalPrototypeforInfraredImagingSecka'．．丑mxuepmgmmgXiaofeng,Y缸gJun,et叫1828)

立靶光幕探测性能分析与弹丸信息提取研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李翰山，雷志勇，袁朝辉(1 831)

Analy口the Detection Performance on Screen and Research也e InformationAcquirement oil Projectile in Cross Fire⋯⋯⋯⋯．．

■湮至盈匿团Test&Yerifie．ation Tae．imol喇
基于变论域模糊PID算法的压力试验机⋯⋯⋯⋯⋯曹宗岭，曹国强，昊黎艳，等(1 8 34)

Pressure Testing Machine Based on Variable Umvcrse Fth口y PID Algorithm⋯Cao Zongling,Cao Guoqiang,Wu Liyan,ct al(I 834)

远程高速水声通信及实验研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吴芳菲，黄建国，何成兵(1 837)

E印醯TH血l P,esewchonLo,g-P,a睇Hi咖印oDdUnderwaterAcoustic㈨Ⅵ^lF撒lgl；蛆hHlg_lja叼蚶Ieo脚曲d18研
基于组态技术的电液比例泵试验台CAT系统研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘志民(1 840)

CATSystem studyofElearo-hydraulicPmportianalPumpEr,．pcmaemTableBa．＆glonComSgnrainnTedmology．．．Liu删1840)
■隧田目巨圈■Design and AppI ioation

一种基于传感器触发的组合导航系统平台⋯⋯⋯⋯侯友轩，裴福俊，崔平远，等(1 844)

An PlsffomaforlraegracdNavig血onsyslcmlhsedonSemorTriggem$．．．HouYouxuan2eiF吗砸。Clli硒嚼岫et叫1844)
微机群并行计算机安全开机系统的研发⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯希望，买买提明·艾尼(1 847)

Smdyoa Safety Switching System ofPC-Claster ParallelComputer．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．XiWang．MamtirninGeni(1847)

LXI标准下的网络VISA设计与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯姜晓琳，王厚军，马敏(1849)

DesignofVISAI／O LibrarybasedonLXI Standard⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯JiangXiaolin,WangHoujun．MaMiIⅡ1849)

基于VPX标准的PMC／XMC载板设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王学宝(1 852)

Design ofPMC／XMC Board Base on VPX Sw．cification．．．．⋯．．．．．．．．．．．．·．．．．．．．．．．．．⋯．．．．．．．．．．．．··．．．··一．．．··．．．··．．．．．·．．．．·．Wang Xuebao(1852)

基于变参数动态贝叶斯网的态势评估⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯郭丈强，高晓光(1856)
Research∞Wymg-mm．et=Dy／lalnicBayesianNe【workBasedSituationAss．‘ssmenL⋯⋯⋯．GuoWeaoan&GaoXianguang(1856)

基于模糊神经网络的多传感器系统滤波降噪的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯宋占魁，赵国强(1 859)

Multi·sensurSystem ofFilteringNoiseReductionBased onFuzzyNeuralNetwork．．．．．．．．．．SongZhankui．ZhaoGuoqiang(1859)

在强电磁干扰环境中实现可靠的无线数据传输⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯。王养廷，王长利(1 86 2)

ReliableWirelessDataTrammissioninStrongElectromagneticIn诧—萌龇Environment⋯WangYangting．WangChangli(1 862)

ARM和wi nCE环境下的Modbus协议的实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯赵丈龙，涂远松，颜乐先，等(1865)
l脚olan锄枷伽ofModbus Communication Protocol underARM and WmCE Zhao wealong,Tu Y螂Yan Lexian,et al(18653

基于NAND FLASH的嵌入式系统启动速度的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯．．杨博，李波(1 869)

Research∞the Booting Sr,《tofEmbeMdedSystemBasedOliNAND FLASH⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯YangBo，LiBo(1869)

Publisher：

Xi Quansheng

Vice Publisher：

Gou Yongraing

Advisors of EditoHal Committee：

Luan Enjie Academician

Huang WeiluAcademician

Li Bohu Academician

Zhang Lvqian Academician

Chen Dingchang Academician

Huang Chunping Academician

Huang Ruisong Academician

Liang Shili Academician

Director of EditoriaI Committee：

胁胎ken

Vice Director of EditorialCommittee：

Xi Quangsheng，Yang Jun，Yu Bing，Gao Jinjing

Chief Editor：

Gou Yongming

Vice Chief Editor：

Meng Hancheng

English Editor：

Yang Lisheng

Competent Authority：

ChinaAerospace Science＆Industry Corp

Sponsor：

China Associatiou of Automated Measufenlent

and Con仃ol Technology

Edited andPublished by：

Magazine Agency of Computer Measurement＆

Control

Address：

4th floor，China Aerospace Mansion No．a8

Fuehellg road，Haidian di strict，Beijing

100048。China

1bI：010—68372068

Fax：010．68372068

E—mail：ck@chinamca．eom

Http：www．chinamca．COla

General Issue：

Bering Bureau for Distribution of Newspapers

and Journals

Domestic distrubutor：

A11 Local Post Office in China

Code Name：82—1 6

Publication Number：

ISSN 167l-4598

CN ll-4762厂I'P

Overseas Distributor：

China International Book Trading Corporation。P

O．Box 399，Being,100044，China

Oversens Pastal Code Name：M1480

Publishing Date：25th Aul82010

Domestie Price：￥1 8／Each

Overseas PriCe：$10，Each



II■I } j

| I

亏i I兰
世一+曲雹——融踊

畛。⋯剿
●H”Ⅱ《《wg‘黛
●'5Ⅱ％{g月&＆m’g^

●37目jj⋯￡H％～0"^ T

EEE 302 1 6ei∞模式的优化与性n分折 陈“，栖莹(【s 7 2 j(1pll⋯a州盼棚帅ly洲Idle删im㈣I“ Chcn【I hnH Y⋯ⅢI H7 21

支持蚤*》共撞h的通m{i限管口模型研宅 单堆嫜．目力．孙m￡c】E 76】蛔m删～”一M4*删M删sR“qRⅨ孵a目＆幽～■口∞抓鼬怕b咖I*％rk×m14w】^*l

主i性虚n教室∞n”与#璁 ¨^‘】8 79)Ddisn㈣pI⋯⋯“帆lM⋯㈧ hnI{uI】H¨l

Speexi$音％解码的研究日害现 钟镕#，m H{l 8 H，JR删mh啪P㈣圳of呻h【mmsqw$pcex n哪J】曲l ZhangKr(】H”}

非接＆式在线辛％n刖摸“}纯的实现 矗海牛，Ⅻ芳．兄玮坤．等(18¨)RnlⅢt⋯of⋯⋯Ehiin,}Palmmnt㈧湘sIm■¨d s舯s柚gti=if￡m&Liu呻h椭。m。⋯I HH^}

地自移动目#跟镕报警％鲢设*与女现 采斌，于军，闲m智l【8 qoj

Implosion＆嘶’"’If6⋯M∞Ilc T嘶^Tmr&胁5y日em auBmYu JunMInⅥⅢ¨1 Hm__

基f晁≈#子群算女∞神＆目镕短时交通m预Ⅻ 唐*采，李春贵，i自，等¨8 q 3)㈧FLow⋯。w⋯】n⋯t=k№㈨mP“icle“椰(圳⋯m^l目。nIh
衄Xinl』Licho口。+啦"M“#。I J⋯#9¨

^人机供t}统*型目盎E电披术研究 崔涛．雷尘奎(1 89 6)h40f=⋯㈣D日她mb^蛔hum酬A划ⅦkkB一9呐s脚Cui眦』I¨【-“lH％}
虚粗EAST￡i式3D建模目竞 觉宁宁，目*十，林冬涛(1 8 9 9 j㈧∞⋯·oj⋯I_％h㈨ⅡL』哪弛㈣哑N啤“口(mB咱Ⅱ⋯”叫l啪l
基于自日口挺■¨#自机8^路＆规划 槐创锋，Ⅻ平}c】9∞)⋯hn。”hMobik㈣⋯o”娜Mode] ⋯hu¨咖nm LⅢPmpnllq cⅢ

甚于CUD：In*蔬《#5*量采&的优m 用*，堤晓桠．超Ⅲ日(I 906)

蛳⋯⋯n sD担⋯⋯“帅lm¨㈧CUDA 驯“&⋯14叫zh∞Lih([wJ6

城市交通t|1l岛口鼻}‰n” 郭鹿耘(】909)

st_yon T⋯p∞t【oncondlim【)l、llwIlm sy一¨＆F(_崎GIs GuoUIngohuⅢ1w㈣

基于；一￡≈马{z太摸《目目络#号**过n建模 车楠．f晓q¨9l 3 J

㈨⋯gof⋯删㈣I㈣⋯Mulu-‰b帅㈧砒㈨h xIⅫTⅢ’“19I¨

地自电*监Ⅻ#*在雷t=镕n值摸n十”应月 i浩#，毵光辉．％*(1 91 b J^”lj∞t⋯rnxⅡ”FlcldIk7qll心ⅦGto,划m，㈧oI sl“uI¨啪orLinm’"DI∞呻
⋯螂⋯g恤l(_umnuI』knu⋯ⅥfI I”

基于DSP+FPCA的；《{-Ps#＆机§统口” i忠．M光斌．张博(1 91口Jlh删or㈨¨r⋯y(-^H⋯口≈¨Ⅲ㈨，㈣㈣^ 帆zllol_g L1uGt岷咖nz¨“gIⅫ】-IⅥ

{E}作“自目#}滑m#研充 楚甚波．潘泉．粱彦，等(19 2¨⋯州。w1雄dI“k。”⋯⋯hm 删ul她‰伽¨L哪Yah ci“】92Il

PSO算*÷神&日#的^《柠Ⅻ}‰&计 龚蟠，段树毕(1 924 J

^Ⅳk㈣m“～l N咖m{㈨h^lck⋯^IB㈣⋯lⅧ螂_ 蛳J圳nuhⅢ1924}
i重。评剌女在#尘#作战＆女#镕十目＆目 张目，月宗#fi 9 2 8】^”№1⋯r”Imp⋯McGc栅Air川orccsOpmnwmCa呻ilirf㈨瑚zh帅g惝uzowh“Ⅳi928}

Software Engineering Technique

机栽＆^式软件}±性保证拔*研克 霍$，廊*社．量i1 l 1 9 3l J㈧cIf‰∞⋯h⋯w㈣‰‰ Huo№目㈣女，‰“R№w L931)

目体k箭赶自nA验敷#e折《g较*设* 候志自(1 9 34【k’口or‰Ⅵ呲【Mom枞^w1Ⅷ’删P—inB‰m胁 IIou Zhiy岬{1j1Ⅲ
^RM十0^“I c#“8底§Ⅲ动#应m口序*￡ i守华，牵智(1 9 3 7)【hhn州⋯⋯刊々d帅h LXI州Ⅻn⋯^眦p～w且№sb_】删【o】1I

Data Acqui sitioll&Pr0(=e=s；ng

基于_1 nCC的Ⅻ辐#§打十$％设计 尘“，±“(1 940】Ik。口ofT0b㈣㈨m S"删on⋯ Jin JiⅡJin洲0Ⅻl
虞¨式*音镕号{H采粜自mⅢ平e 靡t静．刘功亮，李昆吉I】94 3)

ⅥnⅡl RnIt⋯Ⅲs’gn|l“‘q¨I¨㈣删oI∞plalfm h"岫m o∞LiuG嗍】⋯gIl K叫“】q“}

基twsx#p C／0S-If的￡线鞋*采4§纯∞研究和#现衷朝辉，*辉军，马抖，等(i 94 7】h㈣州l岬⋯ut⋯f娜mu^“ul¨I⋯Syl㈣mwl"h＆n蚶N洲¨d¨㈣IYuⅫ№】jl¨EfIuuun Ml Krd_1【I 9471

riteI I igent Meters and Sensors

基于女蓑距自的口$式；#寿8自态口m算女 杨《梧，苏q．党‘ftfl 9‘u)Ajp“⋯of l⋯ldMUIli～rDy⋯Gr”P1”⋯黼s畔o YⅫg*“gm suMimBD日”sll∞。y{J"m

＆^式智％化电能袁}虢设*与实现 “4i{1 9 53)弛‘口州I呷㈣I∞ofEmbeddedInⅢIⅧ∞l自蝌M⋯Ⅲ眦 Llu Llw“】953)

一#高精度∞t十秤m计 F覆“f1 9 5 5)

D§Ph剃略。"“I[in㈣E㈧一k 【∞jl№ndl955)万方数据


