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Automatic MeaSurement Technology
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I二三一I囊主
北京航天测控技术有限

公司于201 2年2月1日正

式成为安捷伦科技(中国)

有限公司“通用及基础测量

仪器”北京地区分销商。我

们将竭诚为您提供优秀的产

品和专业的服务。包括帮您

确定测试方案和产品；提供

使用培训；提供现货和快捷

的物流服务：外币和人民币

结算等。需要电子测试仪器，

请即联系我们。

d‘

毫——。管嘲’6

％

安捷伦科技(中国)有隈公司

北京肺天测控技7fc有限公司

为安捷伧辩蕴(中圆】有理公司三茧用蕾砝测量惶器

量投郫职 ’年’月：B r嶂。月’：目

彩
★÷矗‰R_

．‘A9ilent Technologies

9夺M荡e

：：j Agilent Technologies

三=一。■■一’j■i

c6s，c北京航天测控技术有限公司

电话：010-57831397 1391 1909570

地址：北京丰台区南四环西路总部基地

188号17区5号楼5层

邮编：100070

网址：ww oa8ic—aJlto com

邮箱：aaI∞一d0℃asic．amc，c∞
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