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COMPUTER MEASUREMENT&CONTROL

NI USB数据采集：体积小巧，功能强大
选择N I一成功的保障

基于usB的M系翻

高性能和易用性的结合

多种软件平台支持：

N|LabV|EW

N|LabV|EW signatExpress

ANS|C，c++

C帮

VisuaI 8as；c．NET

ⅥSua|Bas÷c 6．o

N|UsB 9000系现

12余种模块．适合低通道数
的传感器和电气测i

高性价oEUS8系§g

令人惊喜的售价．请致电问询

Nl针对不同测量需求提供40余种基于USB的数据采集设备：高达1．25 MS／s采样率，24位分

辨率和256通道，且每款产品均附赠NI LabVlEw Signa『Express LE软件帮助您进行配置、

扩展和数据记录。这些产品采用了全新的软硬件技术。因此不但拥有卓越的性能，在易用

性和便携性上亦备受肯定。

NI usB系列数据采集设备为您带来世界级的技术，保障您的成功。
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北京航天测控技术有限】
公司于201 2年2月1日正

式成为安捷伦科技(中国)

有限公司“通用及基础测量

仪器”北京地区分销商。我

们将竭诚为您提供优秀的产

品和专业的服务。包括帮您

确定测试方案和产品：提供

使用培训：提供现货和快捷

的物流服务；外币和人民币

结算等。需要电子测试仪器，

请即联系我们。

氆‘AgiIent TechnoIogies
L—Aqtl．or曙ed ois”沌utof

c童s忙北京航天测控茸术有限公司

电话：

地址：

邮编：

同址：

邮籀：

Ol乎．57831397 13911∞9570

北京丰台区南四环西路总部基地

1∞号17区5号楂5层

l∞070
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