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NI USB数据采集：体积小巧，功能强大
选择N I一成功的保障

基于usB的M系翻

高性能和易用性的结合

多种软件平台支持：

N|LabV|EW

N|LabV|EW signatExpress

ANS|C，c++

C帮

VisuaI 8as；c．NET

ⅥSua|Bas÷c 6．o

N|UsB 9000系现

12余种模块．适合低通道数
的传感器和电气测i

高性价oEUS8系§g

令人惊喜的售价．请致电问询

Nl针对不同测量需求提供40余种基于USB的数据采集设备：高达1．25 MS／s采样率，24位分

辨率和256通道，且每款产品均附赠NI LabVlEw Signa『Express LE软件帮助您进行配置、

扩展和数据记录。这些产品采用了全新的软硬件技术。因此不但拥有卓越的性能，在易用

性和便携性上亦备受肯定。

NI usB系列数据采集设备为您带来世界级的技术，保障您的成功。

NAn0NAL
NsTRUMENTS“

《计算机嘲t与垃制)2012

1—，∥1、一L一．

1|

一l一一圜

万方数据



社 长

副社长

编蚕会顾问

奚全生

苟永明(常务)

栾恩杰院士张履谦院士陈定昌院士

编委会主任：予滨

编垂岔鬲继任：奚全生扬後潘裳君
编委会委员(按姓氏笔画排序3：
于瑰敞马好东王迎券王国峰王盼卿
王民铜王云亮支超有巨永锋邓璐娟-
村平付梦即左毅田仁强冯克明
卢皓朱枫朱杰向立孝剜云翔
刘衍军刘嘉剃圜强刘斌剌才学
划户武朱绍洪华更新许爱强攀权
奉杰李孝锋李树盛李缘患李岽
张小林张友鹏张仁琪张振海张子军

张云龙应怀樽苏中杜承烈昊强

昊美平杨东凯杨军扬雷陈慈发

晦元白陈建云席震东胡昌华郭恩金
郭双红郭洪根侯建赵不贿徐立军
徐杜贾润贾渠高敏曹菲
寇小明常天庆谢东盛捷曾水平

程进程黎韩臀蒲建军景新幸
雷彬蔡小斌蔡蓉华魏纳新

主 编：苟永明

副主编：盂汉城

英文编辑：扬力生

编辑部：白春安任旺芳唐德生顾捷

广告部：孙颖

网络部：肖登伟

主管单位：中国航天科工集团公司主办单位：中国计算机自动峭控制技术劝会
编辑出版：Ⅸ计算机测量与控制》杂志社
通讯地址：北京市海淀区阜成路甲8号

航天科工大厦四层

邮政编码：100048

电 话：编辑部：(010)68371556转12f2l
广告部：(OlO)68767886

网络部：(0lO)68371556转22

传 真：(0lO)68372068／68767886

电子邮箱：投稿：c媳chinaInca．com

录用稿：1y@chin aIIlca．com

网 址：wWW．chin鲫ca．com

印 刷：北京时尚印佳彩色印刷有限公司

总发行处：北京报刊发行局

订阅处：全国各地邮局

邮发代号：82一16

一． 一
ISSN 167卜4598

州 号：丽可鬲百j7石
国外发行：中国国际图书贸易总公司

(北京399信箱1 00044)

国外代号：M1480

广告终蒿许可证：京海工商广字第8179号Q．1)

帐 户：《计算机测量与控制》杂志社

帐 号：1l001085400059612076

开户银行：建行北京阜成路支行

出版日期：2012年6月25日

国内定价：每期定价25．00元／册

国外定价：全年84美元

港澳台全年定价480元(含邮资)
本期责任编辑：白春安

版权所有，未经同意，不得转载。

目次(Contents)
曩豳蟹衄s嘲丑lly蠲d co衄ent
蔑嚣黔勰蒜底茜矗i：：．：：ii：：二I：--：_I：_jj：_：i：二：i：二：Ij：：．：-i：：．：jji：：．妻谳品翟稿UvcrvIcw Ot InternH OI lnln叠s⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯．⋯⋯⋯⋯⋯．．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．LI厶ⅡIyuIl■■)J

万方数据



⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一w”g Ncng．Yan Fab80．Mei Yong，et al(I 527)黜嚣噫愁瑟耋蹴毖聋鼢醢孝惹恶瓤+苗函磊’泓；：赫赫勰；蒜。墓滕热StIIdy伽AnaIog Dcsi四Mcthod of PID Digital Con帅lIc玛Ba}cd on Mulli_Perfom柚ce Crit州a Optimi强tion⋯⋯．．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Chcn Jjanguo．Huang Hc(1 530)

前轮驱动自行车机器人定车运动的鲁棒控制实现⋯⋯黄用．华，廖启征，魏世民，等(1 5 35)
Robust Cont西IIin窟Slrate窑y for Track．stana Motion订a Front·Whccl Drive‘Bicyclc Robot⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Huang Yonghua，“ao Qizhen g．wei shjmjn．ct aI(1 535)

基于FPG^与从M的多路时序控制系统设计与实现⋯⋯⋯⋯'．二王鹏，吕志刚，杜卫东(1540)
Dc3lgn and ImplementatlOn Of MuIt卜Channel TImlng Control System Based on FPGA and ARM7⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．W柚g Pcng，Lv Zhigang，Du Weidong(1 540)

基于I 2c总线的^D7745控制与读取方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯。任艳娜，冯志慧，阁素红(1 544)
A Method Of COntrol|1ng and Rcadlng Of AD7745 Based On rC Bus-⋯ ⋯⋯．⋯．．⋯⋯·⋯-·⋯．⋯·．．

．．⋯．．．．．⋯．．．．⋯．Ren Yanna，Fcng Zbihui，L矗Suhong(1 544)

基于流一热耦合模型的GⅢ智能构件温升控制系统设计⋯隋晓梅，畦文卓，赵章荣，董(1548)
G-MM Smart Componcnt Tcmpciaturc Rise Contr01 Sy5Icm Dc$ign Bascd on CoupIed Turbulcnt FIow FieId

and Tcmperaturc Ficld⋯⋯⋯⋯．⋯⋯ ．⋯⋯⋯⋯．Sul Xj80mci，Chcn、Ⅳenzuo．Zbao Zhangrong．ct al(1548)

无模型自适应控制在飞机防滑刹丰中的应用⋯⋯⋯⋯⋯¨时伟。刘文胜，陈建群(1552)
ApplIcatlon of ModeI Frce ControI TcchnoIogy on the AI rcraft^n“·skld Brakc Systems．．⋯⋯⋯．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．Guo Jin gjic(1 562)

基于单片机的恒温箱节能控制设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陆秋，程小辉，案务天(u69
Incubator Design of Encr呈y．saving ControI Bascd on the MjcrocoⅡtrolIer．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯ ⋯．．
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．Lu Qiu，Cheng xjaohui。Mcng wutian(1 565)

M衄ary Ec晡pm畦R曲∞lo盯．mM明叫r·帕nt and corrtro

黼盖涨荡磊惑电餐撇襞蠢靠龠瓣誊；i若蠢怠毳；。静磊矗．黪麓；誊GA Bascd Encode MeIhod with Sequcnce Numbcr in Firc Allocation for Anti-sbip MissiIe．
．⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．Zhu weiliang，wu zhidon g．Gu wcnjin．ct a1

一种高空拦截导弹的自适应滑拱制导律设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯张云璐，张科，杨文骏(
Dcsi空n’of Adaptiie S1idin窑．mode Gu-danjc for One High-altitude Intercept MjssiIe⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．

569)

1569'

573)

⋯⋯．．．．．⋯．．．⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．Zh8ng Yunlu．Zhang Kc，Yang wcnJun(1 573)

空投鱼雷自导作用距离考核的布靶问题研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘日月雍，叶浩亮，高江(1 5 76)
Rescarch on Torpcdo Dtscbargc and TaTgct RaⅡgc m‘rcst of SeekIng Range for AerlallbrpedO⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯“u Mjngyon g’Ye HaoIiang，Gao Jiang(1576)

卫星侦察舰船目标分布预测及效能分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯胡啸，林剑峰，刘立林(1 580)
Dislributi仰Prcdiction and Emciency Analysis Of NaVal vesscl’11rgcts by Satcllitc Reconnaissance⋯⋯⋯一
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．Hu Xiao，Lin Jianfeng，Liu Lilin(1580)

冲突信息条件下的装备故障诊断方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．．．．．：：．禹航，肖明清，胡雷刚(1583)
Fault DIagnosIs·n Status of Informa“on InconsIstent⋯⋯⋯．．Yu Hang，Xlao MIngqIng，Hu LcIgang(I 583)

红外导引系统高低温跟踪性能测试技术⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯徐良卿，金相男(1 587)
Tcchnology about Tfack Performancc Test Of Infrarcd Sccker Systcm under High。low Tcmperatu re

Environmcnl⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．xu Liangqing．Jin Xiangnan(I 5 87)

燕盖墓篡盔售菇剞?磕l自碧薏鹦祭毒慧罄瘩拦；l蕊磊勰舞I'e惩恶矗；，器槎^。氯锶；3然KObustness ana StabIllty Analys●s tOr tnc pecdtOfw3rd·PceabacKMuInpIe oontrOIIcr Ol M●sslJc^utOpIIO儿

⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Luo Xutao，Rcn Yafej，Liang Xiaogcng，cl al(】590)

Algori曲皿LDcsign如d Applica吐on

基于龙芯3A平台PMON中的网卡驱动设计与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李庆，宋汉广(1593)
Desi扣柚d Rcal妇i∞ofNIC D—Vcr o¨’MON Bascd on P毗fo册ofGodson 3A⋯．“Qjng，S∞g H柚g啪g(1593)
基于虚拟仪器的智能电子鼻系统的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯宋渗声，赵晓林'_苏小芸(1 596)
D鹄i弘ofIn怔lIig∞t EIec们n蛇N∞c S)彻HIs。d∞V_岫l In蚰啪加t⋯．song咖sh∞g'撕x培olln'Su xlaoy咖(1596)

阵列调制随机共振在微弱信号特征提取方面的应用⋯⋯⋯涂水林，邬正义，昊正阳(1 599)
AppIication ofAmy of Modulatcd Stochas“c Rcsonancc ln Weak Sjgnal Featurc Extnctlon⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．Tu Shuilin，Wu Zhcnyi。Wu zhcngyang(I 599)

无人机数据链信道编码方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯宋飞飞(1602)
Rcscarcb of Channcl Coding Mcthod on Unmanned AcriaI VchicIc Data LiDk⋯⋯⋯⋯一Song Feifei(1602)

基于FPGA的多通道数据采鳊嚣的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯叶勇，沈三民，刘素华，等(1606)
Dcsi鲷ofMulliCha肌cl Data Editin鐾Dcvice 8嫩d on FPGA⋯⋯Yc Yong’Shcn Sanmin’Liu Suh岫，et al(1606)
地形对仪表着陆系统下滑道影响的仿真评估⋯⋯⋯⋯吴华新，赵修斌，陈校平，等(161 o)
A F越T帆ill Eval∞60n Mctl．od斯J咕虮蛐如t Landing Syst唧⋯⋯Wu H哪in'zh丑oⅪubiⅡ．ChcnⅫaopi赡．cI al(16l o)

基于Truetime的GSM—R场强测试系统网络性能研究⋯⋯⋯⋯刘宏志，李绍坤，林木(16l 3)
Study of Pcrformancc of GSM-R ncld Strcngth Tcsling Systcm Nctwork Bascd on True“mc．⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯．．⋯⋯⋯．⋯⋯⋯．⋯⋯．⋯．Liu Hon窖zhj，Li Sh80kun。Ltn Mu(16I 3)

无绕传感器网络中一种能量高效的skyl．ne查询算法⋯．．张晓琳，唐文遗，魏朋佩，等(1616)
An Ef『icienI skylinc Qucry ProcessIng AlgorIthm In wlrcless scnsor Networks⋯⋯⋯⋯-⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Zhang xiaolin．Tang wenbin，wei Pengpcj，ct al(1616)

基于复杂事件处理的wsID网络中闻件的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李新春，于永鑫(1619)
Rcsearch of wSID nctwork middlewaw based on compIcx cvc口t processjng⋯⋯．：Lj xinchun．Yu Yongxin(1619)

基于^D7 3360电力谐渡表准确度途径研究⋯：⋯⋯⋯．．_沈止盍：席震东，孙朝斌，等(1622)
豆esearch of Power HarmOnIc Instrument Accuracy Bascd on AD73360⋯⋯ ．⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯

．⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Shen Xiaoqing．Xi Zhengdong，Sun Chaobin，et aI(1622)丧船磊翘麓然煮徽蔑警赫讹襁砌瓣耐硒拍；磊誊姿搿媳2琵Desi量n and Achicvcment of SwltcbIng Network ModuIc Hlgh Spced D’gIlal clrcuIt Based on FC

Nct矗rk⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．zhang zhanping(1625)

基于激光定位的变电站智能巡栓机器人导抗系统设计⋯⋯．．肖鹏，孙大庆，王明瑞，等(1629)
DesIgn Of NaVjgatIon Systcm fOr IntelIlgcnt PatrOI RObOt Based On Lascr POsItIOnlng⋯⋯·⋯··⋯⋯⋯·一
⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Xiao Pcng，Sun Daqing．Wang Mingfui，ct al(1629)

基于u c／os—u的Modbus／TcP协议的实现与性能分折⋯橱志义，张。勇，张凯龙，等(1632)
Softwarc Ada”iVc FaulI·tolerancc Mcthod I口Embeddcd Mu|liprocessor EnVironmcnt⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯．Yan2 Zbivi，Zhan2 Yon2．Zhang Kailong，ct aI(1632)

基于实时嵌入式系统的宅口设备罂动技术研究⋯r⋯．j．⋯王。蒙，9泵强晟，宋炜斌(1636)
Rescarch on Sc rIal Dcvlce Dnvcf’Icchnology Based on RcaI Tlme Embeddcd System⋯⋯⋯⋯⋯⋯．

嵌入式工业机器人遗传算法逆解的实现 翌竺!．z訾嘴sc淼。铱n森辫‘n{脚⋯⋯⋯⋯⋯⋯．王冠，林明，林水才(1639)

甲平嗣理啊
曲in甜TIcacom

PubIjsher：

Xi Qu∞sheng

Vice PubUsher：

Gou Yongming

Advisors of Editorial Commjnee：

Lm Enjie AcadeITIici∞

Zh∞g LVqi¨Academician

Chen Dingchallg Academici她

Director Of Ednorial COmminee：

YuBin

Vice Dinctor of EditorialCOmmjnee：

xi Qmngshcllg，Y卸g Jun，P柚Anjun

C址efEditor：

Gou Yongming

Vice Chief EdjtOr：

Meng H∞ch∞g

EngIish Editor：

Yang Ljsheng

Competent Author萱ty：

ChinaAerospace Science＆Indus时Corp

Spon轴r：

China AssociatiOn Of AutOmated Measufement

∞d C0n曲l TecllIlology

Edited and Publjshed bv：

Magazinc Agcncy of CompuIer Measureme小＆

ConⅡDl

Addr℃ss：

4th f100r．China AerosDace MansiOn No．a8

Fucheng road，Hajdjan di strict，Bcijing

100048．Cbina

1'eI：0lO_68372068

Fax：010．68372068

E—．man：ck@chi舱mca．com

Http：w、mchinmca．com
Gener们Issue：

Be巧ing Bureau for Dis啊bution of Ncwspapers

and Jou兀1aIs

D0mestic distrubutor：

AnL0cal PostO币ccinCIIina

COde Nime：82一16

Publica60n Number：

ISSN 167l_4598

CN 11_4762胛

ove嗍s Dbtributor：

China International B00k 1hding Corpo仡lIon。P

0．BOx 399，Being，100044，China

ovenHs PoSt叠I COde N_me：M14BO

PubIishing Date：25th Jun 2012

Dom器6c Price：Y 25，Each

ovcn哪uPrlce：S10』l!ach

万方数据



三篷三
北京航天测控技术有限】

公司于201 2年2月1日正

式成为安捷伦科技(中国)

有限公司“通用及基础测量

仪器”北京地区分销商。我

们将竭诚为您提供优秀的产

品和专业的服务。包括帮您

确定测试方案和产品：提供

使用培训：提供现货和快捷

的物流服务；外币和人民币

结算等。需要电子测试仪器，

请即联系我们。

氆‘AgiIent TechnoIogies

L—Aqtl．or曙ed ois”沌utof

c童s忙北京航天测控茸术有限公司

电话：

地址：

邮编：

同址：

邮籀：

Ol乎．57831397 13911∞9570

北京丰台区南四环西路总部基地

1∞号17区5号楂5层

l∞070

■■■．c●o ic—I啊℃cOm

●●I●o dOcj摹ic——K．cc_-

Implcmcntation of Embedded InduscriaI RobotInvcrsc Kjncmatics Bascd on Genctic Algorithm ⋯⋯．

基于数据模型的卫星xTcE表件设计及应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯洋：刘勇，张永合，等(1643)
Dcslgn and App¨ca【Ion of the X CE Sa【e|llle Da【a Exchangc Based on Data Model．

⋯．⋯⋯⋯．．⋯．．．．．⋯．．．．．．．．．．．．⋯．．⋯⋯．．．．．⋯⋯⋯⋯．．⋯．．．．．．．．．Liu Yang．Liu Yong。Zhang Yonghe．et 81(I 643)

改进的基于脊波变换的图像去噪新算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．李美丽(1646)
An ImproVcd Image Dcnolslng Algorithm Based on RIdgcIet Transform．．⋯．⋯ ．．．．⋯．LI Meilifl646)

基于TMS320DM§42的矿用数字化扩音电话系统设计⋯⋯⋯⋯马正华，姚刘君，周炯如(1649)
De slgn of Dlgltal Broadcast elephone Syslcm of Coal Mine Based on TMS320DM642⋯⋯．． ⋯⋯⋯⋯．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．Ma zhenghua．Yao Li ujun．Zhou Jiongru(1649)

基于云计算的Apr．iori挖掘算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吴琪(1653)
五n Ap—o“Mining AlgorIIhm Based on Cloud Computing⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯j．wi’Qi(】653)

航模飞步L实时定位及飞行轨迹记录方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯曾刘苏(1656)
Rescarch of Mcthods lor Current CoordInates DetermInatlon and FIying·Routincs Tracing of ModcI

Aircr4fls⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ZeDg Liusufl656)

=^种集中．式车身控制器内鄞通信的设计与实霹．．．=．．．⋯施海星，王昆，胡越黎，等(1658)
Dtsjgn and ImpIemcntation of Intercom for CcntraIized Body Contr01 ModuIe⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一：⋯⋯⋯⋯．
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一Shi Haixjng，、Ⅳang Kun．Hu Yueli．et al(I 658)

基于^D650的模拟信号光纤传输系统的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯朱亚朋，李鸿鹏，霍德强，等(1662)
DcsIgn ol AⅡaIog SIgnal’rransmIssion System Based on AD650⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯．．．．
⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．．⋯⋯⋯⋯Zhu Yapeng．Li Hongpeng．Huo Deqjang．ct alfl662)

玉人机微波着陆引导系统坐标变挟算法研究实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯昊松，昊德伟．王伟(1665)
Rescarch and ImpIementation for Coordinate下ransrormalion of UAV Mjcrowave Landin卫System．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯wu song，wu Dcwci．wan；Wei(1665)
基于串联犀向；线．固电涡流传感器的材壮识别方法研究⋯⋯王成龙，刘佳文，赵辉(1669)
Study oD Method of Matcrials Idcniification Based on Eddy Cu rrcnl Senjoi w“h thrcc SciiaI Reversed

参踪系统的半雾物仿真季统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯王辉，用振彪，于劲松，等(1672)
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯WanB ChcngIon窖．Liu Weiwen．Zhao Hui(1669)

Hardwarc．in·lhc·loop SimuIatjon Sys‘cm for lnfrarcd scarch ana Track S’sIcm⋯⋯．：．⋯⋯⋯⋯
⋯．⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯．．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯wang Hui．Zhou Zhenbiao，Yu Jinsong．ct al(1672)

奠进的量柱度展理在遥感图像分割算法研充⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯金显华，赵元庆(1676)
Remote SensIng lmage SogmentatIon Algo rIthm Bascd on an ImpfoVed MuItj GranuIarity P rincipIe

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．jin Xianhua．zhao Yuanqing(1676)

基于塞时盘核的冀起彳暇吊具桥吊实时仿真平台⋯⋯⋯马晓飞，徐为民，褚建新，等(1679)
复eaI．Timc SimuIation of DouBle．contaijer Ovc÷矗cad Crane Bas旬jn Rcal：Ti试e。KerncI一一：⋯．：⋯⋯．⋯⋯
⋯⋯．．．．⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．Ma Xiaofcj，Xu Weimjn．Chu Jianxin．et al(16791

基于多描述编码的视频组播网络带宽优化：分=配算法⋯⋯丰洪才，龚永，胡伟刚，等(1683)
A Video muItjcast Network Transmission BandwidIh Optimization Allocation Algo—thm Based on MDC⋯⋯．⋯⋯．
⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Feng Hon2caj．Gon口Yon2．Hu Wei蚰n口．eI a¨1683、

物联网技术平台在车间作业调度中的应用⋯⋯⋯⋯⋯．．?⋯．．并玉菝：鞴莉，弦。珏(r686y
AppIIcatIon of IO’r’rechnOlOgy PIatfOrm in JOb·ShOp S cheduIing⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
．．．．⋯．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．⋯⋯．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．⋯．．．．．．．．．．．．．．．Xu Yuzhi．Jia

茎于移动§gen!的ws瞒能耗数据融合策略设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
巧e“窖n for Ljw·6nergy Data-Fusion Slrate窑y of WSN 8ased on Mobile Agcnt⋯

ng L

●●●●●

基于串口的无线煎信调制解调的毒冬件实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯白婷，张术亮，李楠，等(1692)
Implemcn协tion of Tclecommunication Modulate and Demodulatc Bascd oi sc一8l C6面mun-icat诗n Inicrfacc bY

Sofhvarc⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．Bai Ting．Zhang D仰gliang．Li Nan．et aI(1692】

全系统简哽测试语言自检程序的设计复实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王风芹，王昌金，粱承红(1695)
Desjgn and Implementat；on of ATLAS Self-test Pro窖ram．⋯．⋯．⋯⋯：．⋯．．⋯．．：．．．⋯．j．．．：．．．．．⋯．．⋯．
⋯⋯．．⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯wang Fengqin．wang Changjin．Liang chenghong(1695)

基于¨pVI鲤的惯性测量单元信号采集及处理系统设诂⋯朱文发，柴晓冬，郑树彬，等(1697)
Developing IMU Signal Acquis“ion and Proccssing System 8ased on LabVIEW⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯．：．⋯⋯⋯
⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．Zhu Wcnfa．Cbal Xiaodong．Zbcng Shubin，ct aI《1697)

扮末中子衍射谱仪熬据采集与缝理系缚⋯⋯．．．⋯⋯⋯⋯庞蓓蓓，徐家云，朱成银，等(1699)
DaIa Acqujs；tion and Procc$sjng Systcm for Powdcr Neutron D；rffactometc r．．．．．．．．⋯．．⋯． ．：．．．⋯⋯．．．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Pang Be．bci，Xun Jiayun，Zhu Chengyin，et al(1699)

四旅翼置人飞行器安态数据采集处理系统⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯江杰，朱君，岂伟楠(1 703)
Attltudc Data Acq叭sltIon and PfocessIng Syslcm For Ouadrotor U^V．．．．．．．．．．．⋯．．．．．．．．⋯．．．．

⋯⋯⋯．⋯．⋯⋯⋯⋯⋯．⋯．．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．Jiang Jie．Zhu Jun．Qi weinan(1703)

基于I Nt．ime的BthercAT实时采集系统主站设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯李木国，陈顺利，王磊(1707)
DesIgn of RcaI·tIme Dala AcquI s-tlon Systcm for EtherCAT MasIer Sta【ion Based on INtlme⋯⋯⋯一⋯．

基于低焦电力载波通信
D髂igll of SjngIe-phasc Sman

⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．Li Muguo．Chcn Shunli，Wang lei(1707)

m咖Olo甜of五吐dli舒呲M砷en∞d S锄疆
的单相智能电表的设计⋯⋯⋯⋯宋树祥。韦正丛，梁承福，等(1 711)
Mct盯Bascd on low Vbl协gc Power Linc Ca币c卜Cu嗍t Communication⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

万方数据


