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COMPUTER MEASUREMENT &CONTROL

高效口，盯同XX灵活实现射频与微波测试
基于开放软件环境及P×I模块化硬件平台

基于Nl模块化的射频测试系统，用户可以高效、灵活、精确地实现多类射频和无线测试。借助开

放的软件环境及模块化的硬件优势，用户可以将最新的技术(如：FPGA。高性能处理器)应用

至当前系统。

作为业界领先的厂商．25年来NI持续投入研发与支持．致力于技术的创新．并确保本地用户的应

用成功。

800．820．3622 ni．com／rf，zhs

china．ni．com，ho、^rtobuy
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无线通信协议

N1支持多种无线协议标准的测试：

LTE

802．11 a，b／g／n，ac

WCDMA，HS刚HSPA+

GSM／EDGE

CDMA2000，Ev-DO
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