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磺斑黝司捌嘲国僧四国段衙瓣
面向大型复杂装备的车间级生产、装配、调试和检修等过

程，快速完成MES系统的搭建与定制，实现技术部门、质量部门

与车间人员的有效连通，是一个集任务规划、文件设计、过程管

理和现场监控为一体的综合平台。

瞩瀵溪涌

管理平台
◆项目策划与部署

◆工艺文件设计

◆质量检查与记录

◆技术资料管理

·智能传感器

·三维可视化

·流程控制

父警寞妻霎分析

便携式终端 辅助功能
◆工艺流程编辑 ◆任务下载与数据维护 ◆任务执行过程记录与提交 ◆系统接口定制 ◆数据安全保密

◆进度与状态监控 ◆试验设备交互 ◆电子手册指导 ◆智能仪表 ◆无线试验器

◆故障统计与分析 ◆技术资料管理与查看 ◆故障信息管理 ◆主控试验台

◆人员权限管理与操作监控

欢迎来电垂询，更多信息请访问：Ⅵ^Ⅳw．casic—amc．com
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Automatic Measurement Technology

运载火箭多表冗余捷联惯组的故障诊断与决策⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李学锋，张焕鑫(2 241)
Fault Diagnosi s and Decision-making for Launch VehicIc SlMUⅦ’ith Meters Redundancy．．．．．．．．．．．
．．．．．．．．．⋯．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．⋯．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．Li Xuefeng，Zhang Huanxin(224I)

基于改进离散粒子群算法的测试优化选择⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯马羚，李海军，王成刚，等(2244)
Optimal Test Selection Based on hnpro、‘ed Discrete PSO Algorithm．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．

．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．Ma Ling，Li Haijun．Wang Chenggang，et a1(2244)

基于云环境的分布式软件接口自动化测试⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯殷琦，杜明，刘晓强，等(2247)
Distributed Software Interface Automated Testing Based on Cloud Environment．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．

．．⋯．．．．⋯．．．．．．．．．．．．．．．．．．．⋯．．．．．．．．．．．．．．．．．．．⋯．．．．．．．．Yin Qi，Du Ming．Liu Xiaoqiang，et a1(2247)

并联传感器系统压力传感器故障诊断系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯韩成春(2252)
Design of Pressure Sensor Fault Diagnosis System of Parallel Sensor System ．．．．．．．．．．H an Chengchun(2252)

基于ACR9 0005制器的自动光学检测平台设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯段建民，田奇(22 5 5)
Application of LXI Bus in Air-to—air Missile’l'est System Research⋯⋯⋯⋯Duan Jianmin．’1’Jan Qi(2255)

并行高采样实现PN码捕获的井下扩频测距方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯利、继平，蒋恩松(22 59)
u nderg round Spread Spectrum Ranging Algorithm With a ParaIlel High Sampling TechnoIogy of PN

Code Acquisition．．．． ．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．． ．．．Sun Jiping，Jiang Ensong(2259)

桥吊摆绳摆角的视觉检测⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯潘涛，徐为民(2 2 6 3)
Detection of Rope and Rope‘s Swaying Angle of oVerhead Crane Based Oll Computer Vision．．．．．．．．．

．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．，．．．
．．．．．．．．．．．．．．．．．．⋯．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．Pan Tao，Xu Weimin(2263)

基于电源电流和输出电压的模拟电路故障模型研究⋯⋯⋯⋯胡鸿志，田书林，郭庆(2 266)
Fault Modeling for Analog Circuits Based on Supply Current and Voltage Response．．．．．．．
⋯ ．．．．．．．⋯．．⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯．⋯．．．．． ．．．．．⋯，．．．．．．．．．⋯．⋯．Hu Hongzhi，Tian Shulin，Guo Oing(2266)

一种新的三维测量机器人手眼标定方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯邹劲松，黄凯锋(2 2 7 0)
A New Method of Hand—eye Calibration for Robot Measuring System⋯．⋯．．Zou Jinsong．Huang Kaifen912270)

一种模拟滤波器电路的故障诊断方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯胡梅，孟志军(2274)
A Fault Diagnosis Method of Analog Filter circuits⋯⋯．⋯⋯⋯．⋯⋯⋯．．⋯．．Hu Mei，Meng Zhijun(22741

基于LTC68 0 3和NRF24L01的动力电池检测系统⋯⋯⋯⋯⋯肖林京，于鹏杰，常龙，等(22 7 8)
Detcction System of Powe r Baitcries Based on LTC6803 and NRF24L01．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．

．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．Xiao Linjing．Yu PengJie．Chang Long．el a1(2278)

基于STM32F407的高压输电线电磁检测系统设计⋯⋯⋯⋯⋯郭锐，曹雷，贾娟，等(2261)
Design of Electromagnetic Testing System for I’ower Transmi ssion Line Based on STM32F407⋯⋯．⋯⋯

．．．．．⋯．⋯．．．．．．．．．． ．．．．．．⋯．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．Guo Rui．Cao Lei，Jia Juan，et al(2261)

基于一组卡尔曼滤波器信息融合的故障诊断⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯薛薇，王涛(2285)
Application 011 a Bank of Kalman Filters ror Airc raft Engine Sensor Actuator Fault Diagnosis⋯⋯⋯．⋯⋯．．

．．．．⋯．．⋯．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．⋯．．．．．⋯．．．．．．．．．．．．．．．．．．．⋯．．．．．．．．．．Xue Wei，Wang Tao(2285)

基于LGSPP—Baye s的故障检测与辨识方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘琴，于春梅(2288)
Fault Detection and ldentification Method Based Oil LGSPP·Ba)es⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．Liu Qin，Yu Chunmeif2288)

基于AI-ESTATE标准的贝叶斯网络诊断模型研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘春霞，许爱强，李超(2292)
Resea rch Oil Bayesian Network Diagnostic Model Based on A1·ESTATE Standard．．．．．．．．．．．．．．．．．．．

．．．．．．、．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．． ．．．．．．．．．．．．．．Liu Chunxia，)(u Aiqiang．Li Chau(2292)

基于Eule r算法的全向轮机器人位姿检测⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯许伦辉，朱群强，胡发焕(229 5)
Detecting and l’ositioning Onmi-directional Wheel Robot Pose Based on Euler Algorithm⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．，．Xu Lunhui．Zhu Qunqiang，Hu Fahuan(2295)

基于自适应奇异观测器的连续系统故障诊断⋯⋯⋯⋯⋯胡正高，赵国荣，马合宝，等(2 298)
Fault Diagnosis tbr Linear Continuous System Based on Adaptive Descriptor Observer．．．．．．．．．．

．．．．．．．．．．⋯．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．I{u Zhenggao，Zhao Guorong，Ma Hebao，et al(2298)

一种新@GPS／SINS组合测姿模型．．
A Novel Model for Atti【ude Determinat

⋯⋯⋯⋯⋯⋯．贺浩，郑玉航，杨东方，等(2 302)
ng GPS／SINS Integrated System．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．

⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯ ．He HaO．Zheng Yuhang．Yang Dongfang，ct aI(2302)

基于隶属度函数的电子设备故障预测研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯赵玉刚，鞠建波，张经伟(2 305)
Research on Fault Prediction of Electronic Device Based on Subjccllon Function．．．．．．．．．．．．．．．．⋯．．．．．．⋯．．．．．．．．．

⋯．．．．．⋯．．．．．．．．．．．．．．⋯．．．⋯．⋯．．．．⋯．．．．．．．．．．．．．．⋯⋯⋯⋯．⋯．⋯Zhao Yugang，Ju Jianbo，Zhang Jingwei(2305)

某型雷达高频舱数字电路测试系统的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯常耀龙，任光霞，王彤威，等(2 308)
Design of Automatic Test Sy stem of Radar High-frequencY Cabin Digital Ci rcuit．．．．．．．．．．．．． ．．．．⋯．．．．．．．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯．⋯．．⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．．．⋯．．⋯．．⋯．．⋯．．．Chang Yaolong．Ren Guangxia，Wang Tongwei．et a1(2308)

边界扫描测试在数字电路自动测试系统中的研究与应用⋯⋯⋯⋯⋯曾子剑，余美玲(2 311)
Research and Application of Boundary．Scan Test in Digital Circuit Automatic fest Equipment System⋯．．．．．⋯⋯⋯⋯．

分布式空气质量远程集中监测管理系统设计⋯⋯⋯⋯⋯
Design of Di stributed Ai r Quality Remote Contralized Monitm

⋯⋯．Cao Zijiau，She Meiling(23 1 1)

⋯⋯．．王雪瑞，周岩(2 31 4)
Management System．．．．．．．．．．．．．．

．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．⋯．．⋯．．．．．．．．．．．．．．．．．．⋯．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．Wang Xuerui，Zhou Yall(23 14)

ACMS客户化编程技术在发动机故障诊断上的应用⋯⋯⋯⋯⋯陈新霞，高飞鹏，黄加阳(2 31 8)
Application of ACMS Customization Programming Technology jn Fault Diagnosis of AMiner Engine⋯．．．．．．．．．．．．．．．
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．．⋯．．．．．．．⋯．．⋯．．．．．．．．⋯．．．⋯．．．⋯⋯．．．．．．．．．Chen Xinxia．Gao Feipeng．Huang Jiayang(231 8】

基于PAC的测控系统设计与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯黄定卫，赵新华，赵建伟，等(2 321)
Design and ReaIization of Measurement and ControI Systern Based on PAC．．．．．．．．．．

⋯⋯．．．⋯．⋯⋯．⋯⋯⋯⋯．⋯．⋯⋯⋯．⋯．．⋯．．．．．．Huang Dingwci．Zhao Xinhua．Zbao Jianwej，et al(232 I)

短波电台便携式ATS平台的设计与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘玉军，李曼，刘芸江，等(2 324)
Design and 1mplementation of Short Wave Radio PortabIe Al S Platform．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．

一种金融双界面卡可测
I-cstability Design for Dual

试性设计研究⋯⋯⋯．
nterfacc Financial IC Card

Liu Yujun，Li Man，L

⋯⋯．．安艳伟，戴
．An Yanwei．Dai Lan

u Yunjiang．et a1(2324

澜，郑晓亮(2 32 7)
Zheng Xiaoliang(2327

基于机器视觉的移动工件抓取和装配的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯陆艺，夏丈杰，郭斌，等(2 32 9)
Research of Grasp and Assemblage of Moving Workpiece Based on Machine Vision．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．

．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．Lu Yi．Xia Wenjie，Guo Bin．et a1(2329)
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基于PLc模糊自适应PI D门座式起重机变频调速系统的设计与实现⋯张建荣，郭金妹(2 3 3 3)
I)cs唧an【l【nlpl㈨洲all‘Ⅲor P【1ml卟111e¨cLIuenq C(m㈣l Sys㈨1 Basc扒1n pL(1 hz，y·^dap¨、c P11) 一

⋯ ⋯ ．．⋯⋯ 7l⋯19 Il㈣rong，GLIo Jilllllcl(二3 33

微小型球形飞行器飞行控制系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．张辉，肖大华，韩宝玲，等(2 3 3 7)
I)esIgn tll’Sphc rIcnl Mlcrom⋯1aILlrc Al rcl．a rI f?l‘娶h1 L‘ⅢI rnl SysIclll ⋯ ⋯
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基于BP神经网络的多升降台同步控制研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯高庆吉，于婷婷，牛国臣，等(2 34 o)
S“Idj 011 Syllchr‘Ⅲi，atloll C1‘1n【r01 r‘1l_D1s“。muted SIa呈c I：leVa“1Is Bilscd(111 Back I’ropa婴a【1 011 Neur|ll NcIu nI k

⋯⋯一 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．(；a【1 Qm gjl．Yu ring【iI强NI LI(汕Ⅵ11c11．ct all 134()

基于陀螺仪的无人自行车平衡控制方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯吕宽州，陈素霞，黄全振(2 344)
(j、‘ro—bascd Stahlliz aIl‘111(‘’ntr【11 Mctht)d“1 r Unnl n11ned ljicyclc ⋯Ln K Llallzh呲1．C11cn S LlxIa，cl：11(2344

基于GPRs／sMs空气污染远程监控系统的设计与实现⋯⋯⋯．．姜斌，何保锋，马建红(2 34 7)
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⋯⋯⋯． ⋯ ⋯⋯一Jiang BhlIc Ba“eng，~1a JK¨1l⋯19I 13J7

基于人工神经网络的制冷系统工况模拟⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周观民，王东霞(2 3j 0)
SllⅥLllam)11 t1I．【)pcmImg(+【’f1【ljtl川1s f10r l{ctrl坚craIloll SvsIcm B|lscd‘ⅢA rIlljcial NcuraI NcIu‘1rk

基于6LowPAN擞．术的气体环境监控系统
SvsIclll(’11 t；as I+n、1I‘1f1111 c ni～f‘1nlloI I{ilsc L

Z11 L1 Ll(jtla¨111㈤Wall￡

王晓雷，陈锦涛，杨
¨B：Iscd 011 R1’W

J⋯a¨，Ya哗LI．cl tlI(二1S4

宋海声，闰佳星(2 3j 7)

1j LIafl、u．S‘’11坚II alshcll苎．Yall lla、ln些I二．{)¨

基于ARM和zi曲ee的智能浮纹织造控制系统⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯表慧，陈卫兵(2 3 5 9)
lnlcl№c11I¨uaIi哗卧1hIoIdcl，l c、⋯c(¨nIrol systcm I{asc【l‘m Al{M a11d，i坚1)cc Tc曲mm坚y
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基于虚拟样机被．术的四足机器人静态稳定步态规划⋯⋯韩宝玲，宋明辉，罗庆生，等(2 3 6 3)
s【aIic GaIt Plannillg ol、0 Lladnlllcd I{oh01 liilscd L111 Virnl；“P ro“1typc Iccllllt)lo娑y

⋯ ．H a11 Ba¨№苎，S‘’119㈨哗h儿Lu‘'U1雌巾c雌，cl川二36j)

广播式自动相关监视设备系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王瑞平，吴静松(2 366)
ALm¨na【ic I)cpcndcnt S ur、c⋯ance Imladc rlsIl：quIp nlenI Systc¨1【)cH‘坚f1．．．．⋯⋯W rl“g R Lllp⋯g，W L1．Imgs0119(二3^州

节能型温室大棚群集中供热智能监控管理系统⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯郑伟勇，李艳j韦【2 3 71)
111Iclljgcn【Moll⋯)rlng M ana坚c111cnI SysIc n1 f'or L‘cmr，111zc(1 l。flc峰)一s a、mg(计ccllh 0LIsc G⋯L巾lic{1l⋯g⋯，⋯
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太阳运动模拟平台的单片机控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张巧娟，郑闯闯，李虹，等(2 3 74)
SC、l C L1f¨ruI S Llll～I L'IIon Sllu LIl：llIull I’h儿f0I n1
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直膨式空调人工神经旧络在线自适应控制器应用研究⋯⋯商利斌、高喜玲，李钊，等(2 3 7 7)
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基于DMFc的上忮外骨骼人一机协调控制系统⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯方丽，彭顺生(2 3 81)
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欠型风电机组桨距角跟踪鲁棒自适应反演控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯崔双喜，王维庆(2 3 8j)
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基于主从交互式萤火虫群优化算法的船舶航向分数阶I】l D控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯薛晗，赵强．马峰，等(2389)
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基于远程控制的六足搜救机器人系统的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯段志国，赵怀北，刘叔军，等(2392)
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基于3G网络和cAN总线的汽车远程控制系绱殳计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．穆胜亮，秦贵和(2 396)
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基于现场总线的高隔离度可调直流电源嵌入式控制器设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯蒋存波，焦阳，杨家志，等(2400)
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基于、{OD BIj s和EGD的双闭环增压控制系统设计⋯⋯⋯卢坝，岳梦云，李茂，等(2 4 o 4)
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一种四路车载视频监控系统的设计与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯彭纳新，李超，陈俞强(2 o 08)
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基于自适应模糊控制的节能装置研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陆仲达，王丽婧，徐风霞(241 2)
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基于SOP(’的微小型无人机容错飞行控制平台设计⋯⋯⋯⋯⋯张小林，李海生，原丹丹(24lj)
F¨911t(’011【rL、111⋯I研m【)esl剀衙s111all L』AV№sed‘¨1 S()PL ／11a畦XIan¨n，Li}㈨shcn芒，、J【Inn I)a训㈤(二4 5

基于虚拟仪器的换热器智能控制系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王双红，付邦胜，岳学彬(241 8)
111 LeIll婴cnt【10ntI’‘1l Systcnl I)csl坚11 o|_IIcat I：、chafl坚cr Ij|lscd 011 VirI Ll，lI 111struIncflI．
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；舌性炭焦油温度的P I D自整定方法研究⋯⋯⋯⋯⋯杨。‘Ⅳi，虎恩典，刘甘霖，等(2 4 2 1)
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基于物联网的涉密设备出入管控系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯何福，王小飞，李春彦，等(24 24)
I)cs’911 oil l】1tcrllcl t)r r111”gs Ija sc LI C‘¨1{Iol Systelll I{claIcd l(1 SccI cl I：q LIlpnlenIs n|lnd()IlI

⋯ ⋯ ．I{c Ill、W。畦X1a010l，L+l L hufl、an．cI a1(24二4

基于GsM的智能空调控制系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯赵亭(242 7)
1)eslgll of 111lcllI坚cnt．、|l’(’¨11ditHl nl“g【011tl+tll S>s【c111 Ij：lscd nn【jS^1 ．7h：I‘’rlll娑l 14二1

基于c川11pax 3的伺服升降平台控制系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯j友好，高双，王学平，等(2 4 2 9)
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某型导弹自检故障建模与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯一
BIT Fault Modeling and Simulation for A Certain Missile

Test&Evaluation Technology

⋯张放，郭瑞(2 4 31)
Zhang Fang．Guo Rui(243 1

基于图像视觉作动控制的寿命试验台研制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯沈文波，季享文(24 34)
Development of Life Test DeVice Based on Image Vi suaI Motion Controlling．．．．．．．．．．．．．⋯．．⋯．⋯

．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．． ．．．．⋯．．．．、．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．Shen Wenbo．Ji Xiangwen(2434)

基于IGAHP-熵一博弈论一Choquet积分的新型装甲装备通用质量特：陛评价檬型研究．⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈春艮，刘彦，张雅卿(2 4 3 8)
Research on Establishing Evaluation Index System of New Type Armored Equipment Common Quality Characters Based

on RST-QFD—Bayes．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．⋯．．．．．．．．．．．． ．Chen ChunIiang，Liu Yah．Zhang Yaqing(2438)

车辆高海拔环境起步性能试验研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯邹永显，徐保荣，王伟，等(2 44 3)
Experimental Study on Starting Performance of VehicIcs in High Altitude Environment．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．-．．

．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．⋯．．．．．．．．．⋯．．．．．．．． ．．．Zou Yongxian．Xu Baorong．Wang Wei，et a1(2443)

Algorithm，Design and Application

一种GPS载波相位差分相对定位算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．
An Diffe rentiaI Carrie r Phase A190rithm of GPS Static Rela

探地雷达图像目标检测算法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．
Ta rget Detectioil A190 rithm of G round—Pen etrating R adar

⋯⋯一王艳丽，雷继兆，赵笛(2447)
ve Positioning．．．．．．．．．．．．．．．．．，．．．．．．．．

⋯Wang Yanli．Lei Jizhao．Zhao Di(2447)

⋯陈天斌，郇黎明，王琮，等(245 o)

．．．⋯⋯．．．．⋯．．．．．．．．．．． ．．．．⋯．．．．．．．．．．⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．．⋯⋯．⋯Chen Tianbin．Huan Liraing，Wang Cong，et a1(2450)

无人飞行器视觉SLAM特征检测和匹配算法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王国胜，郭峰，刘峰(2453)
Research on Feature Delection and Marching Algorithm of Unmanned Aerial Vehicles Visual SLAM．．．．，．．．．．．．．．．

．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．． ．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．Wang Guosheng，Guo Feng，Liu Feng(2453)

基于位置估计不确定性的被动传感器数据关联算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯路标(2 4 5 6)
Data Association Algorithm for Passive Sensor Based on Position Estimation Uncertainty⋯⋯⋯⋯．Lu Biao(2456)

认知无线网络中基于sigmoid函数的功率控制算法研究⋯⋯⋯邓小芳，夏伟伟，赵峰(246 O)
Research on Power Control Algorithm Based on Sigmoid Function in Cognitive Radio Networks．．．．．．．．．．．．

．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．⋯．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．Deng Xiaofang．Xia Weiwei，Zhao Feng(2460)

基于多模差分融合的高速车辆定位算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．姚锟，任维政(2464)
High．speed Vehicle Localization Algorithm Based on Multi—mode Differential Fusion． ⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯．

．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．⋯．．．．．．．．Yao Kun，Ren Weizheng(2464)

无人船安全目标追踪与自动避障算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯耿以才，黄立新，陈凌珊，等(2467)
Safe Target．tracking Algorithm With Obstacle Avoidarlce for Unmanned ShiP．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．⋯．．．．．．．．．．．．．．

．．．．．．．．．．．．．．．．．．．⋯．．．．．⋯．．⋯．⋯．⋯．．．．．．⋯．．．．．．．．．．．．． ．．．．Geng Yicai，tluang Lixin，Chen Lingshan，et al(2467)

装备使用与保障研究数据的生成方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李俊，马凌，张立新，等(24 7 0)
Study on Data Generation Methods of Equipment Operation and Support．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．

．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．⋯．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．Si Hongwei，Zhong Guoyun(2475)

大型空间环境模拟设备试验数据管理研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯宁娟，顾苗，詹海洋(2478)
Research on the Test Data Management System of Large Space Environment Simulator⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯．

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．Ning Juan，Gu Miao，Zhan Hajyang(2478)

基于sI 446 3的信息采集系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯周晓，孙国峰，赵锋，等(2482)
Design of Information Collection System Based on S14463⋯⋯⋯Zhou Xiao，Sun Guofeng．Zhao Feng，et a1(2482)

基于BPjtp经网络的传感器网络动态采样模型研究⋯⋯⋯⋯阚杰，张瑞瑞，陈立平，等(248 5)
Dynamic Sampling Model Resea rch of Senso r Network Based on BP Neural Network．．．．．．-．．．．····

．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．Kan Jie，Zhang Ruirui．Chen Liping，et a1(2485)

包米勒PLC在蛇形造波机设计中的关键技术研究⋯⋯⋯⋯⋯李木国，於洪松，刘于之(24 8 8)
Research on Key TechnoIogies of BaumuelIe r PLC in Design of Snake Type Wave Maker⋯．⋯---⋯．

，．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．L，i Muguo，Yu Hongsong，Liu Yuzhi(2488)

便携式多通道数据采集系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李春春，季振山，张祖超，等(24 9 2)
Design ofPortable Multi—chmmel Data Acquisition System．．．．Li ChunchUn．Ji Zhenshan．Zhang Zuchao，et al(2492)

火情自动视觉检测系统的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯郭红转，罗刘敏(24 9 5)
Design of Fire Automatic Visual Detection System．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．Guo Hongzhuan，Luo Liumin(2495)

基于CAN总线的抬头显示系统研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯曹博，王建美，罗卫东，等(249 7)
Research of Head—Up Display System Based on CAN-bus． ．．．．．．．．．．．Cao Bo．Wang Jianmei．Luo Weidong，et a1(2497)

基于扩展卡尔曼滤波的吊钩姿态估计技术研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯杜署明，郭源博，张晓华(2 5 01)
Anirude Estimation olICrane Hook Based on Extended Kalman I?ilter． ．⋯．．．．．．．．．． ．．．．．

⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．⋯Du Shuming，Guo Yuanbo，Zhang Xiaohua(2501)

测试性框图模型比较研究与改进⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯杨智勇，王子玲，许爱强，等(25 04)
Comparison and Improvement of Testability Schema Models．．．．．．．．．．．．

．．．⋯⋯⋯⋯．⋯⋯．．．⋯．．．．．．．．．．．．．．⋯⋯⋯⋯⋯．．．Yang Zhiyong，Wang Ziling，Xu Aiqiang，eI al(2504)

运载火箭试验数据管理及可视化系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯毛一春，谌德荣(2 5 08)
Design of Launch Vehicle Test Data Management and Visualization System．．．．．．．．．．．Man Yichun．Chen Derong(2508)
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