
计
算
机
测
里

与
控
制

第

十
卷

第
四
期

固

耩

燃

魍

●第三届国家期刊奖百种重点期刊 ●中国科技核心期刊

ISSN 1671—_4598

CODEN JCYKAR

计算机测量与控制
COMPUTER MEASUREMENT＆CONTROL

2022年4月第30卷第4期

V01．30 No．4 Apr．2022

万方数据



计算机测量与控制
2022年4月第30卷第4N

计算机辅助骨科手术机器人技术发展及应用综述⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张新星，赵英杰，陈超(1)

●测试与故障诊断●

基于5G的运载火箭无线测发控系统⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯黄兴，朱亚明，张元明(8)

基于深度学习的航空发动机滑油磨粒检测研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯侯媛媛，李江红，薛军印(14)

FPGA互连测试中的反馈桥接故障覆盖问题⋯⋯⋯⋯⋯毛志明，张颖，姚嘉祺，华屹峰，杨济中，陈鑫(23)

基于多尺度残差网络优化的工业品表面缺陷检测⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陈昕卓，李建军，张超(29)

基于形式验证的多周期路径检测技术⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯朱秋岩(35)

基于STK的运载火箭测控链路电平仿真分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯何谦(40)

高速数字信号测试完整性分析与研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王莹，王燕，曹子剑(45)

基于EEMD模糊熵和PSO—KELM的NPCZ电平逆变器故障诊断⋯⋯⋯⋯⋯马子呖，张朝龙，何怡刚(50)

基于FPGA的运动目标实时检测系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘汝卿，李锋，蒋衍，朱精果(56)

Levy噪声下基于自适应级联三稳随机共振的4 FSK信号检测⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张亚麟，王辅忠(60)

基于改进FoveaBox的废杂塑料检测⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯文生平，陈敬福，冯泽锋，朱珂郁(66)

一种超低功耗自守时环境监测模块的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯高晓冬，李祺，刘彦君，李旺(72)

中子吸收法硼浓度监测系统自动标定方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯代航阳，邓圣，崔璨，王璨辉，付国恩，王红波，踪训成，郭燕(79)

基于大数据聚类的移动机器人运动跟踪控制系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯卞悦旭，倪伟，王展旭(86)

全向重载AGV多轴协同运动控制研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张德政，汪步云，杨鸥，陈龙(91)

基于窄带物联网的巡检机器人目标跟踪控制系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯中丽芳，李莹(98)

程控双轴姿态转台伺服控制系统设计及应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯肖支才，侯鹏森，刘玄冰，代飞扬(103)

摆轮式快递分拣机控制系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张自强，程科(109)

基于行人安全的交通信号灯智能控制算法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张乾隆，胡智群，肖海林(11 4)

基于CFD的仿碜科机器鱼动力学建模与运动控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张宜阳，汪明，杜晓彬，王昆仑(121)

基于Fluent的旋流器分级控制系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李慧妹(128)

地效飞行器的纵向控制系统研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯罗瑜，樊赫(134)

万方数据



基于ADc方法的炮射导弹系统效能评估⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李春臻，刘婵媛，高文霞，班伟，杨煜(142)

一种星载多功能可重构终端设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯范占春，董世林，鲁帆，智国平，马超，韩运。忠(149)

基于VxWorks和FPGA的授时系统设计与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯胡广浩，张昊楠，阮福明(155)

基于区块链技术的工控数据安全传输系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯薛中伟(161)

基于校验和法比较法与夹角余弦公式的变形病毒检测算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯朱俚治(165)

基于改进RBPF算法的轮式机器Z。SLAM导航系统设计⋯⋯⋯王险峰，邱祖泽，丁子琳，赵通，杨浩伟(172)

基于三次B样条曲线的叉车型AGV路径规划研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯钱东海，予】、林林，赵伟(177)

基于残差连接LSTM的雷达目标分类识别方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯袁浩，张军良(182)

消防机器人底盘热防护多通道温度采集系统设计与试验⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张慧贤，张学贺，马利民，郭哲锋，梁莉，郭兆锋，王文豪，范一赢(190)

基于三维定位技术的水文地质测绘方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯仲跻文(197)

基于AGVs路径规划的物流智能调度系统设计与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯宋颖颖(202)

基于STM32的铁路运输站内NB—ioT可视化云BAs系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯贾婷，安璐，廖明，刘莹(209)

往复式涡流c扫描行间错位图像复原校正方法在项目制教学中的应用⋯⋯⋯⋯汪步云，程军，梁艺(216)

结合多尺度与可变形卷积的自监督图像特征点提取网络⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张少鹏，周大可，杨欣(222)

基于双单向安全传输的移动警务请求服务总线平台的设计与实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张雷，樊志杰，张冰，张丹丹，曹志威(229)

●试验与评价技术●

基于组合赋权一改进可拓云的装甲车辆PHM系统性能评估⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯秦涛，鲁冬林，曾拥华(237)

面向散斑纹理图像的相机聚焦评价算法⋯⋯⋯⋯苑文楠，贾彦翔，蒋大伟，欧阳铜，雷春，邱旭阳(244)

基于z语言和贝叶斯网络的存储系统可靠性评估方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王颖颖，庄毅，孙逸帆(249)

●智能仪器与传感技术●

基于FPGA和PCIe总线的电子星模拟器设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯唐永学，朱桂梅，聂瑞千(258)
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