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中国期刊方阵双效期刊 。

《中国学术期刊网络出版总库》全文收录

《中国学术期刊综合评价数据库》

(CAJCDE)来源期刊

《中国学术期刊数据库CSPD》全文收录

《中国核心期刊(遴选)数据库》全文收录

《中文科技期刊数据库CSTJ》全文收录

《中国学术期-TIJ》(光盘版)全文收录

《CAJ—CD规范》执行优秀期刊

本期导读：
五自由度机械手运动学分析及逆解问题研究j

适应于飞轮储能系统的主动磁悬浮轴承专家控制方法研究

内啮合齿轮联轴器状态检测用磨损指针设计
⋯

摆线齿廓修形后的共同啮合齿数计算
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五轴数控加工驱动技术研究及奖杯力n-r-

柱塞泵偏心凸轮的组合夹具设计
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机械研究与分析Mechani。al Research and Analv。i。

1 五自由度机械手运动学分析及逆解问题研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··●杨亮亮刘权庆时军等

5 基于LabVIEW的远程激光通讯系统⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··一李冬冬唐志鸿朱镇藩等

8 多层铺叠法制备石墨／酚醛树脂导电复合材料⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■吴海华柳宁董小阳等

”AICoCrFeNiTiSi高熵合金在酸性介质中的耐蚀性⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一梁红英

13全路面起重机整车多领域建模及操纵稳定性仿真分析⋯⋯⋯⋯-■王建平张盼盼王猛等

18闸瓦金属镶嵌形成机理分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯。■张慧云

20基于Workbench与ADAMS直角坐标搬运机器人静力学分析及动态仿真

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-■金嘉琦徐振伟刘畅等

23基于ANSYS的履带式多功能装载机研究与分析 ⋯⋯⋯⋯⋯一张建中董辉苏燕等

25基于数值仿真的某型火炮身管轴向力系统分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一杜中华吴大林吴向东

28宏程序在数控铣削快速编程中的灵活应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一蒙斌蔡建刚蒋小霞

31浮式风力发电机纵摇时气动|生能研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯●高杰龚希武张恒等

35某高功率密度减速器综合化优化设计方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一连彩元陈亮

38适应于飞轮储能系统的主动磁悬浮轴承专家控制方法研究⋯⋯··一李乃安陈宁任正义等

41一种大型旋转升降机械塔的设计与分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯●陈晓龙施松新

44自行小车输送线数字化样机的设计分析与运动仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·●杨敏闻培曦

47疲劳寿命分析软件性能分析与选择⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·■刘行张秀芬

50细编穿刺C／C复合材料强度预报方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯誓卢琦张沥

54基于视觉导向的机械手设计与研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·●罗湘喜袁锋伟刘志伟

56双目视觉测量系统中摄像机分辨率引起的误差分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯一刘志伟赵立宏罗湘喜

59六自由度Stewart平台误差建模及误差补偿分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··一王虹曹国华丁红昌

61基于蒙特卡洛法的混凝土布料机器人工作空间分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯一苑丹丹邓三鹏祁宇明

63国内料仓助流清堵方式探讨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一钟林雷泽勇雷林等

66参数化驱动螺杆的建模研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-■全鑫杨铁牛

69基于ANSYS Workbench的码垛机械手动静态特性分析⋯⋯⋯⋯■黄亚辉余家利刘增华等

71基于ANSYS Workbench的冷锯机上滑板底座静力分析和模态分析⋯⋯⋯一张文烽傅波刘德江等

73自动装弹机实验台架结构设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■刘磊景琦王鹏等

75便携式智能二手烟微型净化器设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一沈海鸣李强

77消防机器人防颠覆能力研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一付强刘文波

79空压机连杆的模态分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯·一杨斌

82布线机器人工作台基于有限元模态分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■任贵东田春林张鹏等

85 G PS辅助的无线传感器网状网络系统的构建方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一檀丽莎李文

机械设计与计算Mechani。al Design and Calculation

87 Lepelletier 6速自动变速器传动比计算⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一邓名威詹长书

90页岩气开发多级压裂技术发展⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ●赵珩煜陈敏赵钰等

92温度场作用涡轮增压器转子的应力变化规律分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯一宇旭东刘伟龙张昆鹏等

95多弧离子镀制备TiAIN涂层的工艺研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■李相阳

97龙门加工中心横梁轻量化设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·■刘传进邱自学鞠家全等

100螺旋活齿减速器结构优化⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一徐梦卓刘航铭章莹等

102基于虚拟样机技术的凸轮机构的设计与研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-■刘志刚方立霞訾珩等

105HD4070PR自动变速箱运动分析及速比计算⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一冯冠华张华平

107基于ANSYS／Ls—dyna的PDC切削齿角度模拟分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一刘增华黄亚辉刘航铭等

108一种新型便携式窖井盖提升转运及回位装置⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-一刘恒逸余金龙尚关卿等

”O一种移动式三轴旋转测试台研制⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯■江博文杨健唐辉强等

”2基于MATLAB及惩罚函数法的斜齿轮传动优化设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■林强吴赛龙
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声明：本刊内容文责自负，未经书面

许可，不得转载或作其他用途。凡在

本刊发表文章的作者，将一次性获得

著作权使用报酬(包括印刷版、光盘

版和网络版各种使用方式的报酬)；

本社有权对该文章再次使用，并可授

权给第三方，不再另行支付稿酬。本

刊已在中国知网、万方数据、维普资

讯等数据库全文入网，如作者不同意

上述约定，请在投稿时特别说明。

公交车投币箱钱币的分类与整理⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯●熊玉仲汤瑞清杨刚等

清洁收容式垃圾车设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··●李羽竹董淑婧

往复泵曲柄滑块机构的运动学分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯■付子豪翟国栋

基于自顶向下的槽轮机构参数化建模研究⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯一鲍伸辅曾德江吴奕恒

矿井提升机故障监控系统的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯蠢杨海南

基于uG的渐开线齿轮全参数化设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-■孙广奇

外圆磨床用金刚笔修整架的研究与设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■马廷辉

基于有限元分析的无空程自散热油缸设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一张春苗

35CrMo钢热处理工艺参数的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯⋯⋯⋯-曩杨栋杰

基于ANSYS的铣创机转向油缸安装座强度的分析和研究⋯⋯⋯⋯··一王江兰延伟王欢

基于FANUC系统宏程序在数控车床加工中的应用与分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯麓丁海萍

基于ANSYS的数控车床结构分析及研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■王亚利

有限元网格划分对零件热力学分析的影响研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·■张蓓陈帆

燃机传动系统1 7CrNiM06齿轮材料不同热处理R—S—N疲劳曲线测试研究

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯·■刘韶峰胡云波邹俊伟等

基于光栅三维扫描仪的小型产品扫描策略研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯飘杨书婕李子峰吕元福

一种可扩展式移动净水车设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯■杨春林

卷烟企业M ES系统与卷包数采系统接口研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-一宋国辉

基于NX的压板零件建模及其在编程加工中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯·一丁刚

基于Pr0／E和ANSYS的连续墙抓斗斗瓣的力学分析及结构优化⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一刘双

蓄热式热氧化器用于VOC处理的应用研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一曹建平侯建中彭宗文等

内啮合齿轮联轴器状态检测用磨损指针设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯-翟李红熙

一种自动黑板擦的机械结构设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一余心明

840D SL系统SETPOINT EXCHANGE功能的使用方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··一卢佳

单线循环脱挂索道托索轮的镶套修复⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··一张迎春徐绍军

双面胶带简易分割装置的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一倪健

一种700t桅杆式海上风电工程起重机⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·-黼石胜征

斜井井架伸出高空定位及锁紧设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■刘维国陈德刚孙守仁等

框架腹杆V形与X形在港口类起重机塔身结构应用研究⋯⋯⋯●仇国华陈海敏俞冀等

采煤机截割部电机转轴的设计与优化⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯·囊李维伟

9000m钻机悬臂支房架的非线性屈曲分析及应用⋯⋯⋯ 一陈德刚刘维国张友会等

40ft双层码头集装箱转运车车架的有限元分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·骚张书斌

一种PM2．5烟气流场自调节装置及其方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·强陈春莲肖熳颜晓磊

直角机器人的研究与设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯疆蔡定刚

基于Workbench的海洋起重机臂架有限元分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一尹德良玉艳军

膨胀线热端系统着火原因探究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯一寇东玲强伟东

基于ARI NC 600的民机机载电子设备结构设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯‘■董伟

质子治疗超导回旋加速器螺旋升降机构设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯鼹崔涛吕银龙

西门子G1 50变频器在石油钻机转盘独立驱动中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯鞠李崇博

自升式套装井架的研制及应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·曩杨晓哲吴军团段宝军等

减少钎焊缺陷的实例分析及对策⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯·+蠢杨志杰

基于EMD和提升小波分解的降噪方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯--■汤晓峰贾金升张弦等

浙江三门核电站设备闸门和维修闸门起升装置设计要点说明⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 。爨李贺龙

轨道列车被动防护装置及应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
⋯⋯⋯⋯

⋯⋯⋯疆王贵久

动力吸振器在某MPV车型车内轰鸣声控制中的研究与应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一冯雷潘爱成

卷烟包装机电子凸轮控制系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯誓聂挺刘云

汽车造型评审浅议⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·■李华伟张福路
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214用于低渗透油田浅层水平井的抽油泵研制及应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯一高庆华陶红胜赵亚杰等

216机械离心式全速调速器⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·●袁守居

217石油套管外螺纹数控光学测量仪的开发⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一白彦伟李永圣庄雪丽等

220煤矿井下机车远程无线监控系统研究 ⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一刘阿振

223一种高效散热冷板的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一黄飞娄开胜

225对置活塞二冲程汽油机曲柄连杆动力学分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·薯邱高伟

230 CAESAR II在进气系统管道设计中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一罗振伟高凯武俊虎等

231基于有限元分析的厢式运输半挂车的强度校核⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一一乔莉

233复合轮廓度误差测量方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·■刘金霞赵威沈禾凯

234一种新型的起重机夹轨器⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·■张经勇曾光

236半开式叶轮几何建模⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一张豪吴伟红田燕宾等

238某无人机起落架电动收放作动筒电机选型⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·-●李田园陈各立马驰

240燃煤电厂运煤系统分期建设及大型运煤系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··●朱军桥王智赵瑞娥

242高中压缸联合启动和高压缸启动及其配合旁路的比较⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯●王宏娟

243一种新型尾架结构⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯●刘海燕沈禾凯赵威等

245全液压振动打桩机总体设计及分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯·■杜壮志

247先进发动机工厂的规划设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯t奠唐磊

251半自动切割机工作台的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．一刘菊兰

259摆线齿廓修形后的共同啮合齿数计算⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·●赵铮

268弯管加工数据的获取及程序实现⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一张松程芳玲张全国
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