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技术规格：

·采用高频感应加热技术的i-tec热套装置，可以快速对刀具’
35 0度左右，保证了被加热刀具的安全和性能．独特的内循】
套可以满足多个刀具同时冷却，从而提高工作效率。
加热刀具直径：由3一由32tin
加热刀具时间：3-5s

加热装置：高频感应线圈加热，
速加热和安全。

·加热刀具材质：高速钢乖
．可加热刀具的类型：SKS(

独特的止位环和特定的加热

·冷却装置：带有三个冷却衬套和覆盖从由3一由32ram的冷却利
却时间在60s左右，保证了高效率和快速冷却。
·KELCII热缩刀柄：KELCH公司在多年的发展中，对热缩刀柄希
的制造经验和技术积淀，所生产的热缩刀柄精度高，径向跚
动平衡试验。热缩刀柄产品覆盖广，种类齐全。KELCH公司f

大大为客户提高加工效率和加工精度。
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机械研究与分析Mechanical Research and Analv。i。
1 差动转向六轮车悬架系统现状综述⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一彭利军熊璐

5 基于装配知识的虚拟手建模与应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-·■王共冬吕思超刘春等

9 高速经济型数控车床整体稳定性的动力学分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■刘荣种易先中万继方等

12高效螺杆钻具在召51-44-19井中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■盛治新易先中周元华等

15水平井液压助力式连续管落鱼打捞工具的研发⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一徐健管锋周传喜等

18链式双边支撑升降平移装置的设计与试验研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一李越宋瑞银陈俊华等

22基于3D打印的熔融沉积快速成型工艺若干问题研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一赵天婵黄海

24直线式分液器感应钎焊设备设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··■尚雅层张永刚朱文娟等

26基于ADAMS的搬运机器人运动学分析与动态仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一王建伟薛芳喜

29方波脉冲电压下电喷印技术的实验研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一张志远杨建军

31求解多工艺路线调度问题的改进遗传算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·■李庆堂杨建军

34基于AT89C51的温室大棚环境参数自动控制系统的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯●张铁山任众

36基于关节臂测量机的发动机叶片型面测量技术研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯●王巍谷天慧俞鸿均等

39电动汽车无线充电举升机构的设计与分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯●李建中王亚楠

舵基于单自由度六杆步行机构的机器狗设计和分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■韩玉坤张运真

牾气动人工肌肉智能控制系统研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯●冯文婷苏东海梁全

47基于倒频谱的滚动轴承故障诊断⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-·●高延黄民李宏亮

鸽自激式除尘脱硫装置流场的数值模拟分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■张瑞芳程凯范秦寅等

52非圆齿轮液压马达太阳轮旋转规律的研究与应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯一尚志强李殿起肖光临等

55复合钢铅板的设计与力学性能分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■刘江心孔博群邱长军等

58环驱式集成电机推进器定常水动力性能CFD分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■苟婷婷兰莎莎左向梅

61面向装配质量的铸型装配检具设计原理⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一杜宝瑞刘跃屈力刚等

科基于西门子840D sl系统的曲轴磨削软件开发⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一李晓光韩秋实彭宝营

鹤MasterCAM在数控车削编程中的应用研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■黄俊蔡赞宇肖诗韵等

70丝杠式窖井清淤机械手的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··一樊鸿伟

72新型Y342封隔器的研制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一常成易先中张锦洲等

75回转式扭力冲击器结构设计及碰撞分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·-■齐列锋冯进董斌等

77磨削加工凸轮表面粗糙度的数学模型⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-■韩赛宙韩秋实彭宝营等

81基于圆柱凸轮机构的管外爬行机器人机构设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一沈川何清锋王淑芬

器轴流血泵微型驱动系统的研究设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·●云忠蔡超徐军瑞等

∞基于互补滤波的两轮自平衡小车系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一朱敏超李莉莉

∞井下直线电机抽油机用碟形弹簧组设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■龚小霞周志宏李银银

机械设计与计算Mec‘anical Design and Calculation

92环境风对高速列车设备舱通风量影响研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·■代玉博程凯张瑞芳

95液压油管锚锚定机构的设计与研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■李鹏飞王杰吕加华

97面向低碳制造的高速数控铣削加工碳排放量的计算⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一张文俊夏亮

98自翻盖压缩式多功能智能垃圾桶结构设计及机构分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯一林琳管锋张飞等

101一种新型机械式二进制到八进制转换装置的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··搿王鹏博蓝健

103具有二自由度离心水泵的单层隔振设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一郑懿夷红志张玉娇等

105会上楼梯的可变容可折叠的行李箱⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··一章天奇宋丽花谢大鹏等

108基于Cre02．0的带轮有限元分析与优化设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·-一穆永成曲宝章李杰等

110模线样板技术中聚酯薄膜变形研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一张淑秋周飞
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中国期刊方阵双效期刊

《中国学术期-1,II网络出版总库》全文收录

《中国学术期刊综合评价数据库》

《中国学术期刊数据库CSPD)>全文收录

《中国核心期刊(遴选)数据库》全文收录

《中文科技期刊数据库CSTJ》全文收录

《中国学术期刊》(光盘版)全文收录

声明：本刊内容文责自负，未经书面

许可，不得转载或作其他用途。凡在

本刊发表文章的作者，将一次性获得

著作权使用报酬(包括印刷版、光盘

版和网络版各种使用方式的报酬)；

本社有权对该文章再次使用，并可授

权给第三方，不再另行支付稿酬。本

刊已在中国知网、万方数据、维普资

讯等数据库全文入网，如作者不同意

上述约定，请在投稿时特别说明。

一种基于气囊的充气式减振器设计及研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

截止阀门全阻断密封结构设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-

基于均衡理论的微米木纤维定向刨片机刀盘设计⋯⋯⋯··

预加力式新型救生锤的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-·

图像式刀调仪的视觉检测技术研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

组合伸缩式螺丝刀的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

新型JC25液压盘刹绞车的研制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

多功能旅行箱的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

水下结构物调平技术研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

NX70型共用车(接触网维护用)工艺设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯·-

关于数控立式双主轴车床几何精度的探讨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

利用非传统方法提高汽轮机的效率和可靠性⋯⋯⋯⋯⋯·

某机组低压蒸汽室径向间隙偏差分析处理⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

某药厂10m3结晶罐设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

内压缩空分流程用压缩机的性能调节⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

数控车床改造为简易数控链窝铣床⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

地铁车辆整车配重计算⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

65号冷却液的金属腐蚀性研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ZJl 1 6型卷接机水松纸第二次刮纸装置的设计⋯⋯⋯⋯·

使用步距规的数控车床检测与误差补偿方法及应用⋯⋯··

L-CNG加气站柱塞泵进IZI管线在温度场下的受力分析研究

自制弹簧疲劳试验机⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··

单伸缩立柱液压支架顶梁压穿的处理方案⋯⋯⋯⋯⋯⋯

入水式钢丝绳卷扬垂直升船机中大直径卷简的设计与应用

减速机浮动底座扭力臂支撑销轴直径的确定及校核⋯⋯··

高速碱性电池生产装备的研制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

国产水平鸟的拖曳平衡研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

一种检测电梯超载保护装置的新方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

环形穿梭车设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

新型海洋模块化钻机钻井电控系统的技术分析⋯⋯⋯⋯⋯

超临界660MW机组喷嘴流固耦合有限元分析计算⋯⋯⋯·

拓扑优化技术在变速器壳体设计中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯··

具有安全上下台阶的叉车驾驶室设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

齿轮式电动螺旋压力机的原理、结构与应用⋯⋯⋯⋯⋯·

选煤厂集中控制系统的研究与设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··

定桨轴流转轮的制造技术⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

发动机关键螺栓理论校核与试验测试⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

支架立柱短周期螺柱焊工艺研究与应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··

基于ANSYS的大棒开坯机机架应力分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

钻井液泥浆参数监测系统的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

长距离皮带输送机变频控制系统的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-

一种气动式分离机构装置的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

露采机加装破碎机改造⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

岸桥起重机拉杆无线应变测量系统原理及设计⋯⋯⋯⋯-

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一一刘晓芳

⋯⋯●王念闰青梁健等

-一邢志强李家明任长青

··■杜传钦唐昌松宋向东

⋯⋯⋯⋯⋯··■董佳龙周洋

⋯⋯⋯·-■丰学渊 唐昌松

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯●尹雪宾

⋯⋯⋯⋯··一王佩 唐昌松

⋯⋯··一杨盛颜文涛高磊

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯●李瑞

⋯⋯⋯⋯·●刘万统程宝亮

⋯··一张怀翼付珥付国强

⋯⋯⋯⋯⋯··●赵瑜肖辉敏

··一赵宏伟王宏斌张金博

⋯⋯●张鹏飞韩亮杜崇洋

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一张金峰

⋯-●张骞崔霆锐秦震等

⋯一杨明明白振岳董进喜

⋯⋯⋯⋯··一徐亚军潘恒乐

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-●钟森明

⋯●刘卫东杨建坤付林丰

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·●毛洪强

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一管杰

⋯⋯⋯一李倩黄金根王敏

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯t一邓丽

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一林大富

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-●段瑞芳

■过鹏程胡胜江潘以军等

⋯⋯⋯⋯⋯■关利东张莹莹

⋯●罗佩豪李云鹏王波等

⋯一党丽丽魏红阳 刘丹

⋯●彭帮亮陈伟姬腾飞等

⋯⋯⋯⋯⋯●侯淑玲高成柱

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-■邱元刚

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一焦亚东

⋯⋯⋯⋯⋯⋯一智连玮杨旭

⋯⋯●张磊范习民徐峰等

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一邹亮

⋯一郑继旭潘天成陈龙等

⋯一李柏岐白忠飞李彦秋

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·■胡文浩

⋯一杨美娟卢猛周明阳等

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯●王炳辉

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一柳云峰
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193百万千瓦级汽轮机低压排汽缸气动特性的仿真分析⋯⋯⋯⋯⋯-

196一种液控单向阀的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··

197减少汽封漏汽量的优化措施⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··

198 3+A可变轮廓铣曲面加工⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯，

200钢筋混凝土构件在吊装过程中受力分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

201合金含粉量检测系统的开发与应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

202 Excel在商用车混流线效率评价体系中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯·-

205 Inventor2015在间歇凸轮逆向建模中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

207机床数控化改造中滚珠丝杠副的选择⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

208 3-3．5吨叉车五挡位机械变速箱的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-

210汽轮机插管司太立合金堆焊的工艺研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯

2”单臂架起重机补偿滑轮组臂架设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-

213研究堆水下_y测量系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·-

217自动切槽专用机床的研制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

220液压支架连杆主筋板数控下料排版方法的优化设计⋯⋯⋯⋯-·

221某高压比轴流试验压气机设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

223变压器套管的抗震计算⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-

225应用CRUISE软件进行整车性能计算初探⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··

229 FPSO单点锚系海上安装工艺方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

2弘轧机用七沟道同步万向联轴器的结构设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··

机械工装与模具Mechanical Tooling and Mould

215曲轴键槽加工工装⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·-

216一种精准加工偏心套装配孔的装夹方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

机械维修与诊断

一孙建国朱东保冯酷等

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■韩振华

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯●郝丹

⋯■沈勇郭辉樊智敏等

⋯⋯⋯⋯⋯一杨庆帅刘丹

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·■李萍

⋯⋯··●孙亚军郭霆沈琦

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一李惠亮

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯●赵汉忠

⋯⋯⋯··一杨昌新季王卫

■付强党丽丽李宝磊等

⋯⋯⋯⋯一贺水冰崔益华

⋯⋯⋯⋯⋯-·■曹娜孙胜

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一张良

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·■庞有利

■王思远王景生刘海旭

⋯●李曼路素银任瑞杰

⋯⋯⋯··●董先瑜凤亚娇

●郭雷岳剑峰刘彦鹏等

⋯⋯⋯⋯一徐建权石宝枢

Mechanical Academic Communication

⋯⋯⋯⋯一吴辉

一吴云云李建彩

232机械设备维修中的拆卸技术⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·■张斌

机械工程材料 Mechani。al Enginee，ing Mate。ial

238 5A06合金国内外对应牌号性能的对比实验研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一王海萍孙秀京张利等

240铝合金零件加工残余应力释放工艺的实验研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■刘强丁琳高晶等

机械制造与应用Mechani。a1 Manufactu，e and Application
24,2长河坝分瓣转轮工地制造技术⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·．一葛军

244 QKZ5型车辆国产化基础制动装置关键工艺⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-●张陆军李科刘小刚

247高尔夫推杆球头的加工工艺⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■陈志荣程国仙

248某大型薄壁零件的加工工艺方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■李正望张建丽刘国航

249中压仪表空气储罐用1 6MnDR钢的焊接工艺⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·●徐兰勇

251大直径锥管螺纹的数控铣削加工⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·■于克

252榫槽拉削的分度补偿和径向补偿方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一王莉莉

253水轮机大型转轮工地加工⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-·■杨旭

255 D2型凹底平车TPDS报警原因分析及改进⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一黄玉山

257中温变换炉用Q345R厚钢板的焊接工艺⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··一曹明光

服务驿站Service Station
机电信息⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯11

第五届编委会
(按姓氏笔画排序)

编委主任：

邓宗全哈尔滨工业大学教授

名誊主任：

艾兴中国工程院院士

蔡鹤皋中国工程院院士

剐主任：

王仲仁哈尔滨工业大学教授

李志东黑龙江省机械工程学会

王先逵清华大学教授

王知行哈尔滨工业大学教授

王祖温大连海事大学教授

石志民齐重数控装备股份有限公司研高

冯之敬清华大学教授

孙立宁苏州博实机器人技术有限公司教授

李瑰贤哈尔滨工业大学教授

师汉民华中科技大学教授

杨继昌江苏大学教授

杨桂霞黑龙江省机械科学研究院研高

何宁南京航空航天大学教授

陆启建原南京四开电子企业有限公司总经理

苗立杰哈尔滨电气集团公司研高

赵万生上海交通大学密西根学院教授

胡振岭哈尔滨空调股份有限公司原总经理

项建忠浙江通力重型齿轮股份有限公司高工

姚英学哈尔滨工业大学教授

姚志学浙江佳雪微特电机集团有限公司研高

黄田天津大学教授

董申哈尔滨工业大学教授

彭朋桂林广陆数字测控股份有限公司高工

喻怀仁上海大学教授

温秋生京渝天河计算胡款件技术有限责任公司原副总缨

雷源忠国家自然科学基金委员会研究员

魏华亮哈尔滨量具刃具集团有限责任公司研高

瞿金平中国工程院院士

∽■盎0

p≤0

万方数据



MeChanicaI Engineer

F0unded inl 969

(Monthly)

N0．4．2016

(T0taI Issue No．298)

Dominanl Agency

SD0nsOr

Direcfor

Deputy Direclor

Edito卜in—Chief

AssOcia{e

Edllor—in—Chief

Edilor—jn—Charge

Edited bv

PubIicalion Dale

InlernalionaI Sfanda『d

He¨ongjiang Machinery

lnduslry FederatiOn

HejJongjjang Mechanic

Science Institule

GUO Hongx．n

LlU Bin

MA ZhOngchen

SHAO Mingtao

ZHANG Liming

MechanicaI Engineer

Ediforial O仟jce

2016一04—10

Seria⋯umber ISSN 1002—2333

China Slanda刑

Ser训Number CN23—1 196厂rH

Address 30．Wenzhi Firsl St

ZiDCode

Tel

Fa)(

C0nfrjbutiOn E—mail

Webs舱URL

Price

×iangfang D随，Ha嘣n

150040

(86451)82120966

f86451)82127726

ijxie888@126 cOm

hrbenaineer@163 com

hnp：mⅣww jxgcs．com

USD 2000

Mechanical Research and AnaIySis

Research∞suspension ofSix wheels Di舵mnt试skid—steering VeIIicle⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯PENG IjjIl|I et al

M0deling锄d Apphcation of Virtual H柚d B髂ed on舡seIIlbly Knowledge⋯⋯⋯⋯⋯⋯WANG Gongdong et aI

DvIlaⅡlic AnaIvsis 0n the 0ve珀-Il stability of HigIl Speed NC LatIle⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯uU Rongchong et aI

AppUcabon of Hi小E伍ciency P0sitive Displ∽emenl Mot0T in Zha0 5l—44—19 Oil WeU⋯⋯SHENG Zhixin et al

R∞eaI℃h柚dDevelopment ofd地Hyd捌Jlic驯vagel钿lforCaIcIIiIl{；the Fish 0fC血ed峨inHoIizonIalWeⅡ
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯XU Jian et al

Chain BilateraI Support Up—down alld Tm璐lation Device Desi印如d Exp谢mental Research⋯⋯⋯U Yue et 8l

Research on some Pmblem about Fused Deposidon Rapid Pmtotyping Technology B∞ed on 3D PrilIdng
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ZHA0 Ti卸chan et 8l

Des伽ofInduction Braz她EqIlipmentforWeldingbnear“quid sepmIor⋯⋯⋯⋯’SHANGYaceng et al
K．mem撕c血alvsis柚d Dvn锄ic SimIllaⅡ0n 0fElectr0 serv0 R0botB鸽ed彻ADAMS⋯⋯“WANG Ji柚wei et al

ExperimentalResearch onE-jet Printing TechnologyUnderSqu唧ImpulseVoltage⋯⋯’’zHANGZlliyu蛐et al

Improved Genetic Algori山m for solving MulIi—crafl scheduling Problem⋯⋯⋯⋯⋯⋯LI Qingtang et al

Design 0fAutoma“c ContmI system for Greenhouse Envim砌ent Pammele璐B鹅ed oⅡSjngle ClIip Microcomputer
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ZHANG Tiesh卸et aI

36 R髑earch 0fTurbine Blade Pr曲le Me鹊uIing 1’echnique B踮ed on Joint Am Me鹊u咒ment MaeIline

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯WANG Wei et al

39 D髑i印粕d Analysis on EIec试c Car I曲ing M∞h锄ism of Wirekss Ch缸g堍⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯U Ji卸zllong et al
42 Desi即and Analvsis of Robot D唱B船ed on six B盯Walkillg Mech蛐ism widl a sin对e Freedom De孕ee
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯HAN Yukun et al

惦 R酷e眦h叩IntelIi即nIControlSystemforPneum撕cArt墒cialMuscle⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯FENGWenting et al
47 F8lllt Anal丫sis 0f RolU嚷BeaIi嘴B鹅ed on Cep8tnlm⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯GA0 Y肌et al

49 Simul枷0nAnalvsis 0fSenexcit撕明Dus卜removalD鹪Illf试龃ti帅Eq-lipmenl⋯⋯⋯⋯⋯ZHANGRuifhIlget al

乾 Research曲d Application 0f Sun矾eel Rota60n in Non-circlllar Ge盯Hyd舢bc M0tor．-·sHANG zIliqi蛐g et al
55 Desi船卸dMechaIlicaIAnalysis 0fC锄p惦iteSt葩II七ad P1ate⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯UU Ji锄gxin et aI
58 N衄erical Simlllation 0f Steady Hydrodyn锄ic Perfb咖蚰ce for Inte璀豫ted Motor PmpIllsor．一GOU Tin殍ing et al
61 Ou8litv_0riented Des姗11leory oftlle M0ld Assembly T船血g Fixture⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·DU B∞nli et al

科 Developmenl ofCmⅡk—shaftGri砌n只So胁黜B船ed ontlleSiemeIIs 840DSL system⋯⋯⋯LIXi舯gIlarIget al
明 Research咖AppIic撕0n ofM拍tercAMinNCTumitlgP唧Ⅱli豫⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯HUANG Jun et日1
70 Rese眦h on WeU Dred画ng Mechanical Am⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯FAN Hongwei
72 Development andApplica60n ofaNewY342Packer⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯CHANGCheng el al

75 s仃uctumID船岫arId CoUisionAnalysis ofR帅1IpeT0nqIleImpactor⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··QIlJiefeng et al
77 Ma她madcal M0del of嘶ndin只Surf如e Rou曲舱ss on C哪⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯HAN saizhou et al
81 Desi印oftlle Crawling Robot outside 0fthe Pipe B鹊ed on the Cylinder C锄Mech粕jsm⋯⋯⋯SHEN Ch曲n et al
昭 Des蛔0f Micr0 Driving System for the橱al B100d Pump．．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯YUN zhong et al
86 Desi趴0fTwo—wheel self二balancing Vellick Based 0n Complementary Filler．⋯-⋯⋯⋯⋯⋯·zHU Minchao el al

的 Desi期0f Disc sprin鼬SeI for DowIlllole“ne盯MOIor Pumping UIlit⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯GONG Xi∞xia et al

MechanicaI Desian and CaIcuIation

92

95

97

98

髓&t Analysis 0f Envim啪enIal Wind on Ventil幽蚰RaIe 0f High—Speed T商n Eqllipment Companment
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯DAI Yubo et al

Desi印卸d study佣Anchoring Mech粕ism 0fHydralIlic Tllbing Anchor¨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·U Pen咖i et al

Carbon Emission Calculalion of Hi曲-emciency NC MilliIlg．_⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·zI王ANG wenj衄et al

Stnlctural DesigTl and Md阜haIligm Analysis of Auto-0pen Compre蛄i佣一type MultifIlnc60n InteUigent Garbage C粕

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．--⋯“⋯⋯⋯⋯-⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯LIN Lin et al

【Iesi卿of a New—type mech柚ical Binary—t0—0ct0的ry Converter．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一WANG Pengb0 et al

Des湎of on sinde—lave璐Vib珀曲n 180l撕0n System of Two—degree—of-舶ed鲫Pumps．．⋯⋯ZHENG Yi et al
A F0ldable柚d Vari且ble Capacity鼬Icase for Clirllbi呜Stairs⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ZHANG Tianqi el al
F“te Element Analvsis and 0pliIIIi孤lion Desi舶0fbell wheel Based蚰Cre02．0⋯⋯⋯⋯⋯MU Y仰gcheng et al

Stlldv on P0lvester FilIIl Defoma60n in the Ming-templaIe’reclIIIolo酊⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ZHANG Shuqiu
Desi印舳d Research of IrIⅡatable Shock Absorber B鹊ed 0n Ballonet M0dality⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯UU Xi曲ng
D船i印0f seming Stnlcture for St叩Valve⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯WANG Ni锄el al

Des岫of Cuner Head in Micmn W00d Fiber Direc虹佃al F址ing MachiIle B船ed∞the EquiK“啪．11leory
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯XlNG Zhiqiang el al

Desi印of Pre—applied Force New Ijfe—saving H枷mer．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-·DU Chu粕qin et al
Re鸵arch on Vision Inspecnon kllⅡolo灯B鹊ed∞7‰l P咿set IIlstnlmem¨⋯⋯⋯⋯DONG Jialong el al
Desi鲫0fC咖binedRelmctable screw“ver．．．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一FENGXueyIl蛐et al
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