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技术规格：

·采用高频感应加热技术的i-tec热套装置，可以快速对刀具’
35 0度左右，保证了被加热刀具的安全和性能．独特的内循】
套可以满足多个刀具同时冷却，从而提高工作效率。
加热刀具直径：由3一由32tin
加热刀具时间：3-5s

加热装置：高频感应线圈加热，
速加热和安全。

·加热刀具材质：高速钢乖
．可加热刀具的类型：SKS(

独特的止位环和特定的加热

·冷却装置：带有三个冷却衬套和覆盖从由3一由32ram的冷却利
却时间在60s左右，保证了高效率和快速冷却。

·KELCII热缩刀柄：KELCH公司在多年的发展中，对热缩刀柄希
的制造经验和技术积淀，所生产的热缩刀柄精度高，径向跚
动平衡试验。热缩刀柄产品覆盖广，种类齐全。KELCH公司f

大大为客户提高加工效率和加工精度。
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机械研究与分析Mechanical Research and Analv。i。

1 差动转向六轮车悬架系统现状综述⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一彭利军熊璐

5 基于装配知识的虚拟手建模与应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-·■王共冬吕思超刘春等

9 高速经济型数控车床整体稳定性的动力学分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■刘荣种易先中万继方等

12高效螺杆钻具在召51-44-19井中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■盛治新易先中周元华等

15水平井液压助力式连续管落鱼打捞工具的研发⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一徐健管锋周传喜等

18链式双边支撑升降平移装置的设计与试验研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一李越宋瑞银陈俊华等

22基于3D打印的熔融沉积快速成型工艺若干问题研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一赵天婵黄海

24直线式分液器感应钎焊设备设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··■尚雅层张永刚朱文娟等

26基于ADAMS的搬运机器人运动学分析与动态仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一王建伟薛芳喜

29方波脉冲电压下电喷印技术的实验研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一张志远杨建军

31求解多工艺路线调度问题的改进遗传算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·■李庆堂杨建军

34基于AT89C51的温室大棚环境参数自动控制系统的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯●张铁山任众

36基于关节臂测量机的发动机叶片型面测量技术研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯●王巍谷天慧俞鸿均等

39电动汽车无线充电举升机构的设计与分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯●李建中王亚楠

舵基于单自由度六杆步行机构的机器狗设计和分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■韩玉坤张运真

牾气动人工肌肉智能控制系统研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯●冯文婷苏东海梁全

47基于倒频谱的滚动轴承故障诊断⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-·●高延黄民李宏亮

鸽自激式除尘脱硫装置流场的数值模拟分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■张瑞芳程凯范秦寅等

52非圆齿轮液压马达太阳轮旋转规律的研究与应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯一尚志强李殿起肖光临等

55复合钢铅板的设计与力学性能分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■刘江心孔博群邱长军等

58环驱式集成电机推进器定常水动力性能CFD分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■苟婷婷兰莎莎左向梅

61面向装配质量的铸型装配检具设计原理⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一杜宝瑞刘跃屈力刚等

科基于西门子840D sl系统的曲轴磨削软件开发⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一李晓光韩秋实彭宝营

鹤MasterCAM在数控车削编程中的应用研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■黄俊蔡赞宇肖诗韵等

70丝杠式窖井清淤机械手的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··一樊鸿伟

72新型Y342封隔器的研制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一常成易先中张锦洲等

75回转式扭力冲击器结构设计及碰撞分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·-■齐列锋冯进董斌等

77磨削加工凸轮表面粗糙度的数学模型⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-■韩赛宙韩秋实彭宝营等

81基于圆柱凸轮机构的管外爬行机器人机构设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一沈川何清锋王淑芬

器轴流血泵微型驱动系统的研究设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·●云忠蔡超徐军瑞等

∞基于互补滤波的两轮自平衡小车系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一朱敏超李莉莉

∞井下直线电机抽油机用碟形弹簧组设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■龚小霞周志宏李银银

机械设计与计算Mec‘anical Design and Calculation

92环境风对高速列车设备舱通风量影响研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·■代玉博程凯张瑞芳

95液压油管锚锚定机构的设计与研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■李鹏飞王杰吕加华

97面向低碳制造的高速数控铣削加工碳排放量的计算⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一张文俊夏亮

98自翻盖压缩式多功能智能垃圾桶结构设计及机构分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯一林琳管锋张飞等

101一种新型机械式二进制到八进制转换装置的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··搿王鹏博蓝健

103具有二自由度离心水泵的单层隔振设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一郑懿夷红志张玉娇等

105会上楼梯的可变容可折叠的行李箱⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··一章天奇宋丽花谢大鹏等

108基于Cre02．0的带轮有限元分析与优化设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·-一穆永成曲宝章李杰等

110模线样板技术中聚酯薄膜变形研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一张淑秋周飞
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中国期刊方阵双效期刊

《中国学术期-1,II网络出版总库》全文收录

《中国学术期刊综合评价数据库》

《中国学术期刊数据库CSPD)>全文收录

《中国核心期刊(遴选)数据库》全文收录

《中文科技期刊数据库CSTJ》全文收录

《中国学术期刊》(光盘版)全文收录

声明：本刊内容文责自负，未经书面

许可，不得转载或作其他用途。凡在

本刊发表文章的作者，将一次性获得

著作权使用报酬(包括印刷版、光盘

版和网络版各种使用方式的报酬)；

本社有权对该文章再次使用，并可授

权给第三方，不再另行支付稿酬。本

刊已在中国知网、万方数据、维普资

讯等数据库全文入网，如作者不同意

上述约定，请在投稿时特别说明。

一种基于气囊的充气式减振器设计及研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

截止阀门全阻断密封结构设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-

基于均衡理论的微米木纤维定向刨片机刀盘设计⋯⋯⋯··

预加力式新型救生锤的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-·

图像式刀调仪的视觉检测技术研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

组合伸缩式螺丝刀的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

新型JC25液压盘刹绞车的研制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

多功能旅行箱的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

水下结构物调平技术研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

NX70型共用车(接触网维护用)工艺设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯·-

关于数控立式双主轴车床几何精度的探讨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

利用非传统方法提高汽轮机的效率和可靠性⋯⋯⋯⋯⋯·

某机组低压蒸汽室径向间隙偏差分析处理⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

某药厂10m3结晶罐设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

内压缩空分流程用压缩机的性能调节⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

数控车床改造为简易数控链窝铣床⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

地铁车辆整车配重计算⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

65号冷却液的金属腐蚀性研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

ZJl 1 6型卷接机水松纸第二次刮纸装置的设计⋯⋯⋯⋯·

使用步距规的数控车床检测与误差补偿方法及应用⋯⋯··

L-CNG加气站柱塞泵进IZI管线在温度场下的受力分析研究

自制弹簧疲劳试验机⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··

单伸缩立柱液压支架顶梁压穿的处理方案⋯⋯⋯⋯⋯⋯

入水式钢丝绳卷扬垂直升船机中大直径卷简的设计与应用

减速机浮动底座扭力臂支撑销轴直径的确定及校核⋯⋯··

高速碱性电池生产装备的研制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

国产水平鸟的拖曳平衡研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

一种检测电梯超载保护装置的新方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

环形穿梭车设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

新型海洋模块化钻机钻井电控系统的技术分析⋯⋯⋯⋯⋯

超临界660MW机组喷嘴流固耦合有限元分析计算⋯⋯⋯·

拓扑优化技术在变速器壳体设计中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯··

具有安全上下台阶的叉车驾驶室设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

齿轮式电动螺旋压力机的原理、结构与应用⋯⋯⋯⋯⋯·

选煤厂集中控制系统的研究与设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··

定桨轴流转轮的制造技术⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

发动机关键螺栓理论校核与试验测试⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

支架立柱短周期螺柱焊工艺研究与应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··

基于ANSYS的大棒开坯机机架应力分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

钻井液泥浆参数监测系统的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

长距离皮带输送机变频控制系统的研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-

一种气动式分离机构装置的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

露采机加装破碎机改造⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

岸桥起重机拉杆无线应变测量系统原理及设计⋯⋯⋯⋯-

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一一刘晓芳

⋯⋯●王念闰青梁健等

-一邢志强李家明任长青

··■杜传钦唐昌松宋向东

⋯⋯⋯⋯⋯··■董佳龙周洋

⋯⋯⋯·-■丰学渊 唐昌松

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯●尹雪宾

⋯⋯⋯⋯··一王佩 唐昌松

⋯⋯··一杨盛颜文涛高磊

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯●李瑞

⋯⋯⋯⋯·●刘万统程宝亮

⋯··一张怀翼付珥付国强

⋯⋯⋯⋯⋯··●赵瑜肖辉敏

··一赵宏伟王宏斌张金博

⋯⋯●张鹏飞韩亮杜崇洋

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一张金峰

⋯-●张骞崔霆锐秦震等

⋯一杨明明白振岳董进喜

⋯⋯⋯⋯··一徐亚军潘恒乐

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-●钟森明

⋯●刘卫东杨建坤付林丰

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·●毛洪强

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一管杰

⋯⋯⋯一李倩黄金根王敏

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯t一邓丽

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一林大富

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-●段瑞芳

■过鹏程胡胜江潘以军等

⋯⋯⋯⋯⋯■关利东张莹莹

⋯●罗佩豪李云鹏王波等

⋯一党丽丽魏红阳 刘丹

⋯●彭帮亮陈伟姬腾飞等

⋯⋯⋯⋯⋯●侯淑玲高成柱

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-■邱元刚

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一焦亚东

⋯⋯⋯⋯⋯⋯一智连玮杨旭

⋯⋯●张磊范习民徐峰等

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一邹亮

⋯一郑继旭潘天成陈龙等

⋯一李柏岐白忠飞李彦秋

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·■胡文浩

⋯一杨美娟卢猛周明阳等

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯●王炳辉

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一柳云峰
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193百万千瓦级汽轮机低压排汽缸气动特性的仿真分析⋯⋯⋯⋯⋯-

196一种液控单向阀的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··

197减少汽封漏汽量的优化措施⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··

198 3+A可变轮廓铣曲面加工⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯，

200钢筋混凝土构件在吊装过程中受力分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

201合金含粉量检测系统的开发与应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

202 Excel在商用车混流线效率评价体系中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯·-

205 Inventor2015在间歇凸轮逆向建模中的应用⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

207机床数控化改造中滚珠丝杠副的选择⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

208 3-3．5吨叉车五挡位机械变速箱的设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-

210汽轮机插管司太立合金堆焊的工艺研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯

2”单臂架起重机补偿滑轮组臂架设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-

213研究堆水下_y测量系统设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·-

217自动切槽专用机床的研制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

220液压支架连杆主筋板数控下料排版方法的优化设计⋯⋯⋯⋯-·

221某高压比轴流试验压气机设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

223变压器套管的抗震计算⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-

225应用CRUISE软件进行整车性能计算初探⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··

229 FPSO单点锚系海上安装工艺方法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

2弘轧机用七沟道同步万向联轴器的结构设计⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯··

机械工装与模具Mechanical Tooling and Mould

215曲轴键槽加工工装⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·-

216一种精准加工偏心套装配孔的装夹方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

机械维修与诊断

一孙建国朱东保冯酷等

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯■韩振华

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯●郝丹

⋯■沈勇郭辉樊智敏等

⋯⋯⋯⋯⋯一杨庆帅刘丹

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·■李萍

⋯⋯··●孙亚军郭霆沈琦

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一李惠亮

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯●赵汉忠

⋯⋯⋯··一杨昌新季王卫

■付强党丽丽李宝磊等

⋯⋯⋯⋯一贺水冰崔益华

⋯⋯⋯⋯⋯-·■曹娜孙胜

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·一张良

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·■庞有利

■王思远王景生刘海旭

⋯●李曼路素银任瑞杰

⋯⋯⋯··●董先瑜凤亚娇

●郭雷岳剑峰刘彦鹏等

⋯⋯⋯⋯一徐建权石宝枢

Mechanical Academic Communication
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