
札臧≥云乏罢堰
ⅡXIE GONGCHENGXUEBAO

2011年第47卷第5期3月5日出版

目 次

机械学

机构学及机器人

具有自适应能力轮一履复合变形移动机器人的开发⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯李智卿马书根李斌等(1)

新型双曲柄式可调侧隙精密行星传动装置参数设计与仿真⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王光建蒋汉军褚志刚(11)

双自由度直线环面蜗杆副啮合分析及试验验证⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一李海涛魏文军董学朱(19)

基于空间多面体向心机构的伸展臂设计研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯”杨毅丁希仑(26)

基于单目视觉的机器人标定方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一解则晓辛少辉李绪勇等(35)

机械动力学

气体悬浮电主轴动态特性研究进展⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一熊万里侯志泉 吕 浪等(40)

基于图胞映射方法的单自由度非线性齿轮系统全局特性分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯唐进元熊兴波陈思雨(59)

基于极坐标圆的裂纹转子的振动分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯～邹剑 陈 进董广明(66)

基于改进Hilben-Hh蛐g变换的机械故障诊断⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯雷亚国(71)

声振耦合对薄壁圆柱结构动力特性的影响⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯白长青周进雄闰桂荣(78)

柔性关节动态误差对星载天线扰动及控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯“游斌弟赵 阳 赵志刚等(85)

多矢量推进水下航行器6自由度非线性建模与分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯”高富东潘存云杨政等(93)

振动筛试验模型和原型相似试验研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯王永岩 张则荣(101)

基于功率流法双层隔振系统振动传递⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯肖 斌李彪夏春艳等(106)

摩擦学

角接触球轴承摩擦力矩特性研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯邓四二李兴林汪久根等(1 14)

基于ANSYS的轮对过盈配合微动分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯”曾 飞 陈光雄周仲荣(121)

离子轰击热处理技术对轴承钢摩擦学性能的影响⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘沅东王成彪车延岗等(126)

制造科学与技术

数字化设计与制造

数控总线的消息安全通信方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯胡 毅于．东 郭锐锋等(134)

基于混合改型理论的风力机翼型参数化方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯陆群峰陈进王旭东等(143)

支持变约束的装配顺序随需式规划方法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯赵磊 李原 余剑峰(149)

数控加工中的平滑压缩插补算法研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯张晓辉于东洪海涛等(156)

基于工程规则的航空发动机管路敷设算法⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·柳强王成恩白晓兰(163)

制造工艺与装备

组织工程支架快速成形技术研究现状⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·吴任东杨辉张磊等(170)

锗晶体放电加工特性及进电方式研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯刘志东邱明波汪炜等(177)

多线切割机走线系统的张力控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯蒋近戴瑜兴郜克存等(183)

油包水型电火花成形加工乳化液流变特性研究⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·张彦振刘永红纪仁杰等(188)

‘CHINESE JoUI啪AL 0F MECIlANlCAL ENG小EEmNG》 (中国机械工程学报)

2011年第24卷第2期目次、摘要⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯(194)

万方数据



JOURNAL OF MECHANICAL ENGINEERING

、，01．47 No．5 March 201l

CoNTENTS

DeVeloprnent of a Tr蛆sfoImable Wheel一仃ack R0bot嘶血Selfad印tive Ab：【li哆

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．．LI Zhiqing MA Shugen U Bin ct a1(1)

P眦IIIleters Desi弘and Simulation ofNew Double C瑚呔Adjustable Backl嬲h Precision Pl锄eta巧Gears

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯。wANG Gu距西i距JLANG Hanj吼 CHU zhigang(11)

Mesh Analysis姐d Test Verification on Two Degrees of Freedom Line盯Cuning T00ls

EnVelopingWom Gears⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯LI Hait∞ WEI WenjuIl DoNG Xuezhu(19)

Desigll锄d Analysis of M懿t Based on Spatial Polyhedral Linkages Mech锄ism along Radial Axes

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一YANG Yi DING Xilun(26)

Metllod of Robot Calibration BaSed on Monocular Vision

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一XIE Zexi∞ XIN Shaohui LI Xuyong et al(35)

ReView on me Dyn锄ic Char薯Icteristics of Aerostatic Motorized Spindles

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·Ⅺ0NG Wallli HOU Zhiqu锄“了L吼g et al(40)

Analysis of Global Character of SiIl91e Degree ofFreedom Nonline缸Ge盯SyStem

Based on Digraph CeU Mapping Memod⋯⋯⋯⋯⋯⋯"心G Jinyu蛆 ⅪONG xillgbo CHEN Si)rll(59)

Cracked RDtor Vibration Amalysis Based 0n Pol盯Circle Diagr锄
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ZOU Ji锄 CHEN Jin DONG Gu锄glll吨(66)

Machine巧Fault Dia髓osis Based on IInproved Hilben-Hu锄g T瑚sfo哪
⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯LEI Yagu0(71)

Effects of Sound Field on Ttlin—wall Cylin“cal S饥Icture D)r11aTnjc Charact甜stics

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯Bm Ch姐gq堍 ZHOU Jill】【iong YAN Guirong(78)

Dis仰．b锄ce 0n Satellite Ante皿a by Dyn姗ic ErI．0r of Fle)【ible-joint aIld Tr萄ecto巧TrackiIlg Con仃01

．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-．YOU Bindi ZHAo YaIlg ZHAO Zhigang et al(85)

Nonlillear Mamem撕cs Modelillg孤d Analysis of廿le Vectofed T№ster Aut衄omous

UndenⅣatervehicleill6一DOFMo廿ons⋯⋯⋯⋯·GAOFudong PANC吼y蚰YANGZheng etal(93)

Similar EXperimental Study ofTeSt Model a11d Prototype of Vibmting Scre锄

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯’WANG Yongy锄 ZHANG Zerong(101)

Power Flow Method Used to Vibration TranslIlission矗”T、Ⅳ0-stage Vibration Isolation System

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯。XIAO Bill U Biao XIA Chunyan et al(1 06)

Frictional Torque CharaCteristic 0fAngular Contact Ban Be撕ngs

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯¨DENG Sier U XiIl西in WANG Jiugen et al(114)

Fretting Analysis ofInte疵rence Fitting of Wheel—set Based∞ANSYS

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ZENG Fei CHEN Gu锄gxiong ZHOU Zhongrong(121)

(下转封三)

Ⅱ万方数据



(上接第1I页)

Trjb0109ical Properties of 52100 Steel Treated by Dif诧rent Plasma Bo埘【bardment

Heat Treatnlent Method⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯LrU Yuandong WANG Chengbiao CH】B Yang阻g et a1(126)

Message Safe哆CommLLnication Method for Co珈puter Numerical Contr0I Fieldbus

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯HU Yj YU Dong GU0 Ruifeng et al(134)

Paramet嘶zation of Airfbil Profiles for Wind Turbines Based on Hybrid Modification Theory

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯“LUQunfeng CHEN Jin WANGXudong et a1(143)

AssembIy Sequence Concomitant PIanning Method Based for the Variation ofCons仃aint

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·_。ZHAO Lei LI Yuan YU Jianfeng(149)

Research on Smoom Compression Interp01ation A190rimm in CNC Machinlng

～⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯．⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯”ZHANG Xiaob“YU Dong HONG Haitao et al(156)

Enginee^ng Rules-based Pipe Roucing AIgorithm for Aer0一engines

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯“UU Qiang WANG Chengen BAI Xia01an(163)

Research Situation of Rapid Proto啪ing Tecluliques used for Tissue Engineemg scaffold

⋯⋯⋯⋯⋯⋯“⋯⋯⋯⋯⋯⋯“⋯⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯r WU R-endong YANG Hui．ZHANG Lei et al(170)

Research on EIectrical Discharge Machining Characte^stics and Mode

of Providing Power of Gemani啪cryst小⋯⋯⋯⋯LIU zhidong QIU Mingbo WANG wei et al(177)

Tension Control ofWire～traVeling Systeln for Multi—wire SaW

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·JIANG Jin DAl Yuxing GA0 Kecun et al(183)

Reseafch on me Rheo{ogy ofWater—in—oii EmuIsion Used in Sinking

Electm。discharge Machining⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯zHANG Yanzhen LIu Yon曲ong JI Renjie et al(188)

万方数据


