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HIGHLYN
Shanghai Highlyn Power Engineering Research Institute Co．．Ltd．

本企业是专业从事电力系纣智能型感应式高压带电显示装置产品开发、生

产．经营的育新科技企业。 疆：羔羔．；霹‘鋈

一奎全些蟹璺气竺j=鬯壁譬墓(非接触蔓)Gsw(-N!掣系列亨簧尊皇显量攀置 ◆上海市高新技术企业
是一种新型的防止电气误操作装置。设计先进．结构合理、功能齐全、安全可◆上磊帚磊新产品
靠。安装．使用，维护简单方便．达到了国内外领先水平。◆华东电网科技成果推广项目
该系列装置安装在线路接地闸刀、母线接地闸刀、母线压变接地闸刀。开 ◆国家专利产品(专利三项)
关柜、GIS组合电器及其它需要闭锁的地方实施强制闭锁．防止电气误操作，

是10～500kV户内外电气设备或网络上防止电气误操作较为理想的安全装置。

该系列装置已在上海、华东及全国十几个省市电力系统中广泛应用。已达三万余台。安全可靠．用户反映

良好。

该系列装置符合中华人民共和国电力行业标准DL／T 538-2006((高压带电显示装置》。并于201 3．年--2月通

过了中国质量认证中心ISO 9001：2008质量认证。

智偿鲤感扈爨寓厘四电凰暴爨垦
OGSW(N)2型户外{内)高压带电显示装置

4W--；sN3型开关柜用高压带电显示装置

匿

采用新型传感器及智能化自动分相控制技术．结构简单新

颖、安装与维修方便．分相控制无干扰：

广泛应用于35-500kV的户内外电气设备或网络上．还可用

于GIS六氟化磕全封闭组合电器中．与电磁锁、微机五防闭锁装置

等配合实麓强制闭镇．防止电气误操作：

最适用于户外．其传感器能经受各种恶劣气候的干扰．无需

涂嗣防污闪涂料．维护费用低．使用寿命长。

渔灵烈蕴
上海市闵行区古美路101号
201102

021-54937996 54937995

021--54937995

WWW．highlyn．corn．∞

◆GSW(N)4型户外l内)高压带电显示装置

◆GSWY型干电池式高压带电显示装置

’
采用新型传感器及智能化自动分相控制技术．结构简单新

颖．安装与维修方便，分相控制无干扰：

广泛应用于10-35kV的高压开关柜及其它需要闭锁的地方实

麓强制闭锁．防止电气误操作：

传感器不与带电体直接接触．克服了。支柱瓷瓶式传感器。

电容量值容易发生变值的弊端．安装与检惨时无需做局放试验．维

护费用低．使用寿命长。
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地址：上海市闵行区古美路107号(201 102)

电话：021—54933806

传真：021—54933806

联系人：杨红飞杨善春址编话真址地邮电传网
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